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Wykaz Szczegotowych Specyfikaciji Technicznych
wykonania i odbioru robét
dla ponizej wymienionych zadai:

1) Remont drogi gminnej Nr 001447T Mah — townica na odcinku o dt. 1198
mb. od km 0+620 do km 1+818 /usuwanie skutkogskbywiotowych/ (dz. o
nr ewid. 129, 295, 354 — ofir Malzyn; Gmina Lipnik)

2) Remont drogi gminnej Nr 337021T Ublinek — Barttojdig na odcinku o dt.
425 mb. od km 0+940 do km 1+365 /usuwanie skutk&skkzywiotowych/
(dz. o nr ewid. 186 — obip Ublinek; Gmina Lipnik)

3) Remont drogi gminnej Nr 337040T Sternalice — Krbbeéna odcinku o dt.
760 mb. od km 1+775 do km 2+535 /usuwanie skutk&skkzywiotowych/
(dz. o nr ewid. 215 — obib Sternalice i 105 — oo Uszarzéw; Gmina Lipnik)

4) Remont drogi gminne] Nr 337009T dézennice — Studzianki Kolonia na od-
cinku o dt. 500 mb. od km 0+804 do km 1+304 /usueakutkdw késk zy-
wiotowych/ (dz. o nr ewid. 169, 170 — gbrStudzianki; Gmina Lipnik)

D-M-00.00.00 - Wymagania ogélne

D-01.01.01 - Odtworzenie trasy w terenie

D-02.01.01 - Wykonanie wykopow

D-04.01.01 - Koryto wraz z profilowaniemageszczeniem podia

D-04.02.01 - Warstwy oglszapce i odcinajce

D-04.04.02 - Podbudowa z kruszywa tamanégjilizowanego mechanicznie
D-04.08.05 - Wyréwnanie podbudowy kruszywstabilizowanym mechanicznie
D-05.03.05 - Nawierzchnia z betonu asfaltgove

D-05.03.08 - Nawierzchnia podwdjnie powidnziowo utrwalona
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D -M-00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaghnicznej (SST)aswymagania ogoélne dotygee wykona-
nia i odbioru rob4t drogowych, ktére zosjamykonane w ramactremontu drogi gminnej Nr 001447T Malyn —
townica na odcinku o di. 1198 mb. od km 0+620 do krhi+818 /usuwanie skutkéw sk zywiotowych/ (dz. o nr
ewid. 129, 295, 354 — olb Malzyn; Gmina Lipnik); remontu drogi gminnej Nr 337021T Ublinek — Barttomie-
jow na odcinku o dt. 425 mb. od km 0+940 do km 1+36/usuwanie skutkdw késk zywiotowych/ (dz. o nr ewid.
186 — obkb Ublinek; Gmina Lipnik); remontu drogi gminnej Nr 337040T Sternalice — Krobielice na odcinku o
dt. 760 mb. od km 1+775 do km 2+535 /usuwanie skutw klesk zywiotowych/ (dz. o nr ewid. 215 — obgb Sterna-
lice i 105 — obeb Uszarzéw; Gmina Lipnik); remontu drogi gminnej Nr 337009T Meczennice — Studzianki Kolo-
nia na odcinku o dt. 500 mb. od km 0+804 do km 1+30usuwanie skutkéw késk zywiotowych/ (dz. o nr ewid.
169, 170 — ob¢b Studzianki; Gmina Lipnik).

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosovjak@a dokument przetargowy i kontraktowy i nalga
stosowa w zlecaniu i wykonaniu robdt opisanych w podpuektil.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnwymagania szczegétowe, wspélne dla robotetyoh
szczegO6towymi specyfikacjami technicznymi, spozonymi dla poszczegblnych asortymentéw robot pvgkonaniu
robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.4. Okredlenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione poiej okrelenia naleéy rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedgcy budynkiem, stanowty catc¢ techniczno-aytkows (drog:)
albo jego czé¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obielostowy, korpus ziemny,emet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lusumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych
i odpowiednio utwardzony.

1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddurulub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi uradzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3.1.Droga tymczasowa (moritawa) — droga specjalnie przygotowana, przeznacdonaichu pojazdéw obstugu-
jacych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawuizeana do usugtia po jego zakczeniu.

1.4.4. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obgmuijacymi przepisami, stanowty urzdowy dokument
przebiegu robo6t budowlanych oraz zdarzekolicznaici zachodzcych w toku wykonywania robét.

1.4.5.Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.6.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykorgwpowaniona do kierowania robotami i do wypb-
wania w jego imieniu w sprawach realizacji kontrakt

1.4.7.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikamatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami gizyeni
jezdnie.

1.4.8.Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchmaz ze sposobem ich gokenia.
1.4.9.Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktora jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowéw.
1.4.10.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneelu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.11 Rejestr obmiaréw - akceptowany przezyimera zeszyt z ponumerowanymi stronamizgty do wpisywania
przez Wykonawg obmiaru dokonywanych robot w formie wyliggzeszkicow i ew. dodatkowych zadznikdw. Wpisy w
rejestrze obmiaréw podlegapotwierdzeniu przez fiyniera.

1.4.12.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzsy zaakceptowane przez Zamaudepo, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badigoréb zwhzanych z ocenjakasci materiatéw oraz robot.

1.4.13. Materialy - wszelkie tworzywa niezne do wykonania robo6t, zgodne z dokumemtapjojektovg
i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pireyniera.

1.4.14.Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzgtych do przejmowania i rozktadania ob@n od ruchu na pod-
toze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana kigegdaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycz-
nych.



b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ migdzy warstvg $cieralrp a podbudow, zapewnigjca lepsze rozieenie
napezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa siga do wyréwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istnigrej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢ nawierzchni stica do przenoszenia obgen od ruchu na podie. Podbudowa me
sktad& si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - gérna&ézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona
sklad& si¢ z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnagéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia na-
wierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniczstek podiéga. Maze zawierd warstwg mrozoochrong,
odsyczapcy lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gldwnymareeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami driat
mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unietiwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni legcej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa sttgca do odprowadzenia wody przedogtaj st do nawierzchni.

1.4.15.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi.

1.4.16.0Odpowiednia (bliska) zgod&é - zgodnd¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamieséi prze-
dziat tolerancji nie zostat ok§lny - z przecjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlangégo rodzaju
robot budowlanych.

1.4.17.Pas drogowy - wydzielony liniami rozgranicgaymi pas terenu przeznaczony do umieszczania wdnogi
oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy ieardwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadrz
dzeh chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwos$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.18.Pobocze - g&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyevast pojazdow, umieszczenia arz
dzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzagta jednoczénie do bocznego oparcia konstrukciji
nawierzchni.

1.4.19.Podtae - grunt rodzimy lub nasypowy,zgcy pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.

1.4.20.Polecenie layniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawegpirzyniera, w formie pisemnej, dotygze
sposobu realizacji rob6t lub innych spraw gzminych z prowadzeniem budowy.

1.4.21.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydagdaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.22.Przedsjwziccie budowlane - kompleksowa realizacja nowegaqrania drogowego lub catkowita moderniza-
cja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w plaprzekroju podinym) istniegcego padczenia.

1.4.23.Przepust - obiekty wybudowane w formie zamteji obudowy konstrukcyjnej, stuce do przeptywu matych
ciekéw wodnych pod nasypami korpusu drogowego labrechu kotowego, pieszego.

1.4.24.Przetargowa dokumentacja projektowa es¢zlokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacharakte-
rystyke i wymiary obiektu ldacego przedmiotem robot.

1.4.25.Rekultywacja - roboty mage na celu upogzdlkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenaaruszonym
w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.26.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szerok6 jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczeghimgdzajow ruchu
oraz szerok& chodnikéw mierzona wiwietle poeczy mostowych z wyczeniem konstrukcji przy jezdni dotem od-
dzielagcej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.27 Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichdiaprzedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wykonania.

1.4.28.Zadanie budowlane - ¢& przedsjwzigcia budowlanego, stanoygia odebrg catcs¢ konstrukcyja lub techno-
logiczm, zdolry do samodzielnego spetienia przewidywanych funteghniczno-aytkowych. Zadanie me polega
na wykonywaniu robét zwzanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli drogowej lub jej ele-
mentu.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgodidaz dokumentagj projek-
towa, SST i poleceniami kyniera.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przelea Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, dziennik budowy oraz jeden egzenmplidoku-
mentacji projektowej i jeden komplet SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadta ochron punktéw pomiarowych do chwili odbioru koowego
robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjgkdiawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.



a)

b)

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaetizie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazpodanym
w szczegdtowych warunkach umowy, uweatiiajgcym podziat na dokumentagprojektow:
Zamawiajcego,
sporzdzorny przez Wykonawe.

1.5.3.Zgodna¢ rob6t z dokumentagjprojektovg i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokiynerzekazane przezdyniera Wykonawcy stanowi
cz¢$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w éh jednym z nich § obowizujace dla Wykonawcy tak jakby za-
warte byly w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbieosci w ustaleniach poszczeg6lnych dokumentéw obpwe kolejnd¢ ich waznosci
wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mie wykorzystywd bteddw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoginzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci opis wymiar6w waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiatls zgodne z dokumentacprojektovg i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartiei docelowe, od ktérych dopusz-
czalne g odchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweaneéntow budowli muszbyc¢
jednorodne i wykazywazgodnd¢ z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mgyzekraczé dopusz-
czalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedh w petni zgodne z dokumentagjrojektows lub SST i wplynie
to na niezadowalaga jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostarasgpione innymi, a roboty rozebrane i wy-
konane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernjagdly i remontowych (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenieotmydw sposéb okéony w D-
M-00.00.00, w okresie trwania realizacji kontrakizido zak@éczenia i odbioru ostatecznego roboét.

Przed przygpieniem do rob6t Wykonawca przedstawizynierowi do zatwierdzenia uzgodniony
z odpowiednim zagglem drogi i organem zajdzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpie@eonbot
w okresie trwania budowy. W zateo$ci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powinien¢hgktualizo-
wany przez Wykonawcna biezaco.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczynstaluje i lzdzie obstugiwatl wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczge takie jak: zaporgwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewgday ten sposob bezpiecee
stwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczcion dzieh i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktérych jestie-
odzowne ze wzghlow bezpieczéstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgie lxda akceptowane przeziwmniera.

Fakt przysipienia do robdt Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachsciéeh okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych, kt6-
rych trei¢ bedzie zatwierdzona przeziyniera. Tablice informacyjneeba utrzymywane przez Wykonawav dobrym
stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
umowry.

Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakiawestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientawmaalizacji kontraktuzado
zakmczenia i odbioru ostatecznego robdét.

Wykonawca dostarczy, zainstalujecidzie utrzymywa tymczasowe uggdzenia zabezpieczgje, w tym: ogro-
dzenia, pogcze, Gwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorodezelkie inngrodki niezlzdne do ochrony robét,
wygody spoteczngi i innych.

Fakt przysipienia do robdt Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachsciéeh okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych, kt6-
rych trei¢ bedzie zatwierdzona przeziyniera. Tablice informacyjneeba utrzymywane przez Wykonawav dobrym
stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
umowry.

1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowkek zna i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy datye ochrony
srodowiska naturalnego.



W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcatzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stejj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie¢sélo przepiséw i norm dotygeych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oradZe unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub wiasrioi
spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢stvie jego sposobu
dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopémdgdiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pytarm substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

¢) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biyabwmieszkalnych i magazynach oraz w maszynackeizpach.

Materialy tatwopalne ¢dg skltadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisazabezpieczone przed
dostpem oséb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaoiarem wywotanym jako rezultat reali-
zacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktdre w sposaéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materialtdbw wywolujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wickszym od do-
puszczalnego, oké®nego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadoweryde do robdét bda mialy aprobat techniczg wydary przez uprawniom jed-
nostle, jednoznacznie okéjaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdwsradowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie roboét, azpkaiczeniu rob6t ich szkodlivég zani-
ka (np. materialy pylaste) mgdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymadachnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagag tego odpowiednie przepisy Zamawiigj powinien otrzymé zgod: na wycie tych materiatéw od wia-
sciwych organow administracji patwowe;j.

Jereli Wykonawca ayt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie spowo-
dowalo jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8.0chrona whasrizi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak ruro-
ciagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadggoych wigcicielami tych urzgdzer potwierdzenie informaciji
dostarczonych mu przez Zamawi@ggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zemewtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacmtzeh w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegvezasowy dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urazdzen podziemnych na terenie budowy
i powiadomé Inzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpgma robo6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomkyniera i zainteresowane wladze orazltie z nimi wspoétpracowat
dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr Wykonawca édzie odpowiadéa za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia aggtala powierzchni ziemi i uggzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawsgjo.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca stosowasi¢ bedzie do ustawowych ograniczeobcizenia na € przy transporcie materiatlow
i wyposaenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie njdnb zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych
wagowo fadunkodw i w sposObagty bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatAyniera. Pojazdy i tadunki po-
wodujgce nadmierne obgienie osiowe nie dnla dopuszczone néwiezo ukarczony fragment budowy w ofdsie terenu
budowy i Wykonawca ¢izie odpowiadat za naprawwszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie
Z poleceniami Ipyniera.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzegaprzepiséw dotycrych bezpieczestwa i higieny
pracy.

W szczegdlnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach eieb
piecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spgjugch odpowiednich wymagasanitarnych.



Wykonawca zapewni i dolzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitz
i odpowiedng odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie onazzdpewnienia bezpiearstwa
publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odreb-
nej zaptacie i guwzgkdnione w cenie umownej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do robét od
daty rozpocecia do daty zakiiczenia rob6t (do wydania potwierdzenia zatkaenia przez lryniera).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaaoigmo by prowadzone
w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elemdayty w zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu odbio-
ru ostatecznego.

J&li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie igniera powinien rozpogé
roboty utrzymaniowe nie pgfiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wladze centralméejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktoregsw jakikolwiek sposob zwzane z robotami idalzie w petni odpowiedzialny za przestrze-
ganie tych praw, przepisow i wytycznych podczasyadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idulzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszefkic
wymaga prawnych odngnie wykorzystania opatentowanych aglizei lub metod i w sposéb gty bedzie informowa
Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiakopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1.Zrodka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrkoxgystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczdnyc
do robot Wykonawca przedstawi szczegotowe informalgtycace proponowanegérodta wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materiatéw i odpowiedidigiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez
Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materiatébw z danegdta nie oznacza automatycznie, wszelkie materiaty z danego
zrédia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowrany jest do prowadzenia badav celu udokumentowaniaze materialy uzyskane
z dopuszczonegirddia w sposob ggly spetniag wymagania SST w czasie pgst robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwadd wiacicieli i odnagnych wladz na pozyskanie materiatéw z
jakichkolwiek zrodet miejscowych wgczapc w tozrédta wskazane przez Zamavdieggo i jest zobowzany dostarcay
Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgtem eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi dokumentagawierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz propo-
nowarny przez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za spetnienie wymagdailosciowych i jakagciowych materiatow
z jakiegokolwiekzrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: tptarynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zuéane z
dostarczeniem materiatléw do robot.

Humus i nadklad czasowo zt§ z terenu wykopdw, ukopdw i miejsc pozyskanisskiai zwiru bedg formo-
wane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekustgjivterenu po ukieczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopa terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
dokumentach umowyebla wykorzystane do robd6t lub odwiezione na odktad awdpdnio do wymaga umowy lub
wskaza Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niechlzie prowadzi zadnych wykopéw
w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszémgigne w dokumentach umowy.

Eksploatacjazrodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na danym
obszarze.

2.3. Inspekcja wytwoérni materiatow

Wytwoérnie materialdbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera w celu sprawdzenia zgodnbsto-
sowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Prébéterialtow mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wta-
sciwosci. Wynik tych kontroli edzie podstaw akceptacji okrédonej partii materiatéw pod wzetlem jakdci.

W przypadku, gdy liynier kedzie przeprowadzat inspekojvytworni, beda zachowane nagtujace warunki:
Inzynier kxdzie miat zapewnianwspotprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow wsizzarzeprowadza-
nia inspekcji,



b) Inzynier bedzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychgzi wytwérni, gdzie odbywa siprodukcja materia-
téw przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy,ath
ztozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatéw do innych
robét, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tycharialow zostanie przewadtiowany przez layniera.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonamykonuje
na wkasne ryzyko, liG sk z jego nieprzyciem i niezaptaceniem

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane mstedo czasu gdydula one potrzebne do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly $akos¢ i whasciwos¢ do robdt i byly dostpne do kontroli
przez Ireyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@dstzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgod-
nionych z lzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorgavanych przez Wykonawc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

J&li dokumentacja projektowa lub SST przewglmjazliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadonzyimiera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie grag/iciem
materiatu, albo w okresie diszym, j&li bedzie to wymagane dla batlgprowadzonych przez gniera. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezadoy¢ pézniej zmieniany bez zgody tgniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spyti, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych robot. Spez uzywany do robét powinien léyzgodny z ofedt Wykonawcy i powinien
odpowiadé pod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieaaizacii robot, zaakcep-
towanym przez layniera; w przypadku braku ustélev takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony i zaakcep-
towany przez layniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami stkmgmi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyhiera w terminie przewidzianym umaew

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagity do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie
i gotowasci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofrypdowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy #gnierowi kopie dokumentéw potwierdzaych dopuszczenie sgim do wytkowa-
nia, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jereli dokumentacja projektowa lub SST przewidmjozliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy wykonywa-
nych robotach, Wykonawca powiadomiymiera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akagptprzed uyciem
sprztu. Wybrany spret, po akceptacji liyniera, nie mge by pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkOw umowy, zogtan
przez Iryniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do roboét

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkéw transportu, ktére nie wptymiekorzystnie
na jaké¢ wykonywanych robdt i wktiwosci przewaonych materiatéw.

Liczba srodkéw transportu dilzie zapewnia prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkre/mi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniackyhiera, w terminie przewidzianym umaqw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdospetnid wymagania dotyegce przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych afzeh na osie i innych parametréw technicznystodki transportu nie odpowiada-
jace warunkom dopuszczalnych of@n na osie mogby¢ dopuszczone przeziyniera, pod warunkiem przywrocenia
stanu pierwotnegozytkowanych odcinkéw drdg na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane jego pojaz-
dami na drogach publicznych oraz dojazdach do tebeowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raybidnie z umoworaz za jak& zastosowanych mate-
riatdw i wykonywanych robot, za ich zgodidaz dokumentagj projektovs, wymaganiami SST, PZJ, projektu organiza-
cji robot oraz poleceniami kyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wgs$oi wszystkich
elementéw rob6t zgodnie z wymiarami gdnymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai pi-
$mie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek lgdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu robét zo-
stary, jesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonagna wiasny koszt.



Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgsckprzez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpo-
wiedzialngci za ich doktadné.

Decyzje Ityniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementélot kpdg oparte na wymaga-
niach sformutowanych w dokumentach umowy, dokun@nfaojektowej i w SST, a tale w normach i wytycznych.
Przy podejmowaniu decyzji kgnier uwzgédni wyniki bad& materiatow i robdt, rozrzuty normalnie wygtijace przy
produkcji i przy badaniach materiatéw, sdadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwzam kwestk.

Polecenia Iayniera lgdag wykonywane nie pfiej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymani
przez Wykonawe, pod grdba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutunosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Do obowizkow Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatsyyihiera programu zapewnie-
nia jakaci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykeauyia robét, maiwosci techniczne, kadrowe i organi-
zacyjne gwarantgge wykonanie robét zgodnie z dokumendggjojektovs, SST oraz poleceniami i ustaleniami prze-
kazanymi przez lryniera.

Program zapewnienia jas@ bedzie zawier&

a) cz$¢ 0golmn opisupca:

organizac} wykonania robdt, w tym terminy i spos6b prowadaenibét,

organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdét,

bhp.,

wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,

wykaz oséb odpowiedzialnych za jdko terminowa¢ wykonania poszczegdélnych elementéw robdét,

system (sposob i proce@liproponowanej kontroli i sterowania jalol wykonywanych robot,

wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zlécprowadzenie bad,

sposoOb oraz formmgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizrsierugcych, a
takze wychganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesphnologicznym, proponowany sposob i forpnze-
kazywania tych informacji kynierowi;

b) cz$¢ szczegblow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techginzonraz wyposzeniem w mechanizmy
do sterowania i ugglzenia pomiarowo-kontrolne,

rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatow, spoipisiezy, kruszyw
itp.,

spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedgtitda wiasciwosci w czasie transportu,

sposob i proceddrpomiardw i bada (rodzaj i czstotliwoi¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzaniedee,
itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytamia mieszanek i wykonywania poszczegoélnych ehtdve
robét,

spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot dizie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zalazomg jakosé
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petontrok robét i jakdci materialdw. Wykonawca zapewni odpo-
wiedni system kontroli, wczagc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezédne do
pobierania probek i badanateriatow oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier maze za&adac od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadowalgj.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materialow oraz rob6t zatatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymliokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badéch czstotliwos¢ 53 okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam choee, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznpyazapewni wykona-
nie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy sgnierowi $wiadectwaze wszystkie stosowane gydzenia i sprgt badawczy posiada-
ja wazna legalizacg, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm oké&jacych procedury
bada.

Inzynier bpdzie mie nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier kedzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnigciach dotyczcych
urzadzeh laboratoryjnych, spkgu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelunhgbod badawczych. 3eli niedocy-
gniccia te lgda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do



robot badanych materiatow i dojmi je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjniccia w pracy laboratorium Wykonaw-
Cy zostan usungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatow.
Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem liagateriatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecag sstosowanie statystycznych metod pobierania prébplrtych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgé z jednakowym prawdopodolsistwem wytypowane
do bada.

Inzynier bedzie mi€ zapewniog mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Iayniera Wykonawca duizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére ludz
watpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materialy nie zostaprzez Wykonawg usungte lub ulepszone
z wkasnej woli. Koszty tych dodatkowych bad@okrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenisteuek;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamayag

Pojemniki do pobierania probekdy dostarczone przez Wykonagvt zatwierdzone przez kyniera. Prébki
dostarczone przez Wykonagvdo badéa wykonywanych przez kyniera keda odpowiednio opisane i oznakowane, w
sposbb zaakceptowany przezyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy normy
nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogomezna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzymiera.

Przed przygpieniem do pomiaréw lub badaWykonawca powiadomi kyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub bajawykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji
Inzyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportéw z wynikami bafigak najszybciej, nie pdiej
jednak nk w terminie okrélonym w programie zapewnienia jadon.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane lkynierowi na formularzach wedtug dostarczonego pnaiego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera

Dla cel6w kontroli jakéci i zatwierdzenia, lzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pefainia pro-
bek i badania materialtdwanddta ich wytwarzania i zapewniona medzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontradbiot prowadzonego przez Wykonawbedzie ocenia
zgodnd¢ materiatéw i rob6t z wymaganiami SST na podstamirikow bad#é dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobierd probki materiatléw i prowadzibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyssniewiarygodne, to tkiynier poleci Wykonawcy lub zleci
niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych luttadkowych bad@ albo oprze siwytacznie na wkasnych
badaniach przy ocenie zgodabmateriatéw i robdt z dokumentagprojektows i SST. W takim przypadku catkowite
koszty powtornych lub dodatkowych badgpobierania prébek poniesione zostanzez Wykonawg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopuyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj

. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®&é z kryteriami technicznymi okéonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych asazciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:

Polsky Normg lub

aprobaj techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtmskiej Normy, jeeli nie g objete certyfika-
Cjg okreslong w pkt 1

i ktére spetniaj wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumesfywymagane przez SST, #da partia dostarczona do
robét kedzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadéd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badeda dostarczone przez Wykonagvinzyniero-
wi.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy



a)

<)
d)
e)

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnybowigzujacym Zamawiajcego i Wykonawe
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowkalza okresu gwarancyjnego. Odpowiedziatnaa prowa-
dzenie dziennika budowy zgodnie z obgnijgcymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyekla dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu rob6t, stanu bezpietze
stwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcteiny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz @staska stubowego. Zapisy ¢1lg czytelne, dokonane trwatechnilg,
w porzzdku chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgdmida oznaczone kolejnym numerem ganika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i kyniera.

Do dziennika budowy nalg wpisywa w szczegolngci:
dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
dat przekazania przez Zamawgeggo dokumentacji projektowej,
uzgodnienie przez kyniera programu zapewnienia ja@koi harmonogramow robot,
terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegoélnych elementow robot,
przebieg robat, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozprzerw w robotach,
uwagi i polecenia liyniera,
daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
zgtoszenia i daty odbioréw robot zanig@ych i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw robét,
wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podlegggh ograniczeniom lub wymaganiom
szczegoblnym w zwizku z warunkami klimatycznymi,
zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,
dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robét,
dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,
wyniki préb poszczegolnych elementéw budowli z puden, kto je przeprowadzat,
inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsaprzedi@one Ireynierowi do
ustosunkowania i

Decyzje Imyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageiz zaznaczeniem ich przgja lub
zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera do ustosunkowaniagsiProjektant nie jest jednak
strorg umowy i nie ma uprawnfedo wydawania poleéeWykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwagdgj na rozliczenie faktycznego pest kazdego z elementéw
robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadzavsisposob cigly w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje
do rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodaoplub certyfikaty zgodn&i materiatdw, orzeczenia o jai® mate-
riatdbw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad#/ykonawcy lgdg gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakizi. Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru robét. Winny liyudosg¢pnione na kade zyczenie
Inzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stjgce dokumenty:
pozwolenie na realizaczadania budowlanego,
protokoty przekazania terenu budowy,
umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
protokoty odbioru robot,
protokoty z narad i ustate
korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetls zawsze dogpne dla layniera i przedstawiane do wiglu nazyczenie Za-
mawiapcego.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokntacy projektowvy
i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdwiaieniu Irzyniera o zakresie obmierzanych robo6t i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tynmiaem.

Wyniki obmiaru lgdg wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) widimch podanych Wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obaku ukaiczenia wszystkich robot. Bine dane zostgrpoprawione wg instruk-
cji Inzyniera na pimie.

Obmiar gotowych roboétdalzie przeprowadzony z ¢ztaicia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie olglenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robét i materiatow

Dlugasci i odlegtaici pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo wzdtu
linii osiowe;.

Jeli SST whaiciwe dla danych rob6t nie wymagaigo inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako diugdé
pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,ebda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgigtzaakceptowane przezzyz
niera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdereli urzadzenia te lub spet wyma-
gaja bada atestujcych to Wykonawcadalzie posiadawazne swiadectwa legalizacii.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robét.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST ¢izie
utrzymywa to wyposaenie zapewniag w spos6b gigly zachowanie doktadioi wg norm zatwierdzonych przez In-
zyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary fgdg przeprowadzone przed geiowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot, adce
w przypadku wystpowania diaszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzaggrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obhi@ kyda wykonane w sposéb zrozumialy
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebysci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczo-
nymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie brakujstia szkice magby¢ doliczone w formie oddzielnego zaknika
do rejestru obmiarow, ktérego wzor zostanie uzgmyz Irvynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Odbiér robét zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulggakryciu.

Odbiér robo6t zanikagych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdiwiajgcym wykonanie ewen-
tualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélneggkpu robét.

Odbioru robét dokonuje #ynier.



Gotowa¢ danej czsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpij jednak nt w ciggu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadoiaientym fakcie layniera.

Jakac¢ i ilos¢ rob6t ulegajcych zakryciu ocenia ltynier na podstawie dokumentéw zawigogich komplet
wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z dokumentagjprojektova,
SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér casciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgéci robét. Odbioru cgciowego robét do-
konuje s¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Qrdhiob6t dokonuje ynier.

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio jakasci
i wartoici.

Caltkowite zakéaczenie robot oraz gotow® do odbioru ostatecznegedrie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiagmieim na gimie o tym fakcie layniera.

Odbior ostateczny robot ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia
przez Irtyniera zakéczenia robét i przygcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyzna&zprzez Zamawiagego w obecnii Inzyniera
i Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jadaowej na podstawie przedionych dokumentéw,
wynikow bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiovykonania rob6t z dokumentagprojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapaziei realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbiorow
robot zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania raipetniagcych i rob6t poprawko-
wych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt askowych lub rob6t uzupetnigych w warstwiescie-
ralnej lub robotach wykimzeniowych, komisja przerwie swoje czydoia ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komise jakag¢ wykonywanych robét w poszczegolnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatpopjektows i SST z uwzgjdnieniem tolerancji i nie ma wlkszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiésgo ruchu, komisja dokona pgten, oceniajc pomniejszon
wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest protokot odbioru ostatecznegatrob
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaugapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowé&nastpujace dokumenty:
1.dokumentagj projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkg\jesli zostata sporgdzona w trakcie
realizacji umowy,
2.szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawod@kmmentow umowy i ew. uzupetraag lub zamienne),
3.recepty i ustalenia technologiczne,
4.dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
5.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST, i ew. PZJ,
6.deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodnéri wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
7.opink technologicza sporadzomy na podstawie wszystkich wynikoéw badapomiaréw zadczonych do dokumentow
odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8.rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towszzgych (np. na przekenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych rob6t wiécicielom urzdzen,
9.geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,
10.kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawcze;.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wezdém przygotowania dokumentacyjnego niglgopgotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Whgikiagy wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét
Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetriape kpda zestawione wg wzoru ustalo-
nego przez Zamawigjego.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzunpehcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonangdior zwizanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gweymym.

Odbiér pogwarancyjnydaizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisa-
nych w punkcie 8.4 ,,0dbiér ostateczny robot”.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstaw pfatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaza jednostk obmiarova ustalon
dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstawy ptatncci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kogmsowej lgdzie uwzgédniac wszystkie czynnai, wy-
magania i badania sktadag s¢ na jej wykonanie, okébone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projek&).
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétldp obejmowé:
— robocizre bezpdrednp wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartas¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymiayaewentualnych ubytkéw i transportu na teren
budowy,
— wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewliczat podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania gsido wymagéa warunkoéw umowy i wymaga ogoélnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione vetargsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizacjruchu ponosi Wykonawca i obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgzatji ruchu na czas trwania
budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektayimierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnig/nikajacych
Z postpu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikow, barier, oznakowsi drenau,
(f) tymczasow przebudow urzadzer obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizaaghu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowgionowych, poziomych, bariegwiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:
(a) usunicie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (DzNr 89, poz. 414) z @aiejszymi zmianami.

2. Obwieszczenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budimiwa z dnia 10 listopada 2000 r. w sprawie oglosz
jednolitego tekstu ustawyRrawo budowlan¢Dz. U. Nr 106, poz. 1126) - zmiany w 2000 r... Dz Nr 109, poz.
1157 Nr 120, poz. 1268w 2001 r.:\Nr 5, poz. 42Nr 100, poz. 1085Nr 110, poz. 1190Nr 115, poz. 1229Nr 154,
poz. 1800Nr 129, poz. 1439w 2003 r.:Nr 80, poz. 718

3. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004a wyrobach budowlanycfDz.U. Nr 92 poz. 881)

4. RMI z dnia 26 czerwca 2002 roku w sprawie dzienrikalowy, montau i rozbiérki, tablicy informacyjnej oraz
ogtoszenia zawieragego dane dotygze bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U z 2002 roku 108, poz.
953).

5. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziipz. U. Nr 71 z 2000 roku, poz. 838) zzpiejszymi zmianami.

6. Obwieszczenie Ministra Transportu i Gospodarki M@jsz dnia 26 czerwca 2000w. sprawie ogtoszenia jednolitego
tekstu ustawy o drogach publiczny(z. U. Nr 71, poz. 838) - zmiany Dz. Nr 86, poz. 958 z 2000;MNr 125, poz.
1371 z 2001 1.Nr 25, poz. 253 z 2002;Nr 200, poz. 1953 z 2003r.

7. Rozporadzenia Rady Ministréw z dn. 24.01.1986 roku w speawykonania niektorych przepiséw ustawy o drogach
publicznych (Dz. U. Nr 6, poz. 33 z friiejszymi zmianami).

8. Rozporadzenie MTIGM z dn. 02.03.1999 roku w sprawie warwkiechnicznych jakim powinny odpowiaddrogi
publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 43, poz. #30

9. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 winé 2003 r. w sprawie szczegotowych warunkéw g@dzania
ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nadzgmadzeniem ( Dz. U. Nr 177 z 14.10.2003 r., poz. 1¥29




10.Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 roku ,Prawo o rudlmgawym” ( jednolity tekst — Dz. U. Nr 58 z 2008ku, poz.
515 z péniejszymi zmianami );

11.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 20@&u w sprawie szczeg6towych warunkéw techniczrgieh
znakow i sygnatow drogowych oraz gdzer bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczaniana
gach (Dz. U. Nr 220 z 23.12.2003 r., poz. 2181);

12.Rozporadzenie MTIGM z dn. 30.05.2000 roku w sprawie warkwmktechnicznych jakim powinny odpowiada
drogowe obiekty iaynierskie i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 63/2000, p@35)



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH



1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacghtécznej (SST) s wymagania dotycge wykonania
i odbioru rob6t zwjzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdysokaciowych w ramachremontu drogi
gminnej Nr 001447T Malzyn — £ownica na odcinku o dt. 1198 mb. od km 0+62@0 km 1+818 /usuwanie skutkow
klesk zywiotowych/ (dz. o nr ewid. 129, 295, 354 — oéls Malzyn; Gmina Lipnik); remontu drogi gminnej Nr
337021T Ublinek — Barttomiejéw na odcinku o dt. 425nb. od km 0+940 do km 1+365 /usuwanie skutkow ¢dk
zywiotowych/ (dz. o nr ewid. 186 — obgb Ublinek; Gmina Lipnik); remontu drogi gminnej Nr 337040T Sternali-
ce — Krobielice na odcinku o dt. 760 mb. od km 1+B7do km 2+535 /usuwanie skutkow kgsk zywiotowych/ (dz. o
nr ewid. 215 — obeb Sternalice i 105 — obeb Uszarzéw; Gmina Lipnik); remontu drogi gminnej Nr 337009T
Meczennice — Studzianki Kolonia na odcinku o dt. 50énb. od km 0+804 do km 1+304 /usuwanie skutkow ¢dk
zywiotowych/ (dz. o nr ewid. 169, 170 — oleb Studzianki; Gmina Lipnik).

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jestostana jako dokument przetargowy i kontraktowylena
ja stosowa w zlecaniu i wykonaniu robot opisanych w podpuektil.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robét aganych z wszystkimi czynno-
sciami umaliwiajgcymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu dmgiz potaenia obiektow inynier-
skich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych
W zakres robét pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktow wysé@tiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtownych osi trasy i punktow wysédiowych,

b) uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposo6b trwaty, ochrocta przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdiviajacy

odszukanie i ewentualne odtworzenie.
1.3.2.Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektow mostowych obejmuje sprawdzewmyznaczenia osi obiektu i punktéw wysésio-
wych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, ockrach przed zniszczeniem, oznakowanie w sposob idafey od-
szukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyznacagsygiowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasyky kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogd6lne wymagania dotygee materiatléw, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o diggiookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geaniobot ziemnych, wagsiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny
mie¢ §rednicz od 0,15 do 0,20 m i diugédbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowad paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istggej nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i dlugéci od 0,04 do
0,05 m.

,Swiadki” powinny mie diugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.



3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakowych naley stosowd nastpujacy sprzt:
teodolity lub tachimetry,
niwelatory,
dalmierze,
tyczki,
laty,
taSmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokdciowych powinien gwarantowauzy-
skanie wymaganej doktadéem pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagane” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprz:t i materialy do odtworzenia trasy gw@a przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-MN@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboariujagcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7) przepi-
sami ustawy z dnia 17 maja 1989 r. prawo geodezyaetograficzne ( tekst jednolity DZ.U. nr 243z 2027 z 2005
roku) przez osoby posiadag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Dane dotycgce osnowy geodezyjnej poziomej i wysé&iowej oraz punktéw granicznych najepobra z wiasciwego
Powiatowego @rodka Dokumentacji Geodezyjnej.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdwnych osasy i punktéw wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giéwne pray by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przyyciu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azaldowizane do punktéw pomocniczych, padmych poza granic
rob6t ziemnych. Maksymalna odlegtagpomiedzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych niezemprzekracza500
m.

Maksymalna odlegké migdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyiosi
500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskiowinna by odpowiednio zmniejszona, zalee od jego konfigura-
cji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robét zgganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzysacych. Jako repery robocze pma wykorzysté punkty state na stabilnych, istrjeych budowlach wzdtu
trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repeshacze nalgy zatlazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie wssjh wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezyliera.

Rzedne reperéw roboczych najeokreila¢ z taly doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosiq niwelacg podwojrg w nawgzaniu do reperéw giatwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyrane i jednoznaczne okre-
$lenie nazwy reperu i jegog¢dnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektows przekazam przez Zamawiagego,
przy wykorzystaniu sieci poligonizacji stwowe;.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej ni co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejt@sy w stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wicksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 canpaizostatych drog. Bdne niwelety punktow osi



trasy naley wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w dokumentacji projek-
towej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nglarzy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robét zapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozagyaobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopOw na powierzchni
terenu (okrélenie granicy rob6t), zgodnie z dokumengaajojektows oraz w miejscach wymaggjych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscachagakwanych przez kyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopOw naky stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowa w przypadku nasypow o wysada@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopoéw gbszych ni 1 metr. Odle-
gtos¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owaj. Odle-
gtos¢ ta co najmniej powinna odpowiatladstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uhwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztatcie zgodnym
z dokumentagj projektow.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wysé@dowych naley pro-
wadzi wedlug ogolnych zasad oklenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie
Z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0MANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Przewidywana liczba jednostek obmiarowych wynasjodnie z przedmiarem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Sposi6b odbioru robét

Odbiér rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gagfe na podstawie szkicow i dziennikdw pomia-
réw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodegjjrktdre Wykonawca przedktadazimierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:
wskazanie granic pasa drogowego w terenie,
sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trgmynktow wysokéciowych,
przesungcie punktow osnowy geodezyjnej,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,
wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytiyeszeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrocta przed zniszczeniem i oznakowanie utatydej odszukanie i
ewentualne odtworzenie,
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyaamac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ingsGtéwny Urzid Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdauGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iakgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUD83.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D -02.01.01

WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH |-V KATEGORII



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdétowej specyfikaeghhicznej (SST) sswymagania dotyege wykonania
i odbioru wykopéw w gruntach |-V kategorii, ktérestar wykonane w ramachemontu drogi gminnej Nr 001447T
Malzyn — townica na odcinku o dt. 1198 mb. od km 0+6280 km 1+818 /usuwanie skutkéw kdsk zywiotowych/
(dz. o nr ewid. 129, 295, 354 — obb Malzyn; Gmina Lipnik); remontu drogi gminnej Nr 337021T Ublinek —
Bartlomiejow na odcinku o dt. 425 mb. od km 0+940 @ km 1+365 /usuwanie skutkow kisk zywiotowych/ (dz. o
nr ewid. 186 — obgb Ublinek; Gmina Lipnik); remontu drogi gminnej Nr 337040T Sternalice — Krobielice na
odcinku o dt. 760 mb. od km 1+775 do km 2+535 /usamie skutkéw klesk zywiotowych/ (dz. o nr ewid. 215 —
obreb Sternalice i 105 — obeb Uszarzow; Gmina Lipnik); remontu drogi gminnej Nr 337009T Meczennice —
Studzianki Kolonia na odcinku o dt. 500 mb. od km ©804 do km 1+304 /usuwanie skutkéw kkk zywiotowych/
(dz. o nr ewid. 169, 170 — olgb Studzianki; Gmina Lipnik).

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanow#cBIWZ i nalery ja stosowa w zlecaniu i wykonaniu robot
opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budatvy |
modernizacji drég i obejmaijwykonanie wykopow w gruntach nieskalistych (kat)!

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okétenia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robot podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Podstaw podziatu gruntéw i innych materiatéw na kategqrael wzgédem trudnéci ich odspajania podano w
SST D-02.00.01, tablica 1. W wymienionej tablicyalono przecitne wartdci gestasci objetosciowej gruntdw i ma-
terialéw w stanie naturalnym oraz spulchnienie gepmjeniu.

3. SPRZET
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okrelono w SST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w SST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogollne zasady prowadzenia rob6t podano w SST DOOR21L pkt 5.

Sposoéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowk stateczn& w catym okresie prowadzenia robét, a
naprawa uszkodaewynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykdph,podcécia lub innych odgpstw
od dokumentacji projektowej olygia Wykonawe robét ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby grunty ozriym stopniu przydatrigi do budo-
wy nasypow byly odspajane oddzielnie, w sposébmaitiwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powyszego wy-
magania, uzasadnione skomplikowanym uktadem wagsttechnicznych, wymaga zgodyyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowinpoy by¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp lub prze-
wiezione na odktad. O ile lynier dopyci czasowe skltadowanie odspojonych gruntéw, zyajle odpowiednio zabez-
pieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarzelly nie naley odspajéd go do gébokasci okoto 0,5 metra powej projektowanych
rzednych robét ziemnych.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia

Zagzszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychbraemnych powinno spetriavymagania, doty-
czace minimalnej wartéci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.



Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét mih

Minimalna wartd¢ | dla:
Strefa autostrad innych drég
korpusu i drog ruch cezki ruch mniejszy
ekspresowych | ibardzo cgzki od ckzkiego
Goérna warstwa o grukoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm ofd
powierzchni rob6t ziemnych 1,00 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyid spetniaj wymaganego wskaika zagszczenia, to
przed utgeniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci I, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartasci wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ oshgnicte przez bezpwmednie
zag:szczanie gruntow rodzimych, to nalgpodp¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podén umaliwiajacego uzyskanie
wymaganych wartei wskaznika zagszczenia. Maliwe do zastosowanigrodki, o ile nie g okreslone w SST, propo-
nuje Wykonawca i przedstawia do akceptacjiyhierowi.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grétwarstwy gruntu (nadktadu) povsj
rzednych rob6t ziemnych jest mniejsza 0i,3 metra.

Z chwilg przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapra si po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych t czynndé¢ budowlan. Moze odbywa sie jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktére nie sphyjo
uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robét ziemnych, wynikgjych z niedotrzymania podanych powy warun-
kow obchza Wykonawe robdét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopéw polega na kontroldwazgodndci z wymaganiami oki&onymi
w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji pidpevej i SST. W czasie kontroli szczegdlawag: nalery zwrécié
na:
a) odspajanie gruntéw w sposob nie pogargaajch wiasciwosci,
b) zapewnienie stateczém skarp,
¢) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robét iigho zakdiczeniu,
d) doktadna¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykeczenie),
e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug aga okreslonych w punkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-02100kD 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr szécienny) wykonanego wykopu — USURIE NAMULU / KORYTO-
WANIE / NASYP UZUPELNIAJACY.

Przewidywana liczba jednostek obmiarowych wynosi:

— zgodnie z przedmiarem.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-0210pk@ 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy platréoi podano w SST D-02.00.01 pkt 9.



9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwykopéw w gruntach -V kategorii obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypoldittad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek,
przewiezienie i wytadunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
— zagszczenie powierzchni wykopu ,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji teciamiej,
— rozplantowanie urobku na odkladzie ,
- wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,
— rekultywacg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwrzanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towe] specyfikaeghhicznej (SST) aswymagania dotyere wykonania
i odbioru robét zwizanych z wykonywaniem koryta (profilowanie i zagczaniem podi@a gruntowego) w ramach:
remontu drogi gminnej Nr 001447T Malzyn — townica na odcinku o di. 1198 mb. od km 0+6260 km 1+818
/usuwanie skutkow kksk zywiotowych/ (dz. o nr ewid. 129, 295, 354 — ofls Malzyn; Gmina Lipnik); remontu
drogi gminnej Nr 337021T Ublinek — Barttomiejéw na odcinku o dt. 425 mb. od km 0+940 do km 1+365
/usuwanie skutkow kkesk zywiotowych/ (dz. o nr ewid. 186 — olgb Ublinek; Gmina Lipnik); remontu drogi
gminnej Nr 337040T Sternalice — Krobielice na odciku o dt. 760 mb. od km 1+775 do km 2+535 /usuwangiut-
kow klesk zywiotowych/ (dz. o nr ewid. 215 — obgb Sternalice i 105 — ob¢b Uszarzow; Gmina Lipnik); remontu
drogi gminnej Nr 337009T Meczennice — Studzianki Kolonia na odcinku o dt. 50fhb. od km 0+804 do km 1+304
/usuwanie skutkow klesk zywiotowych/ (dz. o nr ewid. 169, 170 — olgb Studzianki; Gmina Lipnik).

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) jestostana jako dokument przetargowy i kontraktowylena
ja stosowa w zlecaniu i wykonaniu robot opisanych w podpuektil.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych z wykonaniem koryta
(profilowanie i zagszczanie podia gruntowego) przeznaczonego dozettia konstrukcji nawierzchni drég i chodni-
kow.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamoganymi
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

0Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przysgpujacy do wykonania koryta (profilowania poden powinien wykaza sic mazliwoscig
korzystania z nagpujagcego spretu:
rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ¢ke ustawianym lemieszem;zynier maze dopyci¢ wykonanie koryta i
profilowanie podiga z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmastopadle do kierunku pracy maszyny,
walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygn.

Stosowany spkt nie ma:e spowodowa niekorzystnego wpltywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagane” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Wymagania dotyegce transportu materiatdw podano w SST D-04.02.00402.02, D-04.03.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-N@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.



5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygti¢ do wykonania koryta (profilowania i zeggczenia podim) bezpérednio
przed rozpoogiem robét zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. W&tiejsze przysipienie do wykonania
koryta (profilowania i zagszczania podiam), jest maliwe wytgcznie za zgogl Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie (wyprofilowanym i zagzczonym podtzu) nie mae odbywa sie ruch budowlany,
niezwigzany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Profilowanie i zagszczanie podida

Przed przyapieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni pogonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umidiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podiga. Zaleca si aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co naj-
mniej 5 cm wysze ni projektowane rgdne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podial przewidzianym do profi-
lowania, Wykonawca powinien spulcknpodiaze na gtbokas¢ zaakceptowanprzez lizyniera, dowie¢ dodatkowy
grunt spetniaicy wymagania obowrujace dla gornej strefy korpusu, w $lo koniecznej do uzyskania wymaganych
rzgdnych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartci wskanika zagszczenia, okigonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa rowniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przeyniera.

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia naley
kontynuowa do osigniccia wskenika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kaiviik zagszczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podiea (ly)

Minimalna wartdé¢ | dla:
Strefa Autostrad i drog Innych drég
korpusu ekspresowych Ruclei Ruch mniejszy
i bardzo cgzki od ckzkiego
GOrna warstwa o gruloi 20 cm | 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm ofd
powierzchni podiga 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgryg podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania zag-
czenia, kontral zag:szczenia nalgy oprze€ na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny mo-
dut odksztatcenia podia wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego inp@nego modutu odksztatcenia nie
powinien przekracza2,2.

Wilgotnas¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -
20% do +10%.

5.4. Utrzymanie koryta (wyprofilowanego i zagszczonego podiza).

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno lyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robdt zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do uktadania warstw nawierzchniptavinien on zabezpieczypodiaze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad przez raatie folii lub w inny sposob zaakceptowany przeziera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukltadwoigjnej war-
stwy mazna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykosaniezlgdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawkona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiar6w dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia koryta
i wyprofilowanego podiga podaje tablica 2.



Tablica2.  Cgstotliwo$¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego i

Lp. Wyszczegblnienie badal Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiarow
Szerokéc koryta 10 razy na 1 km

Rowna¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu

1

2

3 Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostra
i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
Uksztalttowanie osi  wco 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostra
planie” i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

5 Rzdne wysokéciowe

6

Zaggszczenie, wilgotn@& |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz| nie

7 -
gruntu podiaa rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@hnia osi w planie natg wy-
konat w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)

Szerokdé¢ koryta i profilowanego podi@a nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10
cmi-5cm.

6.2.3.Rownai¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwnaci podiwne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrovs tata zgodnie z norm BN-
68/8931-04 [4].

Nieréwnaci poprzeczne naly mierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwndaci nie mog przekracz& 20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padiopowinny by zgodne z dokumentacjprojektovg
z toleranc = 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Ré&znice pomé¢dzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowany-
mi nie powinny przekracZa+l cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej cegj niz + 3 cm dla autostrad i drég
ekspresowych lub weej niz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskaznik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podéokrélony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporéwnanie wartei modutéw odksztatcenia, to wagto
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odkszt@cerkre&lonych zgodnie z nor;nBN-64/8931-02 [3] nie powin-

na by wieksza od 2,2.
Wilgotnas¢ w czasie zagszczania nale bad& wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgoté gruntu podiga po-
winna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujyicksze odchylenia cech geometrycznych od é&rgch w punkcie
6.2 powinny by naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne gszrze-
nie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wgkej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0MANymagania ogdlne” pkt 7.



7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego korgtafflowanego podiga).

Przewidywana liczba jednostek obmiarowych wynagjodnie z przedmiarem.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®ST i wymaganiami bkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fkoryta (profilowanego i zagzczanego podia) obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
profilowanie dna koryta lub podia,
zagszczenie,
utrzymanie koryta lub podia,
przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.

10. Przepisy zwazane

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek grun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie toodidksztalcenia na-
wierzchni podatnych i podi@a przez obgizenie plyt

4, BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résgnaawierzchni planogra-
femitag

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towe] specyfikaeghhicznej (SST) aswymagania dotyere wykonania
i odbioru robét zwgzanych z wykonaniem warstw agzapcych i odcinagcych w ramachremontu drogi gminnej Nr
001447T Makyn — townica na odcinku o dt. 1198 mb. od km 0+6280 km 1+818 /usuwanie skutkow ldsk zy-
wiotowych/ (dz. o nr ewid. 129, 295, 354 — ofls Malzyn; Gmina Lipnik); remontu drogi gminnej Nr 337021T
Ublinek — Barttomiejéw na odcinku o dt. 425 mb. odkm 0+940 do km 1+365 /usuwanie skutkow &tk zywioto-
wych/ (dz. o nr ewid. 186 — olgb Ublinek; Gmina Lipnik); remontu drogi gminnej Nr 337040T Sternalice —
Krobielice na odcinku o di. 760 mb. od km 1+775 dém 2+535 /usuwanie skutkow Ksk zywiotowych/ (dz. o nr
ewid. 215 — obeb Sternalice i 105 — obeb Uszarzéw; Gmina Lipnik); remontu drogi gminnej Nr 337009T Me-
czennice — Studzianki Kolonia na odcinku o dt. 50énb. od km 0+804 do km 1+304 /usuwanie skutkéw ¢dk zy-
wiotowych/ (dz. o nr ewid. 169, 170 — olgb Studzianki; Gmina Lipnik).

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) jestostana jako dokument przetargowy i kontraktowylena
ja stosowa w zlecaniu i wykonaniu robot opisanych w podpuektil.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z wykonaniem
warstw odgczapcych i odcinagcych, stanowicych czs¢ podbudowy pomocniczej, w przypadku gdy paetatanowi
grunt wysadzinowy lub wipliwy, nieulepszony spoiwem lub lepiszczem.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z okleniami poda-
nymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
0Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogl6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstvsgrapcych g:
- piaski,
— Zwir i mieszanka,
a odcinagcych - oprécz wiej wymienionych:
— miat (kamienny).

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw egzagcych i odcinagcych powinny spetnianasgpujace warunki:
a) szczelngci, okrelony zaleznoscia:

gdzie:
Dis - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmsi@ly odcinagcej lub odgczapce)
dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziamngu podtda.
Dla materiatléw stosowanych przy wykonywaniu warstigczapcych warunek szczel§oi musi by spetnio-
ny, gdy warstwa ta nie jest uktadana na warstwzEnzgicej.
b) zagszczalnéci, okreslony zaleznoscia:

d
U=-"25>5

le
gdzie:

U - wskanik réznoziarnistaci,
dso - Wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,
dio - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.



Piasek stosowany do wykonywania warstwaodapcych i odcinajcych powinien spetniawymagania normy
PN-B-11113 [5] dla gatunku 1i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwyazicych i odcinajcych powinny spetniawymaga-
nia normy PN-B-11111 [3], dla klasy | i Il.

Miat kamienny do warstw ogszapcych i odcinagcych powinien spetniawymagania normy PN-B-11112 [4].
2.4. Sktadowanie materiatdw
2.4.1.Sktadowanie kruszywa

Jeveli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyozihcej lub odcinajcej nie jest wbudowane bezpo-
srednio po dostarczeniu na budpwzachodzi potrzeba jego okresowego sktadowani&V/ykonawca robot powinien
zabezpiecz§ kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszanienmymi materialami kamiennymi. Podk® w miejscu
skltadowania powinno liyréwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” $kt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcingiej lub odgczapcej powinien wykaza sie mozli-
woscig korzystania z nagbujgcego spretu:
- rowniarek,
— walcow statycznych,
- plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagi@ne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagh je przed zanie-
czyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatamimmachym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiaa

Podiae gruntowe powinno spetrdiavymagania okrdone w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz D-
04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zeggczaniem podi@”.

Warstwy odcinajca i odgczagca powinny by wytyczone w spos6b unatwiajacy wykonanie ich zgodnie z
dokumentagj projektows, z tolerancjami okrdonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w edlach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposob
zaakceptowany przeziyniera.

Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno wivwaa¢ nacagniccie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t
w odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Whudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozkladane w warstwie o jednakowej gré&io przy wyciu réwniarki, z zachowaniem
wymaganych spadkéw i ¢gdnych wysokéciowych. Grubé¢ roztazonej warstwy ldnego kruszywa powinna bytaka,
aby po jej zagszczeniu oagnicto grubd¢ projektowan.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykoie warstwy odgzapcej lub odcinajcej
0 grubaci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa najevykona dwuwarstwowo. Rozpoezie uktadania kadej
nastpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze przez #yniera warstwy poprzedniej.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacijskywa nalgy przed zagszczeniem wymienikruszywo
na materiat 0 odpowiednich witziwosciach.

Natychmiast po kacowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley przystpi¢ do jej
zagszczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym maleozpoczyné od kravedzi i stopniowo przesuwapasami



podiuznymi czéciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadkuzyale
rozpoczyndé od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podiznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej
krawedzi.

Nieréwnaci lub zagtbienia powstatle w czasie zmgczania powinny ywyrownywane na biaco przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usciei materiatu, 2ado otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcéw warstwa odcinap i odgczagca powinna b§ zag:szczana plytami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zagzszczanie nalyy kontynuowa do osigniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug nor-
malnej proby Proctora, przeprowadzonej wediug PBMB81 [1]. Wskanik zag:szczenia nalgy okreila¢ zgodnie z
BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowanyvarstvwe odsiczapca lub odcinagca, uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia wedlug normalnej préby Proctora, kontmalg:szczenia naley oprze na me-
todzie obcizen plytowych. Naley okreili¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia warstwy Wwerf BN-64/8931-02
[6]. Stosunek wtornego i pierwotnego modutu odKsetaia nie powinien przekraoz2,2.

Wilgotnas¢ kruszywa podczas zeggczania powinna lsyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20%
do +10% jej wartéci. W przypadku, gdy wilgotrnié kruszywa jest wysza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg
osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, willyotnos¢ kruszywa jest risza od wilgotnéci optymal-
nej, kruszywo naley zwilzy¢ okreslong iloscia wody i rGwnomiernie wymiesza

5.4. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczéiowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na i3pdred rozpocg-
ciem robo6t Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:
- stwierdzenia, czy spgkzbudowlany do rozktadania i zegzczania jest wigiwy,
— okredlenia grubdci warstwy materiatu w staniednym koniecznej do uzyskania wymaganej giaibpo zagszcze-

niu,

- ustalenia liczby przé¢ sprzitu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wska zagszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinienyd takich materiatow oraz spyt, jakie keda stosowane do
wykonywania warstwy odcinggej i odgczapcej na budowie.

Odcinek prébny powinien Byzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

5.5. Utrzymanie warstwy odgczajacej i odcinajacej

Warstwa odgczapca i odcinagca po wykonaniu, a przed ueniem nasfpnej warstwy powinny by utrzymy-
wane w dobrym stanie.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarsich pojazdéw koniecznych dla wykonaniazejy lezacej
warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy olygia Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robdt Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
rob6t i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmotvavszystkie wtaciwosci kruszywa
okreslone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zegczenia warstwy ods
czapcej i odcinagcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow warstwy odgzapcej i odcinagcej

Lp. Wyszczegblnienie Minimalna czstotliwos¢  bada
bada i pomiarow i pomiaréw

1 Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km

2 Rowna¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 Rowna¢ poprzeczna 10razy na 1 km

4 Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km




co 25 m w osi jezdni i na jej krgdziach dla autostrad i
drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

5 Rzdne wysokéciowe

6 Uksztaltowanie osi  wco 25 m w osi jezdni i na jej krgdziach dla autostrad i
planie” drég ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drég

7 Grubd¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej
niz raz na 400 M
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziegmiaz na 2000

8 Zagszczenie, wilgottw 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, leczrnée
nos¢ kruszywa dziej niz raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych
tukéw poziomych.

6.3.2.Szerokd¢ warstwy
Szerokdé¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3.ROwWNaG¢ warstwy

Nieréwnaci podtwzne warstwy odcinafej i odgczapcej naley mierzy
4 metrowy tat, zgodnie z norsmBN-68/8931-04 [7].

Nieréwnaci poprzeczne warstwy odcinagj i odgczapcej naley mierzy
4 metrowy taty.

Nieréwndaci nie mog przekracz& 20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcipa@j | odgczapcej na prostych i tukach powinny dyzgodne
z dokumentagj projektows z toleranci = 0,5%.

6.3.5.Rzedne wysokéciowe

Ré&znice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny przekracza
+1cmi-2cm.

6.3.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej cegj niz + 3 cm dla autostrad i drég
ekspresowych lub o wiej niz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.3.7.Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z okrdong w dokumentacji projektowej z toleragcfl cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgtdw technologicznych, zostata wykonana w dwdch twmaash, naley mierzy taczm
grubas¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod vengm grubéci Wykonawca wykona naprawwarstwy
przez spulchnienie warstwy naelgbkas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiatewdpowiednich wiéci-
waosciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Poamghkiu tych rob6t nagbi ponowny pomiar i ocena
grubaici warstwy, wedtug wyej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zaggszczenie warstwy

Wskanik zag:szczenia warstwy odcingjej i odgczapcej, okrélony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien by
mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujes goréwnanie wartei modutdw odksztatcenia,
to wartag¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odkszédcekrélonych zgodnie z nor;mmBN-64/8931-02 [6],
nie powinna b¥ wieksza od 2,2.

Wilgotnaos¢ kruszywa w czasie zagzczenia nalsg bad& wediug PN-B-06714-17 [2]. Wilgoté kruszywa
powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.4. Zasady postpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykagujicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rg/ch w p. 6.3,
powinny by naprawione przez spulchnienie dehlgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie gszrzone.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonemaggtwy jest niedopuszczalne.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0MANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcirgiej i odsczapce;.

Przewidywana liczba jednostek obmiarowych wynagjodnie z przedmiarem.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@(Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentaprojektows, SST i wymaganiami bkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1fr.warstwy odgczajcej i/lub odcinajcej z kruszywa obejmuije:
— prace pomiarowe,
- dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy materiatu o gruboi i jakosci okreslonej w
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej
- wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,
- zagszczenie wyprofilowanej warstwy,
— przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz
— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek grun

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotnéci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo natugabho nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane wawierzchni
drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natuzabio nawierzchni
drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #oodedksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie plyt

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résgnmawierzchni plano-
grafem i tag

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaghnicznej (SST)aswymagania ogoélne dotygee wykona-
nia i odbioru rob6t zwizanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarggbilizowanego mechanicznie w
ramach:remontu drogi gminnej Nr 001447T Malzyn — townica na odcinku o di. 1198 mb. od km 0+6260 km
1+818 /usuwanie skutkow Ksk zywiotowych/ (dz. o nr ewid. 129, 295, 354 — ofls Malzyn; Gmina Lipnik); re-
montu drogi gminnej Nr 337021T Ublinek — Barttomiejpw na odcinku o dt. 425 mb. od km 0+940 do km 1+365
/usuwanie skutkow kkesk zywiotowych/ (dz. o nr ewid. 186 — olgb Ublinek; Gmina Lipnik); remontu drogi
gminnej Nr 337040T Sternalice — Krobielice na odciku o dt. 760 mb. od km 1+775 do km 2+535 /usuwangiut-
kow klesk zywiotowych/ (dz. o nr ewid. 215 — obgb Sternalice i 105 — ob¢b Uszarzow; Gmina Lipnik); remontu
drogi gminnej Nr 337009T Meczennice — Studzianki Kolonia na odcinku o dt. 50éhb. od km 0+804 do km 1+304
/usuwanie skutkow klesk zywiotowych/ (dz. o nr ewid. 169, 170 — olgb Studzianki; Gmina Lipnik).

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowcBIWZ i nalery jg stosowa w zlecaniu i wykonaniu robot
opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zwanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego nréchaie.
Ustalenia zawarteasv SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagiame” pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego métrde - jedna lub wcej warstw zagszczonej mie-
szanki, ktGra stanowi warsgmasna nawierzchni drogowe;j.

1.4.2.Pozostateokreslenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defini-
cjami podanymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krusaifymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmus¥Vymagania ogoine”
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatléw, ich pozyskiwania i skladowania, padav SST D-04.04.00 ,Pod-
budowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tanwdngtabilizowanych mechanicznie powinna: byu-
szywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia scmoskalnego lub kamieni narzutowych i otoczakévo alarn
zwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszazsbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.00dfR0owa z kru-
szyw. Wymagania ogélne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymégan
ogolne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET

Wymagania dotyege spretu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmagyania ogélne” pkt 3.
4. TRANSPORT

Wymagania dotycgce transportu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowmaigzzyw. Wymagania ogoélne” pkt



5. WYKONANIE ROBOT

Ogllne zasady wykonania robét podano w SST D-0@®#Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt
5.

5.2. Przygotowanie podiaa

Przygotowanie podim powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarz& zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-04.04.B6dbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.3.

Jeli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanigskyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP od
20 do 30% lub powsej 70%, szczeg6towe warunki i wymagania dla tagiejlbudowy okréi SST, zgodnie z PN-S-
06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczce rozktadania i zagzczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 ,Podbadokruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 5.4.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakéci robot

Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z knwsxVymagania ogéline”
pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robdt Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne R .

6.3. Badania w czasie robo6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie rob6t podano w 9%04.04.00 ,Podbu-
dowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w SST D-04.04.00 ,Bddiva z kruszyw. Wymagania ogdine”
pkt 6.4.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudovgdpno w SST D-04.04.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-0400£0dbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudawiruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie — PODBUDOWA | WYNIEBIE WYSZERZONEJ PODBUDOWY DO WYSKO-
SCI WARSTWY SCIERALNEJ.

llo$¢ jednostek obmiarowych zgodna z przedmiarem.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w SST D-04MPL@dbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 8.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyseze podstawy ptatrigi podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmAlya-
nia ogoine” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
sprawdzenie i ewentuamapraw podiaza,
przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recep
dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
roztozenie mieszanki,
zag:szczenie roztgonej mieszanki,
przeprowadzenie pomiardw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwizane podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus?yymagania ogélne” pkt 10.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-04.08.05

WYROWNANIE PODBUDOWY KRUSZYWEM
STABILIZOWANYM MECHANICZNIE



1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacfihtécznej (SST) g wymagania dotyege wykonania i
odbioru robét zwgzanych z wykonaniem wyréwnania poprzecznego i padigo podbudowy kruszywem stabilizowa-
nym mechanicznie w ramacktemontu drogi gminnej Nr 001447T Makyn — townica na odcinku o dt. 1198 mb. od
km 0+620 do km 1+818 /usuwanie skutkéw kbk zywiotowych/ (dz. o nr ewid. 129, 295, 354 — oils Malzyn;
Gmina Lipnik); remontu drogi gminnej Nr 337021T Ublinek — Barttomiejow na odcinku o di. 425 mb. od km
0+940 do km 1+365 /usuwanie skutkow &k zywiotowych/ (dz. o nr ewid. 186 — olgb Ublinek; Gmina Lipnik);
remontu drogi gminnej Nr 337040T Sternalice — Krobgélice na odcinku o dt. 760 mb. od km 1+775 do km 3385
/usuwanie skutkdw kksk zywiotowych/ (dz. o nr ewid. 215 — olgb Sternalice i 105 — obeb Uszarzéw; Gmina
Lipnik); remontu drogi gminnej Nr 337009T M eczennice — Studzianki Kolonia na odcinku o di. 50énb. od km
0+804 do km 1+304 /usuwanie skutkow &bk zywiotowych/ (dz. o nr ewid. 169, 170 — olgb Studzianki; Gmina
Lipnik).

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) stosavjest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot.
Zaleca sj wykorzystanie SST przy zlecaniu robot na droga@jskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zganych z wykonaniem wy-
réwnania podbudowy:
a) kruszywami famanymi stabilizowanymi mechanicznie,
b) zuzlem wielkopiecowym stabilizowanym mechanicznie.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Warstwa wyréwnawcza - warstwa 0 zmiennej gigbaktadana na istniggej warstwie w celu wyréwnania jej
nieréwnaci w profilu poprzecznym i podinym.

1.4.2.Pozostate okigenia g zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjamppdanymi w
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4 ora8@T D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymaganiamgo
pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
0Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw
Ogl6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padam SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Materialy do wykonania wyréwnania podbudowy kuszywem stabilizowanym
mechanicznie

Do wyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanymchmanicznie naly stosowé materialy spetniace
wymagania okrdone w:
SST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogbpkt 2,
SST D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa famanegolstabianego mechanicznie” pkt 2,
SST D-04.04.03 ,Podbudowazmzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie”
pkt 2.

2.3. Sktadowanie materiatéw

Kruszywa uiywane do robét naky sktadowg w zasiekach materialowych na padioutwardzonym, dobrze
odwodnionym w warunkach zabezpiegzsich je przed zmieszaniem z innymi gatunkami krusizfrakcjami.
Materiat w okresie sktadowania nie sgoulec zanieczyszczeniu.

3. SPRET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt



3.2. Sprat do wykonania robét

Do wykonania wyréwnania podbudowy kruszywem tanmasgabilizowanym mechanicznie Wykonawca powi-
nien dysponowasprztem okrglonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagagoélne” pkt 3.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagane” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Transport kruszyw powinien spetbizwymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wy-
magania ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-N@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Zasady i warunki wytwarzania mieszanki kruszywavipoy spetnigé wymagania okrdone w SST D-04.04.02
.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego amdchnie” pkt 5.

5.3. Przygotowanie powierzchni podbudowy dowyréwnania kruszywem
stabilizowanym mechanicznie

Przed przyspieniem do wykonywania wyréwnania powierzchnia padtwy powinna zostaoczyszczona z
wszelkich zanieczyszciagzgodnie z SST D-04.03.01 ,Oczyszczenie i skrapi@marstw konstrukcyjnych” pkt 5.

Powierzchnia podbudowy ttuczniowej lub z kruszymgwidziana do wyréwnania powinna zdsfazed ukta-
daniem warstwy wyréwnawczej zoskardowana rbd@kos¢ 7 cm, co pozwoli na wigiwe zwizanie wykonanej war-
stwy wyréwnawczej z istniega podbudowy.

Prace pomiarowe powinny d&yvykonane w sposéb uradviajacy wykonanie wyréwnania podbudowy zgod-
nie z dokumentagjprojektovy.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania wykdania podbudowy powinny bBywczeniej przygotowane,
odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie rpfdz Wykonawe

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w edlach réwnolegtych do osi drogi lub w inny spos6b
zaakceptowany przeziyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinmoazliwiaé nacigniecie linki do wy-
tyczenia rob6t w odgpach nie wgkszych nk co 10 m.

Po wytyczeniu wyréwnania podbudowy najaistawé wzdhuz istniegcej podbudowy prowadnice w taki spo-
séb, aby wyznaczaly ongisle warstve wyréwnawca podbudowy w stanie niezeggczonym. Prowadnice winny &y
ustawione stabilnie, w sposob wyklucgaj ich przesuwanie siw czasie uktadania i zaggczania kruszywa.

5.4. Odcinek prébny

Wykonawca powinien wykoraodcinek prébny, zgodnie z zasadami éknmeymi w SST D-04.04.00 ,Podbu-
dowy z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.5. Whudowanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ uktadanej warstwy wyréwnawczej z kruszywa stabilanego mechanicznie nie paoby¢
po zagszczeniu mniejsza od napiszego wymiaru ziarna w kruszywie. Warstwyréwnawca z kruszywa stabilizo-
wanego mechanicznie uktada s$izagszcza wedtug zasad oklenych w SST D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie” pkt 5 o8&T D-04.04.03 ,Podbudowazmzla wielkopiecowego stabilizo-
wanego mechanicznie” pkt 5.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykénbadania zgodnie z ustaleniami zawartymi w
SST D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanego lstavanego mechanicznie” pkt 6 oraz SST D-04.04Rad-
budowa zzuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechaniczni&t G



6.3. Badania w czasie robo6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wykonywania wyréwnania podbug@odano w SST D-
04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogolne’gk

6.4.Wymagania dotycace cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podboay

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyaz/ch cech geometrycznych wykonanego wyréwnania payvbyé
zgodne z okrdonymi dla podbudowy w SST D-04.04.00 ,Podbudovwgraszyw. Wymagania ogdélne” pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0MANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarows jest ni (metr szécienny) wbudowanego kruszywa stabilizowanego meichaie o skia-
dzie frakcyjnym: kruszywo tamane stabilizowane natbznie o uziarnieniu 0-63 mm.
Przewidywana liczba jednostek obmiarowych — zgodnie przedmiarem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapyojektows, SST i wymaganiami bkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamegitug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Roboty zwjzane z wykonaniem wyréwnania podbudowy naldo robét ulegacych zakryciu. Zasady ich
odbioru g okreslone w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1hwyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanym nagitznie obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robdt,
transport materiatu na plac budowy,
przygotowanie mieszanki,
dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
roztozenie i zagszczenie mieszanki,
przeprowadzenie pomiardw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwgzane z wykonaniem wyréwnania kruszywem stabilizowamechaniczniegspodane w
SST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogblpkt 10.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-05.03.05

NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO



1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej SST wymagania dotycze wykonania i odbioru robét zgaanych z wykonywaniem warstw
konstrukcji nawierzchni z betonu asfaltowego, maah:remontu drogi gminnej Nr 001447T Malyn — townica na
odcinku o dt. 1198 mb. od km 0+620 do km 1+818 /usanie skutkdw klesk zywiotowych/ (dz. o nr ewid. 129,
295, 354 — ob¢b Malzyn; Gmina Lipnik); remontu drogi gminnej Nr 337021T Ublinek — Barttomiejéw na
odcinku o dt. 425 mb. od km 0+940 do km 1+365 /usanie skutkow klesk zywiotowych/ (dz. o nr ewid. 186 —
obreb Ublinek; Gmina Lipnik); remontu drogi gminnej Nr 337040T Sternalice — Krobielice na odcinku o dt. 16
mb. od km 1+775 do km 2+535 /usuwanie skutkow ¢gk zywiotowych/ (dz. o nr ewid. 215 — obgb Sternalice i
105 — obkb Uszarzéw; Gmina Lipnik); remontu drogi gminnej Nr 337009T Meczennice — Studzianki Kolonia na
odcinku o dt. 500 mb. od km 0+804 do km 1+304 /usanie skutkéw klesk zywiotowych/ (dz. o nr ewid. 169, 170
— obreb Studzianki; Gmina Lipnik).

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy irkétawy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymieniamyw p. 1.1.
1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST stanpwymagania dotycgce robot zwizanych z wykonaniem warstw z betonu
asfaltowego:

- warstwyscieralnej z AC 11 S 50/70 grufom 4 cm — dla KR 1-2;

- warstwy wizagcej z AC 16 W 50/70 gruldoi 4cm — dla KR 1-2;

2. MATERIALY
2.1. Og6lne wymagania dotycrce materiatdw
Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Kruszywo
Nalezy stosowa kruszywa podane w tablicy 1,2.

Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do warstégjeralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu nr normy KR 2
1 [ Kruszywo tamane granulowane wg PN-EN-13043

a) ze skal magmowych i przeoboaych

K. 1, 1Y gat.1

b) ze skat osadowych jw.?

C) z surowca sztucznegaugle pomiedziowe i sta-

lownicze) Kl. I; gat.1
2 | Wypetniacz mineralny:

a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy
3 | Asfalt drogowy D50

wg PN-C-96170:1965 [6]

1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla K. I;

gat. 1
2) tylko dolomity kl. 1, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z innymiszywami, w ildci <
100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty i piasice bez ograniczenia #iciowego



Tablica 2. Wymagania wobec materiatéw do warstwyisicej i wyrbwnawczej.

L p. | Rodzaj materiatu, numer normy KR 2 §wica) KR 2 (wyrbwnawcza
1 | Kruszywo famane granulowane, wg PN-EN-13043:
a) z litego surowca skalnego, ze skat:
magmowych K. 1, 1Y, gat. 1, K. 1, 1Y, gat. 1,
przeobraonych jw. jw.
osadowych jw. jw.
Z surowca sztucznegoizle pomiedziowe i stalownicze ki'l, gat. 1 ki'l, gat. 1
2 | Wypetniacz mineralny wg PN-S-96504:1961 Podstaywaapienny| Podstawowy wapienny
3 | Asfalt drogowy wg PN-EN 12591:2002 D50 D50

Utylko pod wzgbdemscieralngci w bebnie Los Angeles, pozostate cechy jak dla klagpat, 1
Skladowanie kruszywa powinno esiodbywa& w warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem
i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa kdpoj frakcjami.

2.3 Wypetniacz
Nalezy stosowé wypeltniacz, spetniafy wymagania PN-S-96504:1961 [8] dla wypetiaczdgpawowego.

Skladowanie wypetniacza powinnodzgodne z PN-S-96504:1961 [8].

2.4. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy wg PN-EN 12591:2002:

- D50 dla KR 2 dla warstwycieralnej, wizacej i wyrbwnawczej.

2.5. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowé drogowe kationowe emulsje asfaltowe spejtiajwymagania oké&one w WT.EmA-99 [11].
2.6.S8rodki adhezyjne

Srodki adhezyjne do mieszanki mineralno-asfaltowaigty stosowé obowiazkowo w przypadku, gdy przyczepito
asfaltu do kruszywa, oznaczona zgodnie z PN-B-0&2t4984, jest mniejszanB0%, wzgédnie, gdy spadek stabil-
nosci prébek wykonanych wg metody Marshalla, a przegheanych 48 h w wodzie o temp. 60°C (a ppste wysu-
szonych) przekracza 10%.

1. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Pkt

3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przygpujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedgo powinien wykazasic mozliwoscia

korzystania z nagpujacego spretu:

- wytwdrni stacjonarnej (otaczarki) o mieszaniu oyktiym lub ciglym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,

- uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbvtypu zagszczanego,

- skrapiarek,

- walcéw stalowych gtadkich lekkiclirednich i cgzkich,

- walcéw ogumionych,

- samochoddéw samowytadowczych z przykryciem brezeyrrow

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagigine” pkt 4.

4.2. Asfalt

Asfalt naley przewozt zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [4].

4.3. Wypelniacz

Wypetniacz luzem naly przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mateviai@pkich, umaliwiajacych

roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mima przewoz dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpieczony przed gmoe-

niem i uszkodzeniem workow.

4.4. Kruszywo

Kruszywo mana przewozi dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpiegzaih je przed

zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymarkeuszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawitgmiem.

4.5. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozt pojazdami samowytadowczymi wypasaymi w pokrowce

brezentowe.

W czasie transportu mieszanka betonu asfaltoweginpa by przykryta brezentem.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie miewiprzekracza2 godzin z jednoczesnym spetnieniem warunku

zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca s} stosowanie samochodéw termosow z podwojryisinami skrzyni wyposanej w system ogrzewczy.




5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdine zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M-@0®M,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej
Za opracowanie projektu sktadu mieszanki minerditomicznej odpowiada Wykonawca.
Przed przyspieniem do robo6t, w terminie uzgodnionym zzynierem, Wykonawca dostarczy zimierowi do
akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno-asfe¢j oraz wyniki bada laboratoryjnych i prébki materiatow
pobrane w obecnoi Inzyniera.
Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega
v' doborze sktadnikéw mieszanki,
v' doborze optymalnej ikzi asfaltu,
v okresleniu jej wiasciwosci i poréwnaniu wynikéw z zal@niami projektowymi.
Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnarmsiesci¢ w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przezwezy
graniczne.
5.2.1. Warstwascieralna z betonu asfaltowego
Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naimgch do warstwycieralnej z betonu asfaltowego
oraz orientacyjne zawasti asfaltu podano w tablicy 3.
Tablica 3. Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mafreej do warstwycieralnej z betonu asfal-
towego oraz orientacyjne zawaitoasfaltu

Wymiar oczek sit [mm] KR2
0/12,8mm
Przechodzi przez: 25,0
20,0
16,0 100
12,8 87+100
9,6 73+100
8,0 66+89
6,3 57+75
4,0 47+60
2,0 35+48
zawart@c
ziaren >2,0 (52-65)
0,85 25-36
0,42 18+27
0,30 16+23
0,18 12+17
0,15 11+15
0,075 7+9
Orientacyjna zawartg asfaltu w
MMA, % m/m 4,8+6,5

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowyeala ararstwyscieralnej z betonu asfaltowego

LP. Wiasciwosci KR2 |
1 | Modut sztywnéci petzania®, MPa > 14,0 £18)Y
2 | Stabilng¢ probek wg metody Marshalla w temperaturzé GOkN > 10.6
3 | Odksztatcenie probek jw., mm od 2,0 do 4{5
4 | Wolna przestrzew prébkach jw., % v/v od 2,0 do 4,

— - - - —
5 | Wypelnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., % 0d 78,0 do 86,
6 | Gruba¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:
od 0 mmdo 12,8 m od 3,5do 5,
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % = 98,0
Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 3,0 do 5,0




5.2.2. Warstwa wizaca i wyrbwnawcza

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naiimgch do warstwy vgizacej i wyrdwnawczej z betonu asfal-
towego oraz orientacyjne zawaitoasfaltu podano w tablicy 5.

Tablica 5. Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek raimgch do warstwy vaizacej i wyrGwnawczej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawaitasfaltu

Wymiar oczek sit [mm] KR 2
0/20 mm
Przechodzi przez:
25,0 100
20,0 87-100
16,0 77-100
12,8 66-90
9,6 56-81
8,0 50-75
6,3 45-67
4,0 36-55
2,0 25-41
(zawarta¢ frakcji grysowej) (59-75)
0,85 16-30
0,42 9-22
0,30 7-19
0,18 5-15
0,15 5-14
0,75 4-7
Orientacyjna zawartg asfaltu 4,0-5,5
w mieszance mineralno-asfaltowej, %, m/m

Tablica 6. Wymagania wobec warstwy g#igcej i wyrbwnawczej z betonu asfaltowego

Lp. | Wiasciwosci KR 2
Wymagania

1. | Modut sztywnéci petzania*, MPa =16

2. | Stabilng¢ wg Marshalla w temp. BC, kN, warstwa wizaca >11

3. | Odksztalcenie wg Marshalla w temp.°60 mm 1,5-4,0
4. | Wolna przestrzew probkach Marshalla zagzczonych 2x75 uderag%, viv| 4,0-8,0
5. | Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébkach Malsh&b <75

6. | Grubg¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:

od 0 mm do 20,0 mm od 6,0 do
8,0
7. | Wskanik zag:szczenia warstwy, % =98
8. | Wolna przestrzew warstwie, %, v/v 4,5-9,0

* dotyczy tylko fazy projektowania sktadu mieszankneralno-bitumicznej

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Mieszank mineralno asfaltow produkuje sj w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lulaglym zapewniajcej prawi-
diowe dozowanie sktadnikdw, ich wysuszenie i wymmégse oraz zachowanie temperatury skladnikéw iwgetanie-
szanki mineralno-asfaltowej.

Dozowanie skladnikow, w tym tak wstpne, powinno by wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z rgc&upusz-
cza s¢ dozowanie olgjtosciowe asfaltu, przy uwzegtinieniu zmiany jegogptasci w zaleznosci od temperatury.

Tolerancje dozowania skladnikéw mpgynost: jedna dziatka elementarna wagi, walilie przeptywomierza, lecz nie
wiecej niz £2 % w stosunku do masy skladnika.

Srodki adhezyjne do mieszanki mineralno-asfaltowalgty stosowé obowihzkowo w przypadku, gdy przyczepito
asfaltu do kruszywa, oznaczona zgodnie z PN-B-0&2t4984, jest mniejszamnB0%, wzgédnie, gdy spadek stabil-
nosci prébek wykonanych wg metody Marshalla, a przegheanych 48 h w wodzie o temp. 60°C (a ppste wysu-
szonych) przekracza 10%.

Jezeli jest przewidziane dodanieodka adhezyjnego, to powinien onébgozowany do asfaltu w sposéb citomy w
Aprobacie Technicznej, w ifgiach okrélonych w recepcie.



Asfalt w zbiorniku powinien b§ ogrzewany w sposob fredni, z ukladem termostatowania, zapevatign utrzymanie
stalej temperatury z toleragct 5°C.

Minimalna i maksymalna temperatura w zbiorniku pavé wynosi:

v dla D50 od 14%C do 165 C,

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minemdrdodaniu wypetniacza uzyskata yda
wa temperatuy. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna bwyzsza o wgcej niz 30°C od maksymal-
nej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej.

Minimalna i maksymalna temperatura mieszanki mimerasfaltowej powinna wynasi

v dla D50 od 149C do 176 C,

Mieszanka mineralno-asfaltowa przegrzana (z oznak#rhieskiego dymu w czasie wytwarzania) orazrogeraturze
nizszej od wymaganej powinnadiraktowana jako odpad produkcyjny.

5.4. Przygotowanie podida

Podiaze dla obgtej niniejsz specyfikacy warstwy nawierzchni stanowi warstwa podbudowy tobe asfaltowego.
Podiaze powinno by wyprofilowane i rowne. Powierzchnia podéopowinna b§ sucha i czysta.

Nieréwnaci poprzeczne i podine dla drogi klasy G wg BN-68/8931-04, nie powitnyy wieksze ni:

- 9 mm pod warstwscieraln,

- 12 mm pod warste/wigzaca

Przed roztéeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego @adinaley skropt zgodnie z SST D-04.03.01.
,0czyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnycRbwierzchnie czotowe wlazéw, wpustéw itp. adzen powinny
by¢ pokryte asfaltem.

5.5. Pohczenia medzywarstwowe

Pohczenia mgdzywarstwowe powinny iywykonane zgodnie z SST D-04.03.01.

5.6. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegazenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia yggidoby byta nie iisza
niz 10 °C dla wykonywanej warstwy grubc < 8 cm. Nie dopuszczagsiukiadania podbudowy z mieszanki mineralno-
asfaltowej podczas opadow atmosferycznych oraegimwiatru (V > 16 m/s).

5.7. Zardb prébny

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanki mineralno-asfaltoyesjt zobowjzany do przeprowadzenia
w obecndci Inzyniera kontrolnej produkcji w postaci prébnego taro

Nalezy wykon& petny zardb prébny z udziatem asfaltu, wédiozaprojektowanej w recepcie. Sprawdzenie zaweirto
asfaltu w mieszance okda sk wykonupc ekstrakag;.

Pobrana probka MMA z zarobu probnego w obéchnlmzyniera zostanie dostarczona przezyhiera do Laboratorium

Zamawiajicego i tam zbadana, w celu poréwnania z zaprojektpweceps zachowujc tolerancje podane w tablicy 7.

Tablica 7. Tolerancje skladnikdw mieszanki mineralno- asfaipwzgkdem sktadu zaprojektowanego przy badaniu
pojedynczej probki metadekstrakcji.

Lp. Tolerancje zawartei sktadnikéw, %, m/n
Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowej KR 2
1 | Ziarna pozostage na sitach o oczkach, mm
20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; 2,0 * 4%
2 |0,85;0,42;0,30; 0,18; 0,15; 0,075 2%
3 | Ziarna przechodze przez sito o oczkach 0,075 mm +1,5%
4 | Asfalt +0,3%

5.8. Odcinek probny

Co najmniej na 3 dni przed rozpgcem robot Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:

v stwierdzenia czyiyty sprzt jest wiaciwy,

v okreslenia grubdéci warstwy mineralno-asfaltowej przed zagczeniem, koniecznej do uzyskania wymaganej w
dokumentacji projektowej grukboi warstwy,

v okreslenia potrzebnej ilci przef¢ walcéw dla uzyskania prawidtowego zagczenia warstwy

Do takiej préby Wykonawcazyje takich materiatléw oraz spiz, jakie lgds stosowane do wykonania podbudowy.

Odcinek prébny powinien Idyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca meae przysipi¢ do wykonania warstwy wiacej lubscieralnej po zaakceptowaniu odcinka prébnego przez

Inzyniera.

5.9. Whudowanie i zagszczanie warstwyscieralnej, wiazacej i wyréwnawczej z betonu asfaltowego

Produkcja mieszanki mineralno-asfaltowejzma@ostéa rozpoczta na wniosek Wykonawcy, po wyeniu zgody przez

Inzyniera. Bez zatwierdzonej recepty laboratoryjneykdhawca nie mie rozpoczé produkcji. Wytwdrnia musi zo-

sta& zaprogramowana zgodnie z zatwierdzoaceps robocz. Nie dopuszcza sirecznego sterowania produkapnie-

szanki mineralno-asfaltowej.




Uktadanie mieszanki ni@ odbywa si¢ jedynie przy ayciu mechanicznej uktadarki z wypasmiem w uktad z automa-
tycznym sterowaniem gruba warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolemtacy projektowy. Temperatura
mieszanki nie powinna Bynizsza od minimalnej temperatury podanej w pkt 5.3.

Zagzszczanie mieszanki powinng ©idbywa zgodnie ze schematem prgejvalca ustalonym na odcinku prébnym.
Pocatkowa temperatura mieszanki w czasie ¢gzgzania powinna wyndsinie mniej nk wg Aprobaty technicznej
Producenta asfaltu.

Zaggszczanie mieszanki nalerozpocaé od krawedzi nawierzchni kérodkowi.

Wskaznik zag:szczenia utbonej warstwy powinien lyzgodny z wymaganiami podanymi w tablicy 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofsdo osi drogi.

W przypadku rozkladania mieszanki £akerokdcia warstwy, zdcza poprzeczne, wynikgje z dziennej dziatki robo-
czej, powinny by rowno obcgte, posmarowane lepiszczem i zabezpieczoneglisteed uszkodzeniem.

W przypadku rozktadania mieszanki potpwzerokdci warstwy, wysgpujace dodatkowo ztze podiine naley za-
bezpieczy w sposob podany dlagziza poprzecznego.

Zkacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dprzesunjte wzgkdem siebie o co najmniej 15cmagta powinny
by¢ catkowicie zwjzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykénaadania asfaltu, wypetniacza oraz kruszyw przezmac
nych do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowpjzedstawd wyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minevadisfaltowej podano w tablicy 8.
Tablica 8. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minevasfaltowej.

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba bada na dziennej dzialce
roboczej
1 Skfad mieszanki mineralno-asfaltowej rigldbad& na| 1 prébka przy produkcji do 500Mg
probkach pobranych na budowie 2 probki przy produkcji ponad 500Mg
2 Wiasciwoéci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 Wiasciwosci wypelniacza 1 na 100 Mg
4 Wiasciwosci kruszywa Przy kalej zmianie
5 Temperatura  skladnikow  mieszanki  mineralno-
asfaltowej dozor cagly
6 Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej zdgapojazd przy zatadunku i w czasie wbudo-
wania
7 Wyglad mieszanki mineralno asfaltowej jw.
8 Wiasciwosci  probek mieszanki mineralno-asfaltowggden raz dziennie
pobranej na budowie

6.3.2. Sklad mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej pmbeg wykonaniu ekstrakciji wg PN-S-04001:1967 [7niki
powinny by zgodne z receptaboratoryja z tolerancj okreslong w tablicy 7.

6.3.3. Badanie wiéciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetracje i temperatumicknienia PiK asfaltu zgodnie z pkt. 2.3.

6.3.4. Badanie wkziwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg zuytego wypetniacza natg zbada uziarnienie i wilgotné& wypetniacza, natomiast petne badanie
nalezy wykona przy kadej zmianie wypetniacza i w przypadku wasienia watpliwosci, co do jego jakei zgodnie z
pkt. 2.2.

6.3.5. Badanie wigiwosci kruszywa

Przy kadej dostawie naley bad@ cechy gatunkowe kruszywa, natomiast cechy klaswiey sprawdza przy kezdej
zmianie kruszywa i w przypadku wypienia vatpliwosci, co do jego jakei.

6.3.6. Pomiar temperatury skltadnikdw mieszanki mamm-asfaltowej

Pomiar temperatury skladnikbw mieszanki mineralsfalfowe] polega na odczytaniu temperatury na skali
odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczassaperatura powinna byggodna z wymaganiami podanymi
w recepcie laboratoryjnej i niniejszymi SST.

6.3.7. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-tsfadj

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltonaega na kilkukrotnym zanurzeniu termometru w nmieEe i
odczytaniu temperatury.

Doktadna¢ pomiaru 2°C. Temperatura powinnattagodna z wymaganiami podanymi w recepcie i SST.

6.3.8. Sprawdzenie wyglu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocemiualnej jej wghdu w czasie produkciji,
zaladunku, roztadunku i wbudowywania.



6.3.9. Widciwosci mieszanki mineralno asfaltowej

Wiasciwoséci mieszanki mineralno asfaltowej najeokreila¢ na prébkach zagzczonych metadMarshalla. Wyniki
powinny by zgodne z zatwierdzarreceps laboratoryja i SST.

6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wkgiwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego

6.4.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiar6w warstw nawierzchniowych z betonu asfatigo podaje

tablica 9.
Tablica 9. Czestotliwo$¢ oraz zakres bada pomiaréw warstw nawierzchniowych z betonu asfatigo
Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégdl km
2 | Rowna¢ podiuzna warstwy kady pas ruchu planografem lubgaio 10 m
3 | Rbwna¢ poprzeczna warstwy nie rzadzieficio 5m
4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidvaiugasci 1 km
5 | Rzdne wysokéciowe warstwy | pomiar kdnych niwelacji podtanej i poprzecznej oraz usytuowanja
6 | Uksztaltowanie osi w planie osi wedtug dokumentacji budowy
7 | Grubg¢ warstwy 2 prébki z kadego pasa o powierzchni do 3000 m2
8 | Zlacza podhline i poprzeczne cala diugozlacza
9 | Krawedz, obramowanie warstwy cala diugo
10 | Wyghd warstwy ocena giffa
11 | Zagszczenie warstwy 2 prébki z k@ego pasa o powierzchni do 3000 m
12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2. Szeroké¢ warstwy
Szerokd¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna lzgodna z dokumentacprojektowvy, z tolerangi + 5
cm. Szeroké& warstwy asfaltowe] tej potazonej, nie ograniczonej krasnikiem lub opornikem w nowej konstrukcji
nawierzchni, powinna léyszersza z kalej strony co najmniej o grubbwarstwy na niej potmnej, nie mniej jednak
niz 5 cm.
6.4.3 ROwnd¢ warstwy
Nieréwnaci podtwne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mieraeg BN-68/8931-04 [11] nie po-
winny by¢ wigksze od :
- 6 mm dla warstwycieralnej,
- 9 mm dla warstwy wdizacej,
- 12 mm dla warstwy wyréwnawczej
6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy
Spadki poprzeczne na odcinkach prostych i na tulkextinny by zgodne z dokumentagcprojektow, z tolerancj £
0,5 %.
6.4.5. Rzdne wysokdciowe
Rz¢dne wysokéciowe powinny by zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerancj £ 1 cm.
6.4.6. Uksztattowanie osi w planie
Os podbudowy powinna léyzgodna z dokumentagcprojektows, z toleranci £ 5 cm.
6.4.7. Grubaé¢ warstwy
Grubai¢ warstwy powinna b§zgodna z dokumentagcprojektova.
6.4.8. Zhcza podiune i poprzeczne
Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofgado osi. Zdcza w konstrukcji
wielowarstwowej powinny by przesunjte wzgkdem siebie o co najmniej 15 cm.aZta powinny b¥ catkowicie
Zwigzane, a przylegage warstwy powinny byw poziomie.
6.4.9. Krawedz, obramowanie warstwy
Warstwa scieralna przy opornikach drogowych i gdzeniach w jezdni powinna wystatvé88-5 mm ponad ich
powierzchng. Warstwy bez opornikoéw powinny Byéwno obcite lub wyprofilowane oraz pokryte asfaltem.
6.4.10. Wyghd warstwy
Warstwa powinna miejednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych, tugagzh sé¢ i spekanych.
6.4.11. Zagszczenie warstwy i wolna przestraew warstwie
Zageszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny b§ zgodne z wymaganiami ustalonymi w recepcie lalooyatej
i SST.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0MANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest metr kwadratowy [fh wykonanej warstwycieralnej i wizacej nawierzchni z betonu asfal-
towego, oraz tona [t] wykonanej warstwy wyrdwnaejcz betonu asfaltowego.




8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapyojektows, SST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pktPN-S-96025:2000 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena 1 metra kwadratowegoqmtony [t] wykonanej warstwy z betonu asfaltowegjeejmuije :
v/ prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
v' oznakowanie robét zgodnie z zatwierdzonym projekbeganizacji ruchu,
v’ zakup, dostarczenie sktadnikéw i wyprodukowanieszegki mineralno-bitumicznej na podstawie zatwiergzh
receptur,
posmarowanie lepiszczem kredvi urzzdzer obcych,
oczyszczenie warstw,
skropienie mjdzywarstwowe,
transport mieszanki na miejsce wbudowania,
mechaniczne rozi@nie i zagszczenie warstw nawierzchni,
obciecie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w SST.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1./ PN-EN-13043:2004  Kruszywo mineralne. Kruszyvamienne tamane do nawierzchni drogowych.
2./ PN-EN-12342:2004  Kruszywo mineralne. Kruszyvadunalne do nawierzchni drogowych. Piasek.
3./ PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory nato®akowanie, znakowanie i transport.

4./ PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty upipne AUN do nawierzchni drogowych.

5./ PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Mieszankingilno-bitumiczne. Badania.

6./ PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypelniaterlny do mas bitumicznych.

7./ PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe. Nawierzchsfaltowe. Wymagania.

8./ BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rénoawierzchni planografem i tat

9./ PN-EN 12591:2002  Asfalt drogowy

10.2. Inne dokumenty

10./ Katalog typowych konstrukcji nawierzchni padath i pétsztywnych, IBDiM, 1997.

11./ Warunki techniczne. Drogowe kationowe emuésjtaltowe EmA-99, Informacje, instrukcje — Zesz@tIBDiM,
Warszawa 1999.

12./ WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jédiogryséw izwiréw kruszonych z naturalnie rozdrobnionego
surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchnodnazh.

13./ Zeszyt 64 ,Procedury batl@o projektowania sktadu i kontroli mieszanek mateo-asfaltowych — Arkusz 16"
Warszawa 2002

14./ Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjria 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw technicz-
nych, jakim powinny odpowiadadrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43999 r., poz. 430).

15./ Wymagania Techniczne — Mieszanki mineralnadesive — WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2010




SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-05.03.08

NAWIERZCHNIA PODWOJNIE POWIERZCHNIOWO
UTRWALANA



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaefihhicznej (SST)aswymagania dotyce wykonania i
odbioru robét zwjzanych z wykonawstwem podwdjnego powierzchniowegealenia nawierzchni w ramactemon-
tu drogi gminnej Nr 001447T Malzyn — townica na odcinku o di. 1198 mb. od km 0+62@o km 1+818 /usuwanie
skutkéw klesk zywiotowych/ (dz. o nr ewid. 129, 295, 354 — olls Malzyn; Gmina Lipnik); remontu drogi gmin-
nej Nr 337021T Ublinek — Barttomiejow na odcinku odt. 425 mb. od km 0+940 do km 1+365 /usuwanie skuik
klesk zywiotowych/ (dz. o nr ewid. 186 — olgb Ublinek; Gmina Lipnik); remontu drogi gminnej Nr 337040T
Sternalice — Krobielice na odcinku o dt. 760 mb. otkm 1+775 do km 2+535 /usuwanie skutkéw &k zywioto-
wych/ (dz. o nr ewid. 215 — obgb Sternalice i 105 — obeb Uszarzéw; Gmina Lipnik); remontu drogi gminnej Nr
337009T Meczennice — Studzianki Kolonia na odcinku o dt. 50énb. od km 0+804 do km 1+304 /usuwanie skut-
kow klesk zywiotowych/ (dz. o nr ewid. 169, 170 — oleb Studzianki; Gmina Lipnik).

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) stacayst SIWZ i nalety ja stosowa w zaleceniu i wykonaniu
robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zaanych z wykonaniem po-
dwdjnego powierzchniowego utrwalenia nawierzchndr@gach obgizonych ruchem od lekkiego doggkiego.

1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1.Podwojne powierzchniowe utrwalenie nawierzchni

Podwojne powierzchniowe utrwalenie nawierzchnt gbiegiem utrzymaniowym polegaym na kolejnym
roztozeniu:
- warstwy lepiszcza,
— warstwy kruszywa,
— drugiej warstwy lepiszcza,
— warstwy drobniejszego kruszywa.

1.4.2.Pozostate okigenia

Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicja-
mi podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéln&t p.4.
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1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygeze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Kruszywa
2.2.1.Wymagania dotycgce kruszyw

Do powierzchniowego utrwalania najestosowd grysy lubzwiry kruszone o wskich frakcjach uziarnienia,
spetniajce wymagania wg tablicy 1 i 2, zgodne z ngr@N-B-11112 [1] i wytycznymi CZDP [6] przy jednosrg/m
uwzgkdnieniu ycislen zawartych w niniejszych SST.

Do podwojnego powierzchniowego utrwalenia nglstosowd kruszywo tamane o frakcjach: od 4 mm do 6,3
mm; od 6,3 mm do 10 mm; od 10 mm do 12,8 mm i o@ ©@n do 16 mm.

Dopuszcza sistosowanie wskich frakcji gryséw o wymiarach innychznivyzej podane pod warunkieme
zostan zaakceptowane przezzymiera.

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia nie dopaazs¢ kruszywa pochodego ze skat wapiennych.



Tablica 1. Wymagania dla grysawiru kruszonego w zakmosci od klasy kruszywa
i kategorii ruchu

Kategoria ruchu

I . . sl sredni, lekkgredni,
Wyszczegolnienie wkaiwosci Cigzki lekki

klasa kruszywa
I Il

Scieralngé w bebnie kulowym po pelnej liczbig 25 35
obrotéw, ubytek masy nie wkszy niz, %(m/m): (40) (45)

Scieralngé¢ w bebnie kulowym po 1/5 petnej liczhy
obrotéw, ubytek masy w stosunku do ubytku masy po 25 35
petnej liczbie obrotéw nie wkszy niz, %(m/m):

Nashkliwosé nie wicksza nk, %(m/m): 1,5 2,0

Mrozoodporné¢ wg metody zmodyfikowanej, ubytek

masy nie wgkszy niz, %(m/m): 10,0 30,0

* - dlazwiréw kruszonych przyjto takie same wymagania jak dla kruszywa tamanego
(grysow).
() -wartgci podane w nawiasach dotyomytacznie kruszywa granitowego.

Tablica 2. Wymagania dla grysuawiru kruszonego w zaimosci od gatunku kruszywa
i kategorii ruchu

Kategoria ruchu
s . ; lekkosredni
Wyszczegdlnienie wkziwosci Cigzki Sredni i lekki l
Gatunek kruszywa
1 2
Zawartag¢ ziarn mniejszych i 0,075 mm odsianych
o e _ 0,5 0,5 0,5
na mokro, nie wicej niz, %(m/m):
Zawart(§c frakcji podstawowej, nie mniej i 85.0 85.0 85.0
%(m/m):
ZawartG¢ nadziarna, nie wcej niz, %(m/m): 8,0 8,0 8,0
Zawartg¢ podziarna, nie wtej niz, %(m/m): 10,0 10,0 10,0
Zawart(§c zanieczyszcze obcych, nie wicej ni, 0.1 0.1 0.2
%(m/m):
Zawart(§c ziarn nieforemnych, nie wtej ni, 15,0 20,0 25,9
%(m/m):
Zawarta¢ zanieczyszczeorganicznych barwa cieczy nie ciemniejszazni
wzorcowa
Za_wa_\-rt(ﬁc przelfruszonych Ziarawirowych, nie we- i 10." 15.6"
cej niz, %(m/m):
* - wymagania zostaty zgkszone w stosunku do normy PN-B-11112 [1]

** - dotyczy grysu produkowanego z kruszymaturalnego.

2.2.2.Sktadowanie kruszyw

Wykonawca zapewni skltadowanie kruszyw na skladkaab zlokalizowanych jak najkkj wykonywanego
odcinka powierzchniowego utrwalenia. Padiskltadowiska powinno Byréwne, dobrze odwodnione, czyste, o twardej
powierzchni zabezpieczgiej przed zanieczyszczeniem kruszywa w czasie gigparlowania i poboru. Kaa frakcja
kruszywa, jego klasa i gatunekdy sktadowane oddzielnie, w sposob utheiajacy ich mieszanie sizaréwno w cza-
sie skladowania, jak rownidadowania i transportu.



2.3. Lepiszcza
2.3.1.Wymagania dla lepiszczy

Niniejsza SST uwzgtnia jako lepiszcze do powierzchniowego utrwaletyiko drogowe kationowe emulsje
asfaltowe szybkorozpadowe niemodyfikowane i modyfine rodzaju K1-65, K1-70, K1-65MP, K1-70MP, S|t
ce wymagania zawarte w tablicy 3 zgodnie z opraoiema ,Warunki techniczne. Drogowe kationowe emubsjéalto-
we Em-94” - IBDIM - 1994 [5].

Tablica 3. Wymagania dla drogowych emulsji katiogolwniemodyfikowanych [5]

Badane wiéciwosci Rodzaj emuls
K1-65 K1-70

ZawartG¢ lepiszcza, % od 64 do 66 od 69 do 11
Lepkas¢ wg Englera wg PN-C-04014 [ZE,
nie mniej nk: 6 }
Lepkas¢ BTA O 4 mm (s), nie mniej i - 7
Jednorodn&, %, # 0,63 mm, nie wcej niz: 0,10 0,10
Jednorodn&, %, # 0,16 mm, nie wcej ni: 0,25 0,25
Trwalosé¢, %, 0,63 mm po 4 tyg., nie ygej niz: 0,4 0,4
Sedymentacja, %, nie mniegni 50 5,0
Przyczepné&t do kruszywa, %, nie mniej i 85 85
Indeks rozpadu, g/100 g, niegeej niz: 80 80

Kationowe emulsje asfaltowe rodzaju K1-70 zaldesstsowd do wykonywania powierzchniowego utrwale-
nia na drogach o ruchérednim. Przy ruchu mniejszym agledniego dopuszczagsstosowanie emulsji K1-65. Po-
wierzchniowe utrwalenie nie by wykonywane réwniz na drogach o ruchu ezkim, lecz przy ayciu kationowej
emulsji modyfikowanej, przy czym zalecane jest ateanie emulsji wytwarzanej przyyciu asfaltu weczéniej modyfi-
kowanego.

Wymagania dla drogowych emulsji kationowych mokigfianych zawartegsw tablicy 4.

Dopuszcza girowniez stosowanie asfaltow fluksowanych lub polimeroaéfal

Inne lepiszcza nidrogowe emulsje asfaltowe szybkorozpadowe (modyfdne i niemodyfikowane)
mog by¢ stosowane pod warunkiem posiadania aprobaty textwji wydanej przez uprawnipfednostk i musz by¢
zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca do wykonania powierzchniowych utrwiat@pewni lepiszcza od jednego dostawcy.

2.3.2.Sktadowanie lepiszczy

Do sktadowania lepiszczy Wykonawcayje cystern, pojemnikéw, zbiornikdw lub beczek.

Cysterny, pojemniki, zbiorniki i beczki przeznaoeodo sktadowania emulsji powinnydgzyste i nie powin-
ny zawieré resztek innych lepiszczy.

Przy przechowywaniu asfaltowej emulsji Wykonawest zobowjzany przestrzeganastpujace zasady:
— czas sktadowania emulsji nie powinien przekracan-cy od daty jej wyprodukowania,
- temperatura przechowywania emulsji nie powinnarigsza ni +5°C.

Tablica 4. WHaciwosci drogowych emulsji kationowych modyfikowanych

Oznaczenia Klasa emuls;ji
Badane whciwosci Szybkorozpadowe
K1-65MP K1-70MP

Zawarta¢ lepiszcza, % od 64 do 66 od 69 do 11
Lepkas¢ wg Englera wg PN-C-04014 [2E, 6 i
nie mniej nk:
Lepkas¢ BTA 0 4 mm (s), nie mniej i - 7
Jednorodn&, %, # 0,63 mm, nie wcej niz: 0,20 0,20
Trwalosé, %, # 0,63 mm po 4 tyg., nie ggiej niz: 0,5 0,5
Sedymentacja, %, nie mniegni 5,0 5,0
Przyczepn&t do kruszywa, %, nie mniej i 85 85
Indeks rozpadu, g/100 gnie wiecej niz: 90 90




O przy powierzchniowych utrwaleniach wykonywanych arunkach upatu (temp. powietrza paey30C i na-
wierzchni powyej 40°C) maksymalna waro indeksu rozpadu nie by podniesiona do 100 g/100 g.

3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotycrce sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Rodzaje spretu do wykonania powierzchniowego utrwalenia

Wykonawca przyspujacy do wykonania powierzchniowego utrwalenia powinigykaza si¢ mozliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:
— szczotek mechanicznych - do oczyszczania nawierzcetsnwania niezwgzanych ziarn po wykonaniu powierzch-
niowego utrwalenia,
— skrapiarek lepiszcza - do rozémnia lepiszcza na nawierzchni,
— rozsypywarek kruszywa - do rozkenia kruszywa na nawierzchni,
- walcow drogowych - do przywatowania rozémego kruszywa.

3.3. Wymagania dla sprztu

3.3.1.Szczotki mechaniczne

Zaleca si stosowanie uggdzen dwuszczotkowych, w sktad ktérych wchodzi szczotkkonana z twardych
elementéw czyszaeych, shigca do zdrapywania i usuwania zanieczysiacpeaz szczotka rekka shzaca do zamiata-
nia i usuwania niezwkanych ziarn kruszywa.

Ze wzgkdu na due pylenie powstare w procesie czyszczenia, szczotki powinng Wyposaone w uradze-
nie pochtaniajce pyly oraz umdiwiajgce czyszczenie powierzchni na sucho i na mokro.

3.3.2.Skrapiarka lepiszcza

Wykonawca robét jest zoboariany do uaycia tylko takiej skrapiarki, ktéra zapewni rozémie na jezdni prze-
widzianej ilcci lepiszcza rownomiernie, zaréwno w kierunku padium jak i poprzecznym. Dla zapewnienia réwno-
miernego rozigenia przewidzianej ki lepiszcza na nawierzchni, skrapiarka powinné wyposaona w uradzenia
pomiarowo-kontrolne oraz mechanizmy regulacyjnev@apce na sprawdzenie i regulowanie parametrow talakh |
— temperatury rozktadanego lepiszcza,

— cisnienia lepiszcza w kolektorze,

— obrotéw pompy dozygfej lepiszcze,

— predkosci poruszania siskrapiarki (szczego6lnie doktadny pomiar i wskaeamizakresie zwykle od 3 do 6 km/h),
— wysokasci i dlugdsci kolektora do rozktadania lepiszcza.

Dla zachowania niezmiennej temperatury rozktadanepgiszcza, skrapiarka powinna posiadhiornik izolo-
wany termicznie. Kolektor skrapiarki powiniendbwyposaony w dysze szczelinowe oraz posiadegulacg wysoko-
$ci swego potaenia nad powierzchgijezdni, dla zapewnienia rGwnomiernego pokrycia irexehni lepiszczem z
dwéch lub trzech dysz. Nie dopuszcza siosowania skrapiarek, ktérych kolektor jest wygaogy w dysze stikowe.
Zaleznosci pomiedzy wydatkiem lepiszcza a nastawami regulowanyechamatrow takich jak: énienie, obroty pompy
predkos¢ jazdy skrapiarki i temperatura lepiszcza powing§ lzawarte w aktualnych wynikach cechowania skragpiar

Skrapiark mazna uzna za przydaty do wykonywania powierzchniowego utrwaleniazgle odchylenia roz-
ktadanego lepiszcza od §ld zatazonych mieszcz sie¢ w przedziale: 10% w kierunku poditnym i poprzecznym.

3.3.3.Rozsypywarka kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonavzegewni jeden z poiszych typdw rozsypywarek
kruszywa:
— doczepn do skrzyni samochodu z kruszywem,
— pchan przez samochdd z kruszywem,
— samojezds,
— doczepy do skrapiarki.

Ze wzgkdu na konieczni& uzyskania diej doktadndci dozowania kruszywa preferuje sizycie rozsypywa-
rek samojezdnych.

Rozsypywark kruszywa mana uzna za przydatg do wykonania powierzchniowego utrwaleniagie pomie-
rzone odchylenia ikzi dozowanego kruszywa niearda sic od przewidzianej iléci wiecej niz o 1 l/nf.

3.3.4.Walce drogowe

Do przywatowania kruszywa Wykonawcayje walcow ogumionych wyposganych w opony o gtadkim hie
niku, ze stalym énieniem do 0,6 MPa i obeieniem 15 kN na koto oraz lekkich walcéw statyczngcstalowych pan-
cerzach, pod warunkieme nie lgda one powodowaty mialzenia ziarn kruszywa.



4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéine” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiepaah je przed zanie-
czyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatamirfgs@ntami) i nadmiernym zawilgoceniem.

4.3. Transport lepiszczy

Cysterny samochodowezywane do przewozu emulsji powinny dyodzielone przegrodami na komory o
pojemndci nie wickszej n 3 nT, a kaida przegroda powinna néisvykroje przy dnie, aby nidiwy byt przeplyw emul-
sji migdzy komorami.

Wyjatkowo, za zgod Inzyniera, dopuszczagsdo transportu emulsji beczki lub inne pojemnikilsive.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-N@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zalazenia og6ine

Powierzchniowe utrwalenie nawierzchni jest zaldegutrzymaniowym, ktéry pozwala na uszczelnienieiés
jacej nawierzchni, zapewnia dobre wdavosci przeciwpdglizgowe warstwyscieralnej, natomiast nie wptywa na popra-
We jej nasnosci | rownasci.

Nawierzchnia, na ktérej ma byykonane powierzchniowe utrwalenie, powinna layyremontowana, posiada
whasciwy profil podtuzny i poprzeczny oraz powierzclncharakteryzujca sie duzg jednorodnécia pod wzgédem
twardasci i tekstury.

5.3. Projektowanie powierzchniowego utrwalenia
5.3.1.0cena stanu powierzchni istnjegj nawierzchni

Dla ustalenia rzeczywistej #oi lepiszcza i wielkéci frakcji kruszywa pierwszej warstwy powierzchniegyo
utrwalenia, nalgy ocent stopier twarddci i tekstue powierzchni istniejcej nawierzchni. Przy ustalaniu tekstury po-
wierzchni utrwalanej mma poshay¢ si¢ klasyfikach zamieszczonw tablicy 5.

Przy okrdlaniu stanu powierzchni dopuszczg stosowanie przez Wykonagadnnych metod oceny stanu
nawierzchni zaaprobowanych przezyniera.

Tablica 5. Klasyfikacja stanu powierzchni utrwalpmawierzchni

> )
Lp. Wyglad i opis powierzchni nawierzchni G+¢bokczsl_c|éekstury1
1 Nawierzchnia uboga w lepiszcze, np. mieszanki rainer HS=>1,7

bitumiczne bardzo otwarte i mocno porowate

Nawierzchnia uboga w lepiszcze, np. mieszanki rainer 1,2<HS<1,7

2 bitumiczne porowate

3 Nawierzchnia wygtadzona, np. mieszanki mineralno- 0,8< HS< 1,2
bitumiczne o strukturze zamkitej bez wysikéw lepiszcza

4 Nawierzchnia bogata w lepiszcze wykaga tendencje dp  0,4< HS< 0,8
wystepowania wysikow lepiszcza lub zaprawy

5 Nawierzchnia bogata w lepiszcze, z tendgrdp pocenia HS<0,4

lub z licznymi remontami estkowymi

1) Pomiar gibokasci tekstury piaskiem kalibrowanym zostat podany@lzisienia tego parametru.
5.3.2.Ustalenie ildci gryséw

Ustalenie rzeczywistej ifgi grysow zaleca sidokon& zgodnie z opracowaniem ,Powierzchniowe utrwalenie.
Oznaczenie iléci rozkiadanego lepiszcza i kruszywa” [4].

Ustalorys wg wymienionego opracowania i gryséw dla podwojnego powierzchniowego utrweadenia-
wierzchni naley skorygowa:
— dla pierwszej warstwy grysu 0 -5%,
— dla drugiej warstwy grysu 0 +5%.

5.3.3.Ustalenie ildci lepiszcza



Przy ustalaniu ostatecznej§6 lepiszcza dla kalego wydzielonego odcinka lub pasma ruchu chargki@r
cego st jednorodnymi parametrami nalekorzystg z wlasnego dawiadczenia oraz z programu projektowania po-
wierzchniowych utrwalg ,Allogen” [8], ktéry jest w posiadaniu dyrekcji ojgowych drog publicznych.

5.4. Zapewnienie przyczepn&i aktywnej lepiszcza do kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonawoaze przysipi¢ tylko wéwczas, gdy przyczepéio
aktywna kruszywa do wybranego rodzaju emulsji élkrea zgodnie z nor;nBN-70/8931-08 [3] bdzie wiksza od
85%.

Jezeli przyczepné aktywna lgdzie mniejsza od 85%, to naleja zwiekszy¢ przez ogrzanie, wysuszenie lub
odpylenie kruszywa bezpadnio przed jego rozie@niem na nawierzchni.

Przy stosowaniu do powierzchniowego utrwaleniay@nlepiszczy ri emulsja asfaltowa, przyczepidoak-
tywna mazna zwikszy¢ przez zastosowanie otoczonego kruszywa ngcgor

5.5. Warunki przystapienia do robét

Powierzchniowe utrwalenie mia wykonywa w okresie, gdy temperatura otoczenia nie jestaza od +18C
przy stosowaniu asfaltowej emulsji kationowej i nigsza nz +15°C przy stosowaniu innych lepiszczy.

Temperatura utrwalanej nawierzchni powinna bje nizsza ni +5°C przy emulsji asfaltowej i +£@ przy
innych lepiszczach bezwodnych.

Nie dopuszcza siprzystpienia do robét podczas opadoéw atmosferycznych.

5.6. Odcinek prébny

Przed przyspieniem do rob6t, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca powinien wykodadci-
nek prébny w celu:
- stwierdzenia, czy spek przewidziany do wykonywania robot spetnia wymagarkrelone w pkt 3 niniejszej SST,
— sprawdzenia, czy dozowanastdepiszcza i kruszywagzgodne z parametrami jakie zamierzawizymywa pod-

czas robdét.

Do takiej proby Wykonawca powiniertyt materiatow oraz spetu takich, jakie bdg stosowane do wykona-
nia robot.

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera. Wykonawca ni@ przy-
stapi¢ do wykonywania powierzchniowego utrwalenia nawitrs po zaakceptowaniu odcinka probnego przeyriie-
ra.

5.7. Oczyszczenie istnigeej nawierzchni

Przed przyapieniem do rozktadania lepiszcza, nawierzchnia powiby dokladnie oczyszczona za porgoc
sprztu mechanicznego spetniapgo wymagania wg pkt 3. W szczegoélnych przypadkbahdzo due zanieczyszcze-
nie) oczyszczenie nawierzchni oma wykong przez sptukanie wad(z odpowiednim wyprzedzeniem dla wyscjuia
nawierzchni - wane przy stosowaniu lepiszczy na guy).

5.8. Oznakowanie robot

Ze wzgkdu na specyfil robo6t przy wykonywaniu powierzchniowego utrwalenewierzchni, Wykonawca w
sposb6b szczegolny jest zobagmany do przestrzegania postanawmawartych w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.4, a dotygzych zasad zachowania bezpiatstera ruchu drogowego w czasie prowadzenia robét.

Znaki powinny by odblaskowe, czyste i w razie potrzeby czyszczod@awiane lub wymieniane na nowe.
Przy duym natzeniu ruchu, w razie potrzeby, Wykonawca uzgodnpiawadzi regulagj, ruch wahadtowy za pomgc
sygnalizatorévéwiatet lub za pomagpracownikéw sygnalistéw, odpowiednio przeszkoldnyc

Ruch drogowy odbywagy sk po wstpnie zagszczonym powierzchniowym utrwaleniu sprzyja utwimnaiu
ziarn kruszywa pod warunkierze prdkos¢ ruchu lgdzie ograniczona od 30 do 40 km/h.

W okresie pierwszych 48 godzin, a przy mniej si@agych warunkach atmosferycznych, w okresie od 3 do 4
doéb od chwili wykonania powierzchniowego utrwaleMéykonawca spowoduje ograniczeniegkosci ruchu od 30 do
40 km/h.

5.9. Rozkladanie lepiszcza

Rozkiadana emulsja asfaltowa powinna posiadsstpujaca temperatuy:
- emulsja K1-65 - od 40 do 80,
- emulsja K1-70 - od 60 do 85,
- emulsja K1-65MP - od 50 do 80,
- emulsja K1-70MP - od 65 do 75.

Jeveli powierzchniowe utrwalenie jest wykonane na piéojezdni, to zicze srodkowe przy drugiej warstwie
powinno by przesunjte od 15 do 30 cm, przy czym zalecane jest wyka@nanoiwierzchniowego utrwalenia na calej
szerokdci jezdni w tym samym dniu.



Przy rozpoczynaniu skrapiania nawierzchni aalpamktac, ze wiasciwa jednorodnéc i ilosé¢ lepiszcza uzy-
skuje s¢ dopiero po uptywie krotkiej chwili od momentu otwi jego wyptywu. Zaleca gi aby w tym krétkim czasie
lepiszcze wyplywato na arkusze papieru raate na nawierzchni.

5.10. Rozktadanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane rownomiegnwarstwg w ilosci ustalonej wg pkt 5.3.2, riaviezo roztazonej
warstwie lepiszcza, za pompoozsypywarki kruszywa spetnigiej wymagania ok&one w pkt 3.3. Odlegkd pomi-
dzy skrapiarl rozktadajca lepiszcze, a poruszgy sie za ni rozsypywark kruszywa nie powinna ywicksza ni 40
m. Przy stosowaniu emulsji asfaltowej czas jakiyupt od chwili rozigenia lepiszcza do chwili roztenia kruszywa
powinien by mozliwie jak najkrotszy (kilka sekund).

5.11. Watowanie

Bezpdrednio po roziaeniu kruszywa, ale nie giiej niz po 5 minutach naly przystpi¢ do jego walowania.
Do watowania powierzchniowych utrwalenajbardziej przydatnegswvalce ogumione (walce statyczne gtadkie rje s
zalecane, gdymog powodowa miazdzenie kruszywa).

Dla uzyskania wigciwego przywatowania mima przypé co najmniej 5-krotne prz@jie walca ogumionego w
tym samym miejscu przy stosunkowozdjppredkasci od 8 do 10 km/h i przysnieniu powietrza w oponach i
obcizeniu na koto okrdonym w pkt 3 niniejszej OST.

Przy wykonywaniu podwdjnego powierzchniowego utemé, pierwsz warstwe kruszywa watuje si tylko
wstepnie (jedno przégie walca).
5.12. Oddanie nawierzchni do ruchu

Na swiezo wykonanym odcinku powierzchniowego utrwaleniabéoj¢ ruchu naley ograniczy od 30 do 40
km/h. Dluga¢ okresu w ktérym nawierzchnia powinnac¢bshroniona zaley od istniejcych warunkéw. Mae to by
kilka godzin - jeeli pogoda jest sucha i gama, albo jeden lub kilka dni w przypadku pogodygethej lub chtodne;.

Na og6t dobre zwizanie ziarn kruszywa uzyskujecsiv czasie od 24 do 48 godzifwiezo wykonane po-
wierzchniowe utrwalenie nie byt oddane do ruchu niekontrolowanego nie woiEg, az wszystkie niezwgzane ziarna

zostam usunéte z nawierzchni szczotkami mechanicznymi lub sgegmi urzdzeniami do podénieniowego ich
zbierania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robot
Ogollne zasady kontroli jakoi robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania lepiszcza i kruszywa i przedstawi
wyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

Badania te powinny obejmowavszystkie wiaciwosci lepiszczy i kruszywa okéone w pkt 2 niniejszej SST.
W zakresie badania spta, Wykonawca winien przedstawaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.

6.3. Badania w czasie robo6t

6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wykonywania powierzchniowedmalenia podano w
tablicy 6.

6.3.2.Badania kruszyw
Jezeli Inzynier uzna to za konieczne, &awosci kruszywa nalgy bad& dla kadej partii. Wyniki bada po-
winny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.
6.3.3.Badania emulsji
o Jezeli Inzynier nie ustali inaczej, to dla k@dej dostarczonej partifodka transportu) emulsji asfaltowej nale
ada:

- barw,
- jednorodnéc,
— lepkas¢ i indeks rozpadu.



Tablica 6. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw rob6t powierzchniowego utrwalenia

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiarow (;Z.¢St0tllwqéé bada.
Minimalna liczba bada
1 | Badanie wiéciwosci kruszywa dla kadej partii kruszywa
2 | Badanie emulsji dla kdej dostawy
3 | Sprawdzenie stanu czy&tonawierzchni| w sposobagty
4 Sprawdzenie dozowania lepiszcza przed rozgmem robdt (odcinek prob-
ny) i w przypadku wtpliwosci
5 Sprawdzenie dozowania kruszywa przed rozpaem robdét (odcinek prob-
ny) i w przypadku wtpliwosci
6 .SpraWdze”'e_ temperatury  otocze codziennie przed rozpogziem robot
i nawierzchni
7 | Sprawdzenie temperatury lepiszcza minimum 3 n@zgmiag robocz
8 Pomiary_szerol@:i powierzchniowego w 10 miejscach na 1 km
utrwalenia

6.3.4.Sprawdzanie stanu czystd nawierzchni

W trakcie prowadzonych robét Wykonawca powinierasglz& stan powierzchni nawierzchni, na ktérej ma
by¢ wykonane powierzchniowe utrwalenie, zgodnie z 5kt oraz jej oczyszczenie, zgodne z wymaganiamagsgmi
w pkt 5.7.

6.3.5.Sprawdzanie dozowania lepiszcza i kruszywa

Dozowanie ilgci lepiszcza i kruszywa natg wykonywa® jak badania testowe, wedtug metod opisanych w
opracowaniu GDDP [4].

6.3.6.Sprawdzenie temperatury otoczenia i nawierzchni

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia codziennych pomiaréw teatpe/ otoczenia i nawierzchni co
do zgodnéci z wymaganiami okigonymi w pkt 5.5.

6.3.7.Sprawdzanie temperatury lepiszcza
Wykonawca jest zobowizany do prowadzenia statych pomiarow temperatupysieza, co do zgodsia z
wymaganiami okrdonymi w pkt 5.9.

6.4. Badania dotycgce cech geometrycznych wykonanego powiernibwego
utrwalenia

6.4.1.Szerokd¢ nawierzchni

Po zakdczeniu robot, tj. po okresie péginaciji, Wykonawca w obeciad Inzyniera dokonuje pomiaru szero-
kosci powierzchniowego utrwalenia z dokladnim do + 1 cm. Szerok& nie powinna s rozni¢ od projektowanej
wiecej nz o+ 5 cm.

6.4.2.R6wnaGs¢ nawierzchni

Jezeli po wykonaniu robot przygotowawczych przed pontdniowym utrwaleniem, na istnigej powierzchni
dokonano pomiaréw réwioi, to po wykonaniu powierzchniowego utrwalenia fpeny takie naley wykona w tych
samych miejscach i wedtug tej samej metody. Wypddniarow réwnéci nie powinny by gorsze od wynikdéw uzyska-
nych przed wykonaniem robét.

6.4.3.0cena wygldu zewrtrznego powierzchniowego utrwalenia

Powierzchniowe utrwalenie powinna siharakteryzowajednorodnym wygjdem zewatrznym. Powierzchnia
jezdni powinna b§ réwnomiernie pokryta ziarnami kruszywa dobrze asagmi w lepiszczu, twoszymi wyrazng
gruby makrostruktug. Dopuszcza gizloty kruszywa rgdu 5%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Og0blne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0®@AWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego podwéjnego powierimivego utrwalenia.

Przewidywana liczba jednostek obmiarowych — zgodnie przedmiarem.



8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@(Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentaprojektows, SST i wymaganiami bkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fr(jednego metra kwadratowego) podwojnego powierizstego utrwalenia nawierzchni
obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
— transport i sktadowanie kruszyw,
— transport i skladowanie lepiszczy,
— dostaw i prac: sprztu do robdét,
- przygotowanie powierzchni nawierzchni do wykongmiavierzchniowego utrwalenia,
— prace projektowe przy ustaleniudthd materiatow,
- podwadjne roztaenie lepiszcza,
— podwdjne roztaenie kruszywa,
- walowanie,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieiz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamanendwierzchni drogo-
wych

2. PN-C-04014 Przetwory naftowe. Oznaczanie Iépkazglednej lepkdcio-
mierzem Englera

3. BN-70/8931-08 Oznaczenie aktywnej przyczépntepiszczy bitumicznych do
kruszyw

10.2. Inne dokumenty

4. Powierzchniowe utrwalenie. Oznaczeniddiorozktadanego lepiszcza i kruszywa. Opracowaalecane przez
GDDP do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z He©2-02-03.

5. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &xfed Em-94. IBDiM, Warszawa 1994.

6. Wytyczne techniczne oceny jadad grysow izwirdw kruszonych produkowanych z naturalnie rozeiohego su-
rowca skalnego przeznaczonych do nawierzchni drggovwMK-CZDP 1984.

7. Program projektowania powierzchniowych utrwial@llogen”.



