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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D -M-00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikamthnicznej (SST)sgswymagania ogélne dotygze wykona-
nia i odbioru robét drogowych, ktére zosjamykonane w ramactprzebudowy drogi wewretrznej o nr dziatki 540
w m. Kuréw na odcinku o dt. 180 mb. (dz. o nr ewid540 — obgb Kuréw; Gmina Lipnik).

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosovjak@a dokument przetargowy i kontraktowy i nalga
stosowa w zlecaniu i wykonaniu robdt opisanych w podpuektil.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnwymagania szczegétowe, wspélne dla robotetyoh
szczegO6towymi specyfikacjami technicznymi, spoizonymi dla poszczegblnych asortymentéw robot pvglkonaniu
robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.4. Okredlenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione poiej okrelenia naleéy rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedgcy budynkiem, stanowty catag¢ techniczno-aytkows (drog)
albo jego czsé¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obielostowy, korpus ziemny,emet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lusumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych
i odpowiednio utwardzony.

1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddurulub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi uradzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3.1.Droga tymczasowa (moritawa) — droga specjalnie przygotowana, przeznacdonaichu pojazdéw obstugu-
jacych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawuizeana do usugtia po jego zakczeniu.

1.4.4. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obgmmijacymi przepisami, stanowty urzdowy dokument
przebiegu robo6t budowlanych oraz zdarzekolicznaici zachodzcych w toku wykonywania robét.

1.4.5.Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.6.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykorgwpowaniona do kierowania robotami i do wygb-
wania w jego imieniu w sprawach realizacji kontrakt

1.4.7.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikamatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami gizyeni
jezdnie.

1.4.8.Konstrukcja nawierzchni - ukltad warstw nawierzchmaz ze sposobem ich gokenia.
1.4.9.Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktora jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowéw.
1.4.10.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneelu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.11 Rejestr obmiaréw - akceptowany przezyimera zeszyt z ponumerowanymi stronamizgty do wpisywania
przez Wykonawg obmiaru dokonywanych robot w formie wyliggeszkicow i ew. dodatkowych zadznikdw. Wpisy w
rejestrze obmiaréw podlegapotwierdzeniu przez fiyniera.

1.4.12.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez Zamaudepgo, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badigoréb zwhzanych z ocenjakasci materiatéw oraz robot.

1.4.13. Materialy - wszelkie tworzywa niezdne do wykonania robo6t, zgodne z dokumentapjojektovg
i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pireyniera.

1.4.14.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzgtych do przejmowania i rozktadania op@n od ruchu na pod-
loze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana kigegaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycz-
nych.

b) Warstwa wjzaca - warstwa znajdaga sé miedzy warstvy $cieralry a podbudow, zapewnigjca lepsze rozigenie
napezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa gdga do wyrdwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istniggej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e& nawierzchni stigca do przenoszenia obhgen od ruchu na podi®. Podbudowa mie
sktad& sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.



e) Podbudowa zasadnicza - gérnasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona
sktad& sie z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnaeéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia na-
wierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniczstek podida. Maze zawieréd warstwe mrozoochrong,
odsyczapcy lub odcinajcy.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtéwnymaréeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami eniat
mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unigtiwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni legcej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa stigca do odprowadzenia wody przedogtaj st do nawierzchni.

1.4.15.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi.

1.4.16.0Odpowiednia (bliska) zgodié - zgodnd¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamjesti prze-
dziat tolerancji nie zostat ok§leny - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo rodzaju
robét budowlanych.

1.4.17.Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczaymi pas terenu przeznaczony do umieszczania wdnogi
oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy #eardwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadrz
dzen chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.18.Pobocze - a¢g¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywaae pojazdéw, umieszczenia yrz
dzen bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzasta jednoczénie do bocznego oparcia konstrukgciji
nawierzchni.

1.4.19.Podiae - grunt rodzimy lub nasypowy,zZgey pod nawierzchgido gkbokdsci przemarzania.

1.4.20.Polecenie layniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawegpirzyniera, w formie pisemnej, dotygze
sposobu realizacji rob6t lub innych spraw gzeinych z prowadzeniem budowy.

1.4.21.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzggaca autorem dokumentacji projektowej.
1.4.22.Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegaqz@nia drogowego lub catkowita moderniza-
cja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w plapirzekroju podtnym) istniejcego podczenia.

1.4.23.Przepust - obiekty wybudowane w formie zamteji obudowy konstrukcyjnej, stace do przeptywu matych
ciekdéw wodnych pod nasypami korpusu drogowego latruchu kotowego, pieszego.

1.4.24.Przetargowa dokumentacja projektowa ¢sézlokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizgacharakte-
rystyke i wymiary obiektu bdacego przedmiotem robot.

1.4.25.Rekultywacja - roboty mage na celu upogzikowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenoaruszonym
w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.26.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroko jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczeghimgdzajéw ruchu
oraz szerok& chodnikdw mierzona wwietle poeczy mostowych z wylczeniem konstrukcji przy jezdni dotem od-
dzielagcej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.27 Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ictidio(przedmiarem) w kolejriai technologicznej ich wykonania.

1.4.28.Zadanie budowlane - €& przedsiwziecia budowlanego, stanoygia odebng catas¢ konstrukcyjm lub techno-
logiczmg, zdolg do samodzielnego spetnienia przewidywanych furiegjhniczno-aytkowych. Zadanie me polegé
na wykonywaniu robét zwzanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli drogowej lub jej ele-
mentu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jékéach wykonania oraz za ich zgodaz dokumentagj projek-
towa, SST i poleceniami kyniera.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przedaWykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, dziennik budowy oraz jeden egzenpldwoku-
mentacji projektowej i jeden komplet SST. Na Wykeog spoczywa odpowiedzialdédza ochron punktéw
pomiarowych do chwili odbioru kmowego rob6t. Uszkodzone lub zniszczone znaki gggde Wykonawca odtworzy
i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazpaodanym
w szczegotowych warunkach umowy, uweditiagcym podziat na dokumentagprojektove:



a)

b)

a)

Zamawiajcego,
sporzdzorn przez Wykonawe.

1.5.3.Zgodna¢ rob6t z dokumentagjprojektovg i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokiynerzekazane przezdyniera Wykonawcy stanowi
Cz¢$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w éhp jednym z nich § obowizujace dla Wykonawcy tak jakby za-
warte byly w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbieosci w ustaleniach poszczeg6linych dokumentéw obpwe kolejnd¢ ich waznosci
wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie me wykorzystywd btedow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoginzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci opis wymiar6w waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiatls zgodne z dokumentacprojektovg i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartiei docelowe, od ktérych dopusz-
czalne g odchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweaneéntow budowli muszbyc¢
jednorodne i wykazywazgodnd¢ z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mgyzekraczé dopusz-
czalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedh w petni zgodne z dokumentagjrojektows lub SST i wplynie
to na niezadowalaga jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostarasgpione innymi, a roboty rozebrane i wy-
konane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernjagdly i remontowych (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenieotmydw sposéb okéony w D-
M-00.00.00, w okresie trwania realizacji kontrakizido zak@czenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przygpieniem do rob6t Wykonawca przedstawizynierowi do zatwierdzenia uzgodniony
z odpowiednim zagglem drogi i organem zajdzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpie@eonbot
w okresie trwania budowy. W zateo$ci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powinien¢hgktualizo-
wany przez Wykonawcna biezaco.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczynstaluje i lzdzie obstugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczae takie jak: zaporgwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewgday ten sposob bezpiecee
stwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczcion dzieh i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktérych jestie-
odzowne ze wzghlow bezpieczéstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje Ixda akceptowane przeziwmniera.

Fakt przysipienia do robdt Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachsciéeh okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych, kt6-
rych trei¢ bedzie zatwierdzona przeziyniera. Tablice informacyjneeba utrzymywane przez Wykonawav dobrym
stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
umowry.

Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakiawestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientawmaalizacji kontraktuzado
zakmczenia i odbioru ostatecznego robdét.

Wykonawca dostarczy, zainstalujecidzie utrzymywa tymczasowe uggdzenia zabezpieczgie, w tym: ogro-
dzenia, pogcze, Gwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorodezelkie innegrodki niezlzdne do ochrony robét,
wygody spoteczngi i innych.

Fakt przysipienia do robdt Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachsciéeh okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych, kt6-
rych trei¢ bedzie zatwierdzona przeziyniera. Tablice informacyjneeba utrzymywane przez Wykonawav dobrym
stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
umowry.

1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowkek zna i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy datye ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcatzie:
utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stejj,



b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanieesilo przepiséw i norm dotygzych ochrony
srodowiska na terenie i wokét terenu budowy orad4ie uniké& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub wiasrioi
spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢stvie jego sposobu
dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegdlny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopovégaiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pytam substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwoscig powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;j.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biyobwmieszkalnych i magazynach oraz w maszynacieizgach.

Materialy tatwopalne ¢zl sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisazabezpieczone przed
dostpem 0s6b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpoiarem wywotanym jako rezultat reali-
zacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposdb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dozycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wikszym od do-
puszczalnego, okénego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadoweryte do robét bdg miaty aprobat techniczg wydary przez uprawnios jed-
nostle, jednoznacznie okékajacy brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsradowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azpkaczeniu robét ich szkodlivig zani-
ka (np. materiaty pylaste) mgdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawgigj powinien otrzymé zgod: na wycie tych materiatow od wia-
sciwych organéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca iyt materiatdow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie spowo-
dowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaweya|

1.5.8.0chrona wiasrgei publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheomstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak ruro-
ciagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladdasych wiacicielami tych urzdzen potwierdzenie informacii
dostarczonych mu przez Zamawizggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zamemasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalachdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigcic w swoim harmonogramie rezegvezasow dla wszelkiego rodzaju
rob6t, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urzdzeh podziemnych na terenie budowy
i powiadomé Inzyniera i wiadze lokalne o zamiarze rozpgma robo6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomiyniera i zainteresowane wladze oraziie z nimi wspoétpracowat
dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aaprWykonawca &dzie odpowiadéa za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia aggtala powierzchni ziemi i uggdzear podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamaeggjo.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdéw

Wykonawca stosowasi¢ bedzie do ustawowych ograniazebcihzenia na é przy transporcie materiatow
i wyposaenia na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie rngdmb zezwolenia od wladz co do przewozu nietypowych
wagowo fadunkow i w sposObagity bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatdyniera. Pojazdy i tadunki po-
wodujgce nadmierne obgienie osiowe nie dalg dopuszczone néwiezo ukaaczony fragment budowy w odfsie terenu
budowy i Wykonawca dmzie odpowiadatl za naprawwszelkich rob6t w ten sposdb uszkodzonych, zgodnie
Z poleceniami Ipyniera.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzegaprzepisow dotycrych bezpieczestwa i higieny
pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach ezxb
piecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spgjugch odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni i dolzie utrzymywat wszelkie ugpzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitz
i odpowiedng odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie onazzdpewnienia bezpiearstwa
publicznego.



a)

b)

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odreb-
nej zaptacie i suwzgkdnione w cenie umownej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobo6t i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do robét od
daty rozpocgcia do daty zakificzenia robét (do wydania potwierdzenia zZ@daenia przez liyniera).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoigimmo by prowadzone
w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elemdayty w zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu odbio-
ru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyrea to na polecenie igniera powinien rozpog#
roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wladze centralméejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktdregsw jakikolwiek sposéb zwzane z robotami idulzie w petni odpowiedzialny za przestrze-
ganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczasyadezenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idnlzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszefkic
wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych anizea lub metod i w sposob gty bedzie informowa
Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiakopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrkongystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczdnyc
do rob6t Wykonawca przedstawi szczeg6towe informaltjtycace proponowanegarddta wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materiatéw i odpowiedsigiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez
Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materialéw z daneg@dta nie oznacza automatycznie, wszelkie materialy z danego
zrédta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia badav celu udokumentowaniaze materialy uzyskane
z dopuszczonegrddia w sposob goly spetniaj wymagania SST w czasie pgst robo6t.

2.2. Pozyskiwanie materialdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwade wigcicieli i odnadnych wladz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiek zrédet miejscowych vgczapc w to zrédta wskazane przez Zamawgizggo i jest zobowrzany dostarczy
Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgmem eksploatacjirédia.

Wykonawca przedstawi dokumentaciawierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz propo-
nowary przez siebie met@dvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymagdailosciowych i jakdgciowych materiatow
z jakiegokolwiekzrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: typtavynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwéane z
dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, ukopow i miejsc pozyskanisskiai zwiru bedg formo-
wane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekuétgjivterenu po ukiczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopa terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
dokumentach umowygda wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktad avdpdnio do wymaga umowy lub
wskaza Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niegolzie prowadzi zadnych wykopoéw
w obrbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszékggne w dokumentach umowy.

Eksploatacjazrodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujagcymi na danym
obszarze.

2.3. Inspekcja wytwoérni materiatdw

Wytwolrnie materialtdbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia zgodobsto-
sowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Prdbéterialtbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wia-
sciwosci. Wynik tych kontroli lgdzie podstaw akceptacji okrédonej partii materiatow pod wzetlem jakdci.

W przypadku, gdy leynier bedzie przeprowadzat inspekojvytworni, beda zachowane nagtujgce warunki:
Inzynier kedzie miat zapewnionwspétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow wsiezgrzeprowadza-
nia inspekcji,

Inzynier bedzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychezi wytwdrni, gdzie odbywa siprodukcja materia-
tow przeznaczonych do realizacji umowy.



2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy,ath
zlozone w miejscu wskazanym przezyniera. J&li Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatéw do innych
robét, niz te dla ktdrych zostaty zakupione, to koszt tycheriatow zostanie przewagtiowany przez layniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktdrym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykoaamykonuje
na wkasne ryzyko, lic sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane matedo czasu gdydalg one potrzebne do robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty gakaos¢ i whasciwos¢é do robét i byty dosfpne do kontroli
przez Irkyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@ggtzlokalizowane w olebie terenu budowy w miejscach uzgod-
nionych z Irtynierem lub poza terenem budowy w miejscach zoegavanych przez Wykonawc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewiglmjozliwo$é wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadongyimiera o swoim zamiarze co hajmniej 3 tygodnie grag/ciem
materiatu, albo w okresie diszym, jgli bedzie to wymagane dla batiarowadzonych przez tgniera. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezmdoy¢ pézniej zmieniany bez zgody dgniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowizany do uywania jedynie takiego spgti, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakd¢ wykonywanych robot. Spez uzywany do robét powinien ktyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien
odpowiadé pod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieaaizacji robot, zaakcep-
towanym przez leyniera; w przypadku braku ustélev takich dokumentach spftzpowinien by uzgodniony i zaakcep-
towany przez Iayniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami stkmgmi
w dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniachyhiera w terminie przewidzianym umaw

Sprzt bedacy wtasndcig Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie
i gotowasci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochroérpdowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hgnierowi kopie dokumentéw potwierdaalych dopuszczenie spita do wytkowa-
nia, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacija projektowa lub SST przewidojozliwo$¢ wariantowego gycia sprztu przy wykonywa-
nych robotach, Wykonawca powiadomizymiera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akagptprzed uyciem
sprztu. Wybrany spret, po akceptacji lzyniera, nie mge by p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zogtan
przez Irkyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkdw transportu, ktére nie wplymiekorzystnie
na jakaé¢ wykonywanych robo6t i wiiwosci przewaonych materiatow.

Liczba $rodkdw transportu dilzie zapewni@ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkre/mi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniackyhiera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgadbspetnid& wymagania dotyece przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych afieih na osie i innych parametréw technicznyStodki transportu nie odpowiada-
jace warunkom dopuszczalnych oli@n na osie mog by¢ dopuszczone przezAyniera, pod warunkiem przywrdcenia
stanu pierwotnegozytkowanych odcinkow drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia egowane jego pojaz-
dami na drogach publicznych oraz dojazdach do tebelowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragdidnie z umow oraz za jaké& zastosowanych mate-
riatéw i wykonywanych rob6t, za ich zgodidae dokumentagj projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektu organiza-
cji rob6t oraz poleceniami iyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziak®oza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wgs$o wszystkich
elementéw robét zgodnie z wymiarami ednymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai pi-
$mie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek gdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu robét zo-
stany, jesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonagna wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgsakprzez Irtyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpo-
wiedzialngci za ich dokladn&.



Decyzje Izyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementodhoét kkdg oparte na wymaga-
niach sformutowanych w dokumentach umowy, dokun@ngaojektowej i w SST, a tale w normach i wytycznych.
Przy podejmowaniu decyzji ignier uwzgédni wyniki bada materiatéw i rob6t, rozrzuty normalnie wgstijagce przy
produkcji i przy badaniach materiatow, $dadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwzang kwestk.

Polecenia Inyniera leda wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymani
przez Wykonawe, pod grdbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytodunosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Do obowhzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyimera programu zapewnie-
nia jakaci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykeauyia robot, maliwosci techniczne, kadrowe i organi-
zacyjne gwarantgge wykonanie rob6t zgodnie z dokumendggjojektovs, SST oraz poleceniami i ustaleniami prze-
kazanymi przez lryniera.

Program zapewnienia jakm bedzie zawier&:

a) cz$¢ 0golm opisupca:

organizac wykonania roboét, w tym terminy i spos6b prowadaeibot,

organizacj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

bhp.,

wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,

wykaz os6b odpowiedzialnych za jako terminowa¢ wykonania poszczeg6inych elementow robét,

system (sposo6b i proceddiproponowanej kontroli i sterowania jalo wykonywanych robét,

wyposaenie w spret i urzagdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zlgcprowadzenie badd,

spos6b oraz formgromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizrstierugcych, a
takze wychgganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesidrtologicznym, proponowany sposéb i ferpnze-
kazywania tych informacji tynierowi;

b) czs$¢ szczegbtow opisupcy dla kazdego asortymentu robot:

wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techginznraz wyposzeniem w mechanizmy
do sterowania i ugglzenia pomiarowo-kontrolne,

rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoipiskezy, kruszyw
itp.,

sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkoéw przedgutia wiasciwosci w czasie transportu,

sposo6b i procedarpomiaréw i badé (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanieydze,
itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw, wytamia mieszanek i wykonywania poszczegdlnych ehtdwe
robot,

sposOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robét

Celem kontroli rob6t gdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigmn¢ zatazong jakosé
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok roboét i jakéci materiatdw. Wykonawca zapewni odpo-
wiedni system kontroli, wlczagc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezeédne do
pobierania prébek i badanateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier maze zaagdat od Wykonawcy przeprowadzenia béada celu
zademonstrowaniag poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

Wykonawca bdzie przeprowadZapomiary i badania materiatbw oraz rob6t zstatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyniokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu bad#h czstotliwos¢ 53 okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam dlmee, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznpyazapewni wykona-
nie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy tgnierowi swiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i spret badawczy posiada-
ja wazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm okstajagcych procedury
bada.

Inzynier bedzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier kedzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach dotycacych
urzadzeh laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelunhgbod badawczych. Jeli niedoci-
gniecia te ledg tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do
robét badanych materiatéw i dojmilje do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjniecia w pracy laboratorium Wykonaw-
cy zostag usuntte i stwierdzona zostanie odpowiednia j@ktych materiatow.



Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lfaaateriatdw ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie prébek

Probki kzda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania probplrtych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbge z jednakowym prawdopodohistwem wytypowane
do bada.

Inzynier bedzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie layniera Wykonawca daizie przeprowadZadodatkowe badania tych materiatéw, ktére ludz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostaprzez Wykonawg usungte lub ulepszone
z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenistevek;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamaygigj

Pojemniki do pobierania prébekds dostarczone przez Wykonagvt zatwierdzone przez igniera. Probki
dostarczone przez Wykonagvdo bada wykonywanych przez kyniera kzda odpowiednio opisane i oznakowane, w
sposOb zaakceptowany przezyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomianetty przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy normy
nie obejmuyy jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogomazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzymiera.

Przed przygpieniem do pomiaréw lub badaWwykonawca powiadomi liyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub bajawykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji
Inzyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportow z wynikami baflgak najszybciej, nie paiej
jednak nk w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaob

Wyniki bada (kopie) kxda przekazywane hkynierowi na formularzach wedtug dostarczonego pnziego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, laynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, perainia pro-
bek i badania materiatéwarddta ich wytwarzania i zapewniona medzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatéw.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontradibi6t prowadzonego przez Wykonaydedzie ocenia
zgodnd¢ materiatdw i rob6t z wymaganiami SST na podstamyirikéw bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobierd probki materialéw i prowadéibadania niezaimie od Wykonawcy, na swdéj koszt.
Jezeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyssniewiarygodne, to tiynier poleci Wykonawcy lub zleci
niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych luttatikcowych bad@ albo oprze siwytgcznie na wtasnych
badaniach przy ocenie zgodnbomateriatéw i rob6t z dokumentacprojektowg i SST. W takim przypadku catkowite
koszty powt6rnych lub dodatkowych badgpobierania prébek poniesione zost@nzez Wykonawg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiada;

. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodgé z kryteriami technicznymi okénymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych edazciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:

Polskg Normg lub

aproba4 techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtmiskiej Normy, jeeli nie g objete certyfika-
Cja okreslong w pkt 1

i ktére spetniag wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumesfywymagane przez SST, 4da partia dostarczona do
robét kpdzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugposiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badgdy dostarczone przez Wykonagvinzyniero-
Wi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnigych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnynowigzujacym Zamawiajcego i Wykonawe
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowkaima okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthaa prowa-
dzenie dziennika budowy zgodnie z obgenijgcymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.



Zapisy w dzienniku budowyelda dokonywane na bigco i keda dotyczy przebiegu robét, stanu bezpietze
stwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcteny budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowyelizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz @staska stiubowego. Zapisy ¢rlg czytelne, dokonane trwatechnilg,
w porzdku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalyczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgemidg oznaczone kolejnym numerem gzgnika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i kyniera.
Do dziennika budowy natg wpisywa® w szczegélnéci:
- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,
— uzgodnienie przez #yniera programu zapewnienia jgkoi harmonogramow robdét,
— terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegdllnych elementéw robot,
— przebieg robo6t, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytzprzerw w robotach,
— uwagi i polecenia liyniera,
- daty zaragdzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,
— zgloszenia i daty odbioréw robo6t zanikaych i ulegajcych zakryciu, cgiciowych i ostatecznych odbioréw robét,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegsich ograniczeniom lub wymaganiom
szczegllnym w zvazku z warunkami klimatycznymi,
— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,
- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robét,
- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotycgce jakadci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki prampadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,
— wyniki préb poszczegdélnych elementdéw budowli z pudm, kto je przeprowadzat,
— inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsaoprzedta@one Ireynierowi do
ustosunkowania i
Decyzje Iyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageig zaznaczeniem ich przgja lub
zajeciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyimiera do ustosunkowaniagsiProjektant nie jest jednak
strory umowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwgdgj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elementéow
robét. Obmiary wykonanych robét przeprowadzavsisposéb eigly w jednostkach przgtych w kosztorysie i wpisuje
do rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnolub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o jal@ mate-
riatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad#/ykonawcy legda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakici. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny liyudostpnione na kade zyczenie
Inzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczassbprécz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stigce dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyasywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxlg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.

Zaginicie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyelly zawsze dogpne dla Iiiyniera i przedstawiane do waglu nazyczenie Za-
mawiapcego.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy projektovy
i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pdamaieniu Irkyniera o zakresie obmierzanych robét i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tynmieaem.

Wyniki obmiaru ledg wpisane do rejestru obmiardw.

Jakikolwiek b4d lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych Wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane zostarpoprawione wg instruk-
cji Inzyniera na pimie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z ¢ztaicia wymagarn do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie ollenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow

Diugasci i odlegtaici pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnym¢da obmierzone poziomo wzdiu
linii osiowe;.

Jali SST wigiciwe dla danych rob6t nie wymagaigo inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako diuga¢
pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,¢ha wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgifglzaakceptowane przezzyz
niera.

Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvelezeli urzadzenia te lub spet wyma-
gajs bada atestujcych to Wykonawcadizie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dolg przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robét.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST ¢izie
utrzymyw& to wyposaenie zapewnial w sposob egly zachowanie dokladdoi wg norm zatwierdzonych przez In-
zyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary fgda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw roboét, akze
w przypadku wystpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obli@ lgda wykonane w sposdb zrozumiaty
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczo-
nymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie brakujstia szkice magby¢ dolgczone w formie oddzielnego zaknika
do rejestru obmiaréw, ktérego wzoér zostanie uzgmayiz Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw roboét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czéciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robot zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesddi jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegakryciu.

Odbior robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urliwiajgcym wykonanie ewen-
tualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélneggipu robot.

Odbioru robat dokonuje kynier.



Gotowa¢ danej czsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dentzka budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Iayniera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi®j jednak nt w ciggu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomientym fakcie layniera.

Jakdac¢ i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia fiynier na podstawie dokumentéw zawigcgich komplet
wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powiav konfrontacji z dokumentagjprojektovy,
SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgéci rob6t. Odbioru cgciowego robot do-
konuje s¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dhiobot dokonuje kynier.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania rob4t w odniesieniu do ichidip jakasci
i wartosci.

Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotow® do odbioru ostatecznegedrzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadgmiem na gimie o tym fakcie layniera.

Odbiér ostateczny robét ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia
przez Irkyniera zakaczenia rob6t i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznagzprzez Zamawiggego w obecnii Inzyniera
i Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jaaowej na podstawie przedionych dokumentow,
wynikéw bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaowvykonania rob6t z dokumentagprojektovy i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapoziea realizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw
robét zanikajcych i ulegagcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rakxitpetniagcych i robét poprawko-
wych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t aagowych lub robot uzupetniggych w warstwigicie-
ralnej lub robotach wykiczeniowych, komisja przerwie swoje czysoia ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komijsie jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczegélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatpopjektows i SST z uwzgjdnieniem tolerancji i nie ma wkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiésteo ruchu, komisja dokona pagten, oceniagc pomniejszon
wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégjo robdt jest protokédt odbioru ostatecznegdtrob
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaugago.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobpany przygotowanastpujgce dokumenty:
1.dokumentagj projektovy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgvesli zostata sporgdzona w trakcie
realizacji umowy,
2.szczegOtowe specyfikacje techniczne (podstawod@kmmentoéw umowy i ew. uzupetriag lub zamienne),
3.recepty i ustalenia technologiczne,
4.dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
5.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batiaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST, i ew. PZ],
6.deklaracje zgodnoi lub certyfikaty zgodnéi wbudowanych materiatdéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
7.opink technologiczp sporadzory na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw zajczonych do dokumentéw
odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8.rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towsrpgych (np. na przefenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét wicicielom urzdzen,
9.geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,
10.kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wegdém przygotowania dokumentacyjnego nigldpgotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Whgleee wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét
Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnige kedg zestawione wg wzoru ustalo-
nego przez Zamawiggego.
Termin wykonania rob4t poprawkowych i robét uzuniehcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonangdiot zwgzanych z usugtiem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gweymym.

Odbioér pogwarancyjnyduizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisa-
nych w punkcie 8.4 ,0dbiodr ostateczny robot”.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaza jednostk obmiarovy ustalon
dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstawy ptatnaci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczalttowa pozycji kossowej lgdzie uwzgédnia® wszystkie czynnéi, wy-
magania i badania skladag st na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké).
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétllp obejmowa:
— robocizre bezpdredng wraz z towarzysgcymi kosztami,
— wartas¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymosyaewentualnych ubytkéw i transportu na teren
budowy,
— wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzyscymi kosztami,
— koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obaa&ijacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania og6lne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania esido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogélnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione vztagsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizadjruchu ponosi Wykonawca i obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgzacji ruchu na czas trwania
budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektayimierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnig/nikajacych
Z postpu robat,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikdw, barier, oznakowai drenau,
(f) tymczasow przebudow urzadzer obcych.
Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizasjhu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i uscigi tymczasowych oznakowaionowych, poziomych, bariegwiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:
(a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (DzNr 89, poz. 414) z pdiejszymi zmianami.

2. Obwieszczenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budimiwa z dnia 10 listopada 2000 r. w sprawie ogiosz
jednolitego tekstu ustawyRrawo budowlanéDz. U. Nr 106, poz. 1126) - zmiany w 2000 r.. Dz Nr 109, poz.
1157 Nr 120, poz. 1268w 2001 r.:\Nr 5, poz. 42Nr 100, poz. 1083Nr 110, poz. 1190Nr 115, poz. 1229Nr 154,
poz. 1800Nr 129, poz. 1439w 2003 r.:\Nr 80, poz. 718

3. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004a wyrobach budowlanycfDz.U. Nr 92 poz. 881)

4. RMI z dnia 26 czerwca 2002 roku w sprawie dzienriikelowy, montau i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz
ogloszenia zawieragego dane dotygee bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U z 2002 roku 108, poz.
953).

5. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiz. U. Nr 71 z 2000 roku, poz. 838) zzpiejszymi zmianami.

6. Obwieszczenie Ministra Transportu i Gospodarki Majsz dnia 26 czerwca 2000w. sprawie ogloszenia jednolitego
tekstu ustawy o drogach publiczny(z. U. Nr 71, poz. 838) - zmiany Dz. Nr 86, poz. 958 z 2000;MNr 125, poz.
1371 z 2001 r.Nr 25, poz. 253 z 2002;Nr 200, poz. 1953 z 2003)r.

7. Rozporadzenia Rady Ministréw z dn. 24.01.1986 roku w speawykonania niektérych przepiséw ustawy o drogach
publicznych (Dz. U. Nr 6, poz. 33 z fodiejszymi zmianami).

8. Rozporzdzenie MTIGM z dn. 02.03.1999 roku w sprawie warwkechnicznych jakim powinny odpowiaddrogi
publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 43, poz. 130

9. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wén@ 2003 r. w sprawie szczegobtowych warunkéw gdaania
ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nadzgmdzeniem ( Dz. U. Nr 177 z 14.10.2003 r., poz. 1y29




10.Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 roku ,Prawo o rudlmgawym” ( jednolity tekst — Dz. U. Nr 58 z 2008ku, poz.
515 z péniejszymi zmianami );

11.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 20@&u w sprawie szczegotowych warunkdéw techniczrgieh
znakdw i sygnatéw drogowych oraz gdzen bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczaniana
gach (Dz. U. Nr 220 z 23.12.2003 r., poz. 2181);

12.Rozporadzenie MTIiGM z dn. 30.05.2000 roku w sprawie wadwmktechnicznych jakim powinny odpowiada
drogowe obiekty inynierskie i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 63/2000, p@35)



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH



1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacghteécznej (SST) g wymagania dotyege wykonania
i odbioru robét zwizanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkidysokaiciowych w ramachprzebudowy
drogi wewnetrznej o nr dziatki 540 w m. Kuréw na odcinku o dt. 180 mb. (dz. o nr ewid. 540 — olgh Kurdw;
Gmina Lipnik).

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jesiostana jako dokument przetargowy i kontraktowyleina
ja stosowa w zlecaniu i wykonaniu robét opisanych w podpuektil.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét aganych z wszystkimi czynno-
sciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu dargz potdgenia obiektow inynier-
skich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysaoi@owych
W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych wchodaz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtdwnych osi trasy i punktow wysétiowych,

b) uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeatge osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wység&owych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrocta przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdiviajgcy

odszukanie i ewentualne odtworzenie.
1.3.2.Wyznaczenie obiektdw mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzemyznaczenia osi obiektu i punktow wysékio-
wych, zastabilizowanie ich w sposdb trwaly, ockrich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposoéb iggivy od-
szukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyznacagsyaiowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasykby kierunkowe oraz pogikowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate oki&enia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygeze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padam SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalestosowd pale drewniane z gwidziem lub petem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtggicokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granib6t ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny
mie¢ srednie od 0,15 do 0,20 m i diugood 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm
okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istaégjj nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do
0,05 m.

»Swiadki” powinny migt diugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu
0Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt



3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysalmwvych naley stosowd nastpujacy sprzt:
teodolity lub tachimetry,
niwelatory,
dalmierze,
tyczki,
taty,
tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiw wysokadciowych powinien gwarantowauzy-
skanie wymaganej doktadém pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagi@ine” pkt 4.
4.2. Transport sprztu i materiatéw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy vma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-MM@D00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7) przepi-
sami ustawy z dnia 17 maja 1989 r. prawo geodezyjaetograficzne ( tekst jednolity DZ.U. nr 24&z 2027 z 2005
roku) przez osoby posiadag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Dane dotycace osnowy geodezyjnej poziomej i wységiowej oraz punktow granicznych najepobra z wiasciwego
Powiatowego &odka Dokumentacji Geodezyjne;j.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osisy i punktéw wysokadciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne jrany by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przyyciu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azalkdowhzane do punktéw pomocniczych, podmych poza granic
robét ziemnych. Maksymalna odlegégpomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezmprzekracza500
m.

Maksymalna odlegks migedzy reperami roboczymi wzdtirasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyigosi
500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by odpowiednio zmniejszona, zatée od jego konfigura-
cji.

Repery robocze nalg zatlay¢é poza granicami rob6t zgdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze pma wykorzystd punkty state na stabilnych, istnjeych budowlach wzdiu
trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeshacze nalgy zatazy¢é w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie wsshb wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezytriera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwdéjry w nawigzaniu do reperéw gigtwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyrane i jednoznaczne okre-
$lenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektove przekazam przez Zamawiajcego,
przy wykorzystaniu sieci poligonizacji stwowe;j.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej i co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejt@asy w stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wigksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 canpdizostalych drég. Rdne niwelety punktéw osi
trasy naley wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w dokumentacji projek-
towej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalarzy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robét zapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozagraobot.



5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopéw na powierzchni
terenu (okréenie granicy robot), zgodnie z dokumendggjojektows oraz w miejscach wymaggajych uzupenienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscachaggtbwanych przez hyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naly stosowé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowd w przypadku nasypow o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1 metr. Odle-
gtos¢ migdzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy owagj. Odle-
gtos¢ ta co najmniej powinna odpowiatladstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi ufiwia¢ wykonanie nasypow i wykopdéw o ksztatcie zgodnym
z dokumentagj projektow.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysgdowych naley pro-
wadzic wedlug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,457) zgodnie
Z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Og0llne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0®@AWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Przewidywana liczba jednostek obmiarowych wynasjodnie z przedmiarem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Sposo6b odbioru robét

Odbidr rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikbw pomia-
réw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodesjjrktére Wykonawca przedktadazimierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob4t obejmuje:
wskazanie granic pasa drogowego w terenie,
sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trgmnktéw wysokéciowych,
przesungcie punktow osnowy geodezyjnej,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktéw wységowych,
wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,
zastabilizowanie punktow w sposoéb trwaly, ochrocta przed zniszczeniem i oznakowanie utatwdej odszukanie i
ewentualne odtworzenie,



Nogakwbhr

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywamac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegsGtowny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdaUGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iakgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Oshowy realizacyjne, GUTD83.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG
| PRZEPUSTOW



1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacpghteécznej (SST) s wymagania dotycge wykonania
i odbioru rob6t zwjzanych z rozbiérk elementéw drdég i przepustéw w ramamtzebudowy drogi wewretrznej o nr
dziatki 540 w m. Kuréw na odcinku o dt. 180 mb. (dzo nr ewid. 540 — obgb Kuréw; Gmina Lipnik).

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowcBIWZ i nalery jg stosowa w zlecaniu i wykonaniu robot
opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z rozbiork
— warstw konstrukcyjnych nawierzchni,

— kraweznikéw, obrzey i opornikdw,

- $ciekow,

— chodnikéw,

— znakdéw drogowych,

— przepustow: betonowychelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.
— barier drogowych,

— ogrodzea.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane oksienia podstawowe gszgodne z obowkzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagaigoine” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyseze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pude SST D-M-00.00.00 ,Wyma-
gania ogolne” pkt 2.

2.2. Rusztowania

Rusztowania robocze przestawne przy rozbiérceppistéw mog by¢ wykonane z drewna lub rur stalowych w
postaci:
- rusztowa koztowych, wysokéci od 1,0 do 1,5 m, sktadgych s¢ z lezni z bali (np. 12,5 x 12,5 cm), ndg

z krawedziakéw (np. 7,6 x 7,6 cm),esen (np. 3,2 x 12,5 cm) i pomostu z desek,

— rusztowa drabinowych, sktadagych st z drabin (np. diugizi 6 m, szeroké&ci 52 cm), usztywnionych gteniami z
desek (np. 3,2 x 12,5 cm), na ktorych szczeblaph3r2 x 6,3 cm) uktadagspomosty z desek,

— przestawnych klatek rusztowaniowych z rur stalow§reanicy od 38 do 63,5 mm, o wymiarach klatek okb® x
1,5 m lub ptaskich klatek rusztowaniowych (np. gz stalowychsrednicy 108 mm i townikéw 45x45x5 mm i 70 x
70 x 7 mm), o wymiarach klatek okoto 1,1 x 1,5 m,

- rusztowa z rur stalowycl$rednicy od 33,5 do 76,1 mm pokonych 4cznikami w ramownice i kratownice.

Rusztowanie naly wykona z materiatéw odpowiadagych nastpujacym normom:
— drewno i tarcica wg PN-D-95017 [1], PN-D-96000 [PN-D-96002 [3] lub innej zaakceptowanej przezyhiera,

- gwozdzie wg BN-87/5028-12 [8],
— rury stalowe wg PN-H-74219 [4], PN-H-74220 [5] liimej zaakceptowanej przezzimiera,



— katowniki wg PN-H-93401[6], PN-H-93402 [7] lub inneaakceptowanej przezayniera.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdolne” pkt
3.2. Sprat do rozbiérki

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbiérk elementow drég i przepustéow teobye wykorzystany sprgt podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
- spycharki,

- ladowarki,

— zurawie samochodowe,
— samochody ezarowe,
- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

- koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
Ogo6Ine wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagéine” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-MM@00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég i przepustéwijmiogg usunécie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumeniggjojektovg, SST lub wskazanych przezzimiera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentamjventaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Zgnier maze
poleci Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie dkney przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbhiérkowe maa wykonywé mechanicznie lubecznie w sposob okéony w SST lub przez kyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastasiewm frezarek drogowych, nalespetné warunki okre-
$lone w SST D-05.03.11 ,Recykling”.

W przypadku rob6t rozbiérkowych przepustu ngldokond:
— odkopania przepustu,

— ew. ustawienia przedoych rusztowa przy przepustach wgzych od okoto 2 m,

- rozbicia elementow, ktorych nie przewiduje sdzyska&, w sposobgczny lub mechaniczny z ew. przegiem pe-
téw zbrojeniowych i ich odgtiem,

— demontau prefabrykowanych elementéw przepustéw (np. rlementéw skrzynkowych, ramowych) z uprzednim
oczyszczeniem spoin i giowym usungciu taw, wzgednie ostranego rozebrania konstrukcji kamiennych, cegla-
nych, klinkierowych itp. przy zat@niu ponownego ich wykorzystania,

— oczyszczenia rozebranych elementéw, przewidziadgchowtérnego tycia (z zaprawy, kawatkéw betonu, izolacji

itp.) i ich posortowania.



Wszystkie elementy niiwe do powtérnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowaniacgmych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie staje wlasndgcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce okéo-
ne w SST lub wskazane przezyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST st&§ wtasndciag Wykonawcy, powinny by usunite z terenu budo-

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw drogrodzé i przepustéw znajdage s¢ w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentagijprojektovs beda wykonane wykopy drogowe, powinny dyymczasowo zabezpieczone. W
szczegolnéci nalezy zapobiec gromadzeniwgsiv nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje svykonania wykopow drogowych nalewypetnic, warstwami, odpo-
wiednim gruntem do poziomu otacze¢go terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami okilenymi w SST D-02.00.00
.Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdipkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie kompldtiavykonanych rob6t rozbiérkowych oraz spraw-
dzeniu stopnia uszkodzenia elementdéw przewidziadgchowtérnego wykorzystania.

Zagszczenie gruntu wypeilnigego ewentualne doly po usetyich elementach nawierzchni, ogrodze
i przepustéw powinno spetdiadpowiednie wymagania olélene w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
0Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarova robét zwizanych z rozbiérkelementéw drdg i ogrodagest:
dla nawierzchni, warstw konstrukcyjnych jezdni odnika - nf (metr kwadratowy),

dla kraveznika, opornika, obrza, sciekdéw prefabrykowanych, ogrodzeobarier i pogczy - m (metr),

dla znakéw drogowych - szt. (sztuka),

dla przepustéw i ich elementow

a) betonowych, kamiennych, ceglanych®(metr szécienny),
b) prefabrykowanych betonowyctelbetowych - m (metr).

Przewidywana liczba jednostek obmiarowych wynegodnie z przedmiarem.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbioérki,

- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- ew. przesortowanie materiatlu uzyskanego z rozhiérkielu ponownego jejaycia, z ut@eniem na poboczu,
- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

- wyréwnanie poditga i uporadkowanie terenu rozbiorki;



b) dla rozbiérki krawznikbw, obrzey i opornikow:
— odkopanie krawznikdw, obrzey i opornikédw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,
— zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
— wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozbiorki;

c) dla rozbiorkiscieku:
— odstongcie scieku,

— reczne wygcie elementéviciekowych wraz z oczyszczeniem,

— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhidrkielu ponownego jegazycia, z ut@zeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

— uzupetnienie i wyrébwnanie podta,

— zaladunek i wywéz materiatéw z rozbiorki,

— uporzdkowanie terenu rozbiérki;

d) dla rozbiorki chodnikow:
— reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ichymateriatéw chodnikowych,

— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbidr&elu ponownego jegazycia, z ut@eniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

— wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozbiorki;

g) dla rozbiérki znakéw drogowych:
demonta tablic znakéw drogowych ze stupkéw,

— odkopanie i wydobycie stupkow,

— zasypanie dotéw po stupkach wraz zegsgzeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

— uporzdkowanie terenu rozbiérki;

h) dla rozbiérki przepustu:
— odkopanie przepustu, fundamentéw, taw, umatcite,

— ew. ustawienie rusztowd ich p&niejsze rozebranie,

— rozebranie elementéw przepustu,

— sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatéw,

— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

— zasypanie dotow (wykopbéw) gruntem z zagczeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
— uporzdkowanie terenu rozbiorki.

i) dla rozbiorki barier i parczy:
— demonta elementéw bariery lub peczy,

— odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,
— zasypanie dotéw po stupkach wraz zggzeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12 [1],
— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

— uporzdkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacziesig.



Pwn
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PN-D-96000
PN-D-96002
PN-H-74219
PN-H-74220

PN-H-93401
PN-H-93402

BN-87/5028-12

BN-77/8931-12

Tarcica iglasta og6lnego przeznaezeni

Tarcicadtiasta ogblnego przeznaczenia

Rury stalowe bez szwu walcowane racgoogol-
nego stosowania

Rury stalowe bez szwuygriione i walcowane na
zimno ogolnego przeznaczenia

Stal walcowanagtowniki rownoramienne

Ktowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane na
goraco

Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtad-
kim, okraglym i kwadratowym

Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D -02.01.01

WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH |-V KATEGORII



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdétowej specyfikaeghhicznej (SST) gswymagania dotyege wykonania
i odbioru wykopéw w gruntach |-V kategorii, ktérestarn wykonane w ramactprzebudowy drogi wewretrznej o nr
dziatki 540 w m. Kuréw na odcinku o dt. 180 mb. (dzo nr ewid. 540 — obgb Kuréw; Gmina Lipnik).

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna stanow$cSIWZ i nalery ja stosowé w zlecaniu i wykonaniu robot
opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budatvy |
modernizacji drog i obejmagjwykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych (kat.)!

1.4. Okre$lenia podstawowe

Podstawowe okienia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

0Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Podstaw podziatu gruntéw i innych materiatléw na kateggriel wzgtdem trudnéci ich odspajania podano w
SST D-02.00.01, tablica 1. W wymienionej tablicy&lono przeajtne wartgci gestasci objetosciowej gruntdéw i ma-
terialdw w stanie naturalnym oraz spulchnienie gspmjeniu.

3. SPRAET
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okreslono w SST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okédono w SST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia roboét

Ogolne zasady prowadzenia robot podano w SST DEO21 pkt 5.

Sposo6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantowla stateczn& w catym okresie prowadzenia robot, a
naprawa uszkodaewynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykdph,podcgcia lub innych odgpstw
od dokumentac;ji projektowej olagia Wykonawe robét ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposob, aby grunty ozrym stopniu przydatrigi do budo-
wy nasypow byly odspajane oddzielnie, w sposébrmaitwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powyszego wy-
magania, uzasadnione skomplikowanym uktadem wagsttechnicznych, wymaga zgodyyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowinmty by¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp lub prze-
wiezione na odklad. O ile iynier dopyci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw, ayaje odpowiednio zabez-
pieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

Jereli grunt jest zamarzety nie naley odspaja go do gébokasci okoto 0,5 metra poveej projektowanych
rzednych robét ziemnych.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychdtaiemnych powinno spetriiavymagania, doty-
czgce minimalnej wartéci wskaznika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartai wskaznika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot nigrh

Minimalna warta¢ | dla:

Strefa autostrad innych drég
korpusu i drég ruch cezki ruch mniejszy
ekspresowych | ibardzo ctzki od ckzkiego
Gorna warstwa o gruoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm ofd
powierzchni robét ziemnych 1,00 1,00 0,97




Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyid spetniaj wymaganego wskaika zagszczenia, to
przed utageniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartgci Is, podanych w tablicy 1.

Jeveli wartdsci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ osiagnicte przez bezpwednie
zagszczanie gruntdw rodzimych, to nafgpodjé srodki w celu ulepszenia gruntu podén umaliwiajacego uzyskanie
wymaganych warkei wskanika zagszczenia. Mdliwe do zastosowanigrodki, o ile nie § okrelone w SST, propo-
nuje Wykonawca i przedstawia do akceptaciyhierowi.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grédwarstwy gruntu (nadktadu) powsj
rzednych robét ziemnych jest mniejsza 6,3 metra.

Z chwilg przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza si po nim jedynie ruch maszyn
wykonujcych £ czynng¢ budowlan. Moze odbywé sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie spphyjgp
uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robot ziemnych, wynikaych z niedotrzymania podanych powy warun-
kéw obchza Wykonawe robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robot
Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontroldwazgodnéci z wymaganiami okigonymi
w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji pidvej i SST. W czasie kontroli szczegdlawag: nalery zwrocié
na:
a) odspajanie gruntow w sposob nie pogargaaich wiaciwosci,
b) zapewnienie stateczém skarp,
¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robét igozakdczeniu,
d) doktadnd¢ wykonania wykopdéw (usytuowanie i wykezenie),
e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wge okreslonych w punkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-0210pkD 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
_ Jednosti obmiarow jest ni (metr szécienny) wykonanego wykopu — roboty ziemne gagine z korytowa-
niem.

Przewidywana liczba jednostek obmiarowych wynosi:

— zgodnie z przedmiarem.

8. ODBIOR ROBOT
Ogollne zasady odbioru robét podano w SST D-0210pk® 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyseze podstawy ptatrici podano w SST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fiwykopéw w gruntach I-V kategorii obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypollitad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek,

przewiezienie i wytadunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,



— profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,

— zagszczenie powierzchni wykopu ,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji tecamiej,
— rozplantowanie urobku na odktadzie ,

— wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,

- rekultywacg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwrzanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towe] specyfikaeghhicznej (SST) aswymagania dotyere wykonania
i odbioru robét zwizanych z wykonywaniem koryta (profilowanie i zagczaniem podi@a gruntowego) w ramach:
przebudowy drogi wewretrznej o nr dziatki 540 w m. Kuréw na odcinku o dt. 180 mb. (dz. o nr ewid. 540 — ob-
reb Kuréw; Gmina Lipnik).

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) jestostana jako dokument przetargowy i kontraktowylena
ja stosowa w zlecaniu i wykonaniu robot opisanych w podpuektil.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych z wykonaniem koryta
(profilowanie i zagszczanie podia gruntowego) przeznaczonego dozettia konstrukcji nawierzchni drég i chodni-
kow.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreilenia podstawowegszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamoganymi
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

0Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przysgpujacy do wykonania koryta (profilowania poden powinien wykaza sic mazliwoscig
korzystania z nagpujagcego sprztu:
rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ¢ike ustawianym lemieszem;zynier maze dopyci¢ wykonanie koryta i
profilowanie podiga z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmastopadle do kierunku pracy maszyny,
walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygn.

Stosowany spkt nie ma:e spowodowé niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagane” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Wymagania dotyece transportu materiatow podano w SST D-04.02.00402.02, D-04.03.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-MN@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygti¢ do wykonania koryta (profilowania i zeggczenia podim) bezpérednio
przed rozpoogiem robét zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. W&tiejsze przysipienie do wykonania
koryta (profilowania i zagszczania podiam), jest maliwe wytgcznie za zgogl Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.



W wykonanym korycie (wyprofilowanym i zagzczonym podtu) nie mae odbywé sie ruch budowlany,
niezwigzany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Profilowanie i zagszczanie poditda

Przed przyapieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysiacze

Po oczyszczeniu powierzchni pogonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umidiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podiga. Zaleca si aby rzdne terenu przed profilowaniem bylty o co naj-
mniej 5 cm wysze nk projektowane rgdne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanizenia poziomu w podiau przewidzianym do profi-
lowania, Wykonawca powinien spulcinpodtaze na gtébokas¢ zaakceptowanprzez Irzyniera, dowié¢ dodatkowy
grunt spetniajcy wymagania obowkujace dla goérnej strefy korpusu, w o koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokéciowych i zagsci¢ warstve do uzyskania wartci wskanika zagszczenia, okréonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przeyniera.

Bezpdrednio po profilowaniu podim naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podita naley
kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kaiiik zagszczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartxi wskanika zagszczenia podtma (1)

Minimalna wartd¢ I, dla:
Strefa Autostrad i drdg Innych drog
korpusu ekspresowych Ruclei Ruch mniejszy
i bardzo c¢zki od ckezkiego
Gorna warstwa o gruloi 20 cm | 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm og
powierzchni podiga 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgory podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania zag-
czenia, kontral zag:szczenia nalgy oprz€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okrelli¢ pierwotny i wtérny mo-
dut odksztatcenia podia wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego inp@nego modutu odksztatcenia nie
powinien przekracza2,2.

Wilgotnas¢ gruntu podiga podczas zagzczania powinna Byrdwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -
20% do +10%.

5.4. Utrzymanie koryta (wyprofilowanego i zagszczonego podiza).

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwizanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@a nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do uktadania warstw nawierzchniptavinien on zabezpiecéypodtaze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roahie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przeziiera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadoigjnej war-
stwy mazna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykopaniezlgdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawwkona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogollne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i zmgczenia koryta
i wyprofilowanego podiga podaje tablica 2.



Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego i

Lp. Wyszczegblnienie badal Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiarow

Szerokéc koryta 10 razy na 1 km

Rowna¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu

1

2

3 Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostra
i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
Uksztalttowanie osi  wco 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostra
planie” i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

5 Rzdne wysokéciowe

7 Zaggszczenie, wilgotn@& |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz| nie
gruntu podiaa rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@hnia osi w planie natg wy-
konat w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)

Szerokdé¢ koryta i profilowanego podi@a nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10
cmi-5cm.

6.2.3.Rownai¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwnaci podiwne koryta i profilowanego podia naleéy mierzy¢ 4-metrovs tata zgodnie z norm BN-
68/8931-04 [4].

Nieréwnaci poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwndaci nie mog przekracz& 20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padiopowinny by zgodne z dokumentacjprojektovg
z toleranc = 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Ré&znice pomé¢dzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowany-
mi nie powinny przekracZa+l cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej cegj niz + 3 cm dla autostrad i drég
ekspresowych lub weej niz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskaznik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podéokrélony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporéwnanie wartei modutéw odksztatcenia, to wagto
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odkszt@cerkre&lonych zgodnie z nor;nBN-64/8931-02 [3] nie powin-
na by wieksza od 2,2.

Wilgotnas¢ w czasie zagszczania nale bad& wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgoté gruntu podiga po-
winna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujyicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgch w punkcie
6.2 powinny by naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne gszrze-

nie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wgkej warstwy jest niedopuszczalne.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0MANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego korgtafjlowanego podiga).

Przewidywana liczba jednostek obmiarowych wynasjodnie z przedmiarem.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®ST i wymaganiami bkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fkoryta (profilowanego i zagzczanego podia) obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
profilowanie dna koryta lub podia,
zagszczenie,
utrzymanie koryta lub podia,
przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.

10. Przepisy zwazane

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek grun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #ooddksztalcenia na-
wierzchni podatnych i podia przez obgizenie pyt

4, BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résgnaawierzchni planogra-
femitag

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaghnicznej (SST)aswymagania ogoélne dotygee wykona-
nia i odbioru rob6t zwizanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarggbilizowanego mechanicznie w
ramach:przebudowy drogi wewretrznej o nr dziatki 540 w m. Kuréw na odcinku o dt. 180 mb. (dz. o nr ewid.
540 — obkb Kuréw; Gmina Lipnik).

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowcBIWZ i nalery jg stosowa w zlecaniu i wykonaniu robot
opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zwanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego nréchaie.
Ustalenia zawarteasv SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagiame” pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego méxrde - jedna lub wcej warstw zagszczonej mie-
szanki, ktdra stanowi warsgmasna nawierzchni drogowe;j.

1.4.2.Pozostateokreslenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defini-
cjami podanymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krusaifymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robo6t podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmus¥Vymagania ogoine”
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatléw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav SST D-04.04.00 ,Pod-
budowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tanwdngtabilizowanych mechanicznie powinnad byu-
szywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia scmoskalnego lub kamieni narzutowych i otoczakévo alarn
zwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszazsbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.00dfR0owa z kru-
szyw. Wymagania ogélne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wyméagan
ogolne” pkt 2.3.2.

3. SPRAT
Wymagania dotyegce spretu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmagyania ogélne” pkt 3.
4. TRANSPORT

Wymagania dotycgce transportu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowaigzzyw. Wymagania ogoélne” pkt
4.

5. WYKONANIE ROBOT
0Ogllne zasady wykonania robét podano w SST D-0@®#Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt



5.2. Przygotowanie podiaa

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-04.04.B6dbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.3.

Jeili dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanigskyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP od
20 do 30% lub powsej 70%, szczegOtowe warunki i wymagania dla tagisfibudowy okrdi SST, zgodnie z PN-S-
06102 [21].

5.4. Whudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycice rozktadania i zagzczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 ,Podlvadokruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 5.4.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jako robdt podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z knwsxVymagania ogolne”
pkt 6.

6.2. Badania przed przysdpieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolng"gR.

6.3. Badania w czasie robo6t

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie rob6t podano w 9%04.04.00 ,Podbu-
dowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w SST D-04.04.00 ,Bddiva z kruszyw. Wymagania ogdlne”
pkt 6.4.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudovgdpno w SST D-04.04.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-040040dbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudawiruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.
llo$¢ jednostek obmiarowych zgodna z przedmiarem.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-04MP@dbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogollne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmalya-
nia ogolne” pkt 9.



9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
sprawdzenie i ewentuamapraw podiaza,
przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recep
dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
roztozenie mieszanki,
zag:szczenie roztgonej mieszanki,
przeprowadzenie pomiardw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwizane podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus?yymagania ogélne” pkt 10.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-05.03.05

NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO



1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej SST wymagania dotycze wykonania i odbioru robét zgaanych z wykonywaniem warstw
konstrukcji nawierzchni z betonu asfaltowego, waah:przebudowy drogi wewretrznej o nr dziatki 540 w m.
Kuréw na odcinku o dt. 180 mb. (dz. o nr ewid. 546 obreb Kuréw; Gmina Lipnik).

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy irktatawy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymieniartyw p. 1.1.
1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST starpwymagania dotyegce robét zwizanych z wykonaniem warstw z betonu
asfaltowego:

- warstwyscieralnej z AC 11 S 50/70 grufaw 4 cm — dla KR 1-2;

- warstwy whazacej z AC 16 W 50/70 gruldci 4 cm — dla KR 1-2;

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycyce materiatow
Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Kruszywo
Nalezy stosowa kruszywa podane w tablicy 1,2.

Tablica 1. Wymagania wobec materiatdw do warstégjeralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu nr normy KR 2
1 [ Kruszywo tamane granulowane wg PN-EN-13043

a) ze skal magmowych i przeoboaych

K. 1, 1Y; gat.1

b) ze skat osadowych jw.?

C) z surowca sztucznegaugle pomiedziowe i sta-

lownicze) kl. I; gat.1
2 | Wypetniacz mineralny:

a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy
3 | Asfalt drogowy D50

wg PN-C-96170:1965 [6]

1) tylko pod wzgtdemscieralndci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. I;

gat. 1
2) tylko dolomity KI. I, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z innymideywami, w iléci <
100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty i piasice bez ograniczenia ficiowego

Tablica 2. Wymagania wobec materiatow do warstwyisicej i wyrbwnawczej.

L p. | Rodzaj materiatu, numer normy KR 2 §wica) KR 2 (wyrbwnawcza
1 | Kruszywo famane granulowane, wg PN-EN-13043:
a) z litego surowca skalnego, ze skak:
magmowych K. 1, 1%; gat. 1, K. 1, 1%; gat. 1,
przeobraonych jw. jw.
osadowych jw. jw.
z surowca sztucznegaorzle pomiedziowe i stalownicze kil, gat. 1 kil, gat. 1
2 | Wypetniacz mineralny wg PN-S-96504:1961 Podstaywapienny| Podstawowy wapienny
3 | Asfalt drogowy wg PN-EN 12591:2002 D50 D50

Dtylko pod wzgbdemscieralndci w bebnie Los Angeles, pozostate cechy jak dla klaggt, 1
Skladowanie kruszywa powinno ¢siodbywa& w warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem
i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa kedpoj frakcjami.

2.3 Wypetniacz
Nalezy stosowa wypetniacz, spetniaiy wymagania PN-S-96504:1961 [8] dla wypetniaczdspawowego.

Sktadowanie wypetniacza powinnodygodne z PN-S-96504:1961 [8].
2.4. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy wg PN-EN 12591:2002:

- D50 dla KR 2 dla warstwycieralnej, wizacej i wyrownawcze;.

2.5. Emulsja asfaltowa kationowa




Nalezy stosowé drogowe kationowe emulsje asfaltowe spejtiajwymagania okéone w WT.EmA-99 [11].
2.6.S8rodki adhezyjne

Srodki adhezyjne do mieszanki mineralno-asfaltowalgty stosowé obowiazkowo w przypadku, gdy przyczepito
asfaltu do kruszywa, oznaczona zgodnie z PN-B-0&2t4984, jest mniejszanB0%, wzgédnie, gdy spadek stabil-
nosci prébek wykonanych wg metody Marshalla, a przegheanych 48 h w wodzie o temp. 60°C (a ppste wysu-
szonych) przekracza 10%.

1. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Pkt

3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przygpujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedgo powinien wykazasic mozliwoscia

korzystania z nagpujagcego spretu:

- wytwdrni stacjonarnej (otaczarki) o mieszaniu oyktiym lub ciglym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,

- uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbvtypu zagszczanego,

- skrapiarek,

- walcéw stalowych gtadkich lekkiclrednich i cgzkich,

- walcéw ogumionych,

- samochoddéw samowytadowczych z przykryciem brezeyrrow

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagigine” pkt 4.

4.2. Asfalt

Asfalt nalery przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [4].

4.3. Wypelniacz

Wypetniacz luzem naly przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mateviai@pkich, umaliwiajacych

roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mima przewoz dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpieczony przed gmoe-

niem i uszkodzeniem workow.

4.4. Kruszywo

Kruszywo mana przewozi dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed

zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymarkeuszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawitgmiem.

4.5. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozté pojazdami samowytadowczymi wypasaymi w pokrowce

brezentowe.

W czasie transportu mieszanka betonu asfaltoweginpa by przykryta brezentem.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie miewiprzekracza2 godzin z jednoczesnym spetnieniem warunku

zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca s} stosowanie samochodéw termosow z podwojryiginami skrzyni wyposanej w system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM,Wymagania ogodlne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej
Za opracowanie projektu sktadu mieszanki minerdlitomicznej odpowiada Wykonawca.
Przed przyspieniem do rob6t, w terminie uzgodnionym zzynierem, Wykonawca dostarczy zymierowi do
akceptacji projekt skladu mieszanki mineralno-asfe¢j oraz wyniki bad@ laboratoryjnych i probki materiatdw
pobrane w obecroi Inzyniera.
Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega
v' doborze sktadnikéw mieszanki,
v' doborze optymalnej ikzi asfaltu,
v' okresleniu jej whaciwosci i poréwnaniu wynikéw z zataniami projektowymi.
Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnarsiesci¢ w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przezwezy
graniczne.
5.2.1. Warstwascieralna z betonu asfaltowego
Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailmych do warstwycieralnej z betonu asfaltowego
oraz orientacyjne zawaio asfaltu podano w tablicy 3.




Tablica 3. Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mafreej do warstwycieralnej z betonu asfal-

towego oraz orientacyjne zawaitoasfaltu

Wymiar oczek sit [mm] KR2
0/12,8mm
Przechodzi przez: 25,0
20,0
16,0 100
12,8 87+100
9,6 73+100
8,0 66+89
6,3 57+75
4,0 47+60
2,0 35+48
zawartge
ziaren >2,0 (52-65)
0,85 25-36
0,42 18+27
0,30 16+23
0,18 12+17
0,15 11+15
0,075 7+9
Orientacyjna zawartg asfaltu w
MMA, % m/m 4,8:6,5

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowyela ararstwyscieralnej z betonu asfaltowego

LP. Wiasciwosci KR2 |
1 | Modut sztywnéci petzania’, MPa > 14,0 £18)"
2 | Stabilng¢ probek wg metody Marshalla w temperaturz& GOkN > 10.6
3 | Odksztatcenie probek jw., mm od 2,0 do 4
4 | Wolna przestrzew prébkach jw., % viv od 2,0 do 4,(

— - - > —
5 | Wypelnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., % od 78.0 do 86,
6 | Grubaé wcm warstwy z MMA o uziarnieniu:
od 0 mmdo 12,8 m od 3,5do 5,
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 3,0 do 5,

5.2.2. Warstwa wazaca i wyrbwnawcza

.5

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek railngch do warstwy vazacej i wyréwnawczej z betonu asfal-

towego oraz orientacyjne zawaitoasfaltu podano w tablicy 5.

Tablica 5. Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek raimgch do warstwy vaizacej i wyréwnawczej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawaitasfaltu

Wymiar oczek sit [mm]

KR 2

0/20 mm




Przechodzi przez:
25,0 100
20,0 87-100
16,0 77-100
12,8 66-90
9,6 56-81
8,0 50-75
6,3 45-67
4,0 36-55
2,0 25-41
(zawarta¢ frakcji grysowej) (59-75)
0,85 16-30
0,42 9-22
0,30 7-19
0,18 5-15
0,15 5-14
0,75 4-7
Orientacyjna zawartg asfaltu 4,0-5,5
w mieszance mineralno-asfaltowej, %, m/m

Tablica 6. Wymagania wobec warstwy g#igcej i wyrbwnawczej z betonu asfaltowego

Lp. | Wiasciwosci KR 2
Wymagania

1. | Modut sztywnéci petzania*, MPa =16

2. | Stabilng¢ wg Marshalla w temp. BC, kN, warstwa wizaca >11

3. | Odksztalcenie wg Marshalla w temp.°60 mm 1,5-4,0
4. | Wolna przestrzew probkach Marshalla zagzczonych 2x75 uderag%, viv| 4,0-8,0
5. | Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébkach Malsh&b <75

6. | Grubg¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:

od 0 mm do 20,0 mm od 6,0 do
8,0
7. | Wskanik zag:szczenia warstwy, % =98
8. | Wolna przestrzew warstwie, %, v/v 4,5-9,0

* dotyczy tylko fazy projektowania sktadu mieszanmkneralno-bitumicznej

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Mieszank mineralno asfaltow produkuje sj w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lulaglym zapewniajcej prawi-
diowe dozowanie sktadnikdw, ich wysuszenie i wymégse oraz zachowanie temperatury skladnikéw iwgetanie-
szanki mineralno-asfaltowej.

Dozowanie skladnikow, w tym tak wstpne, powinno by wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z rgc&upusz-
cza s¢ dozowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzegtinieniu zmiany jegogptasci w zaleznosci od temperatury.

Tolerancje dozowania skladnikéw mpgynost: jedna dziatka elementarna wagi, walilie przeptywomierza, lecz nie
wiecej niz £2 % w stosunku do masy skladnika.

Srodki adhezyjne do mieszanki mineralno-asfaltowaigty stosowé obowiazkowo w przypadku, gdy przyczepito
asfaltu do kruszywa, oznaczona zgodnie z PN-B-0&2t4984, jest mniejszamnB0%, wzgédnie, gdy spadek stabil-
nosci prébek wykonanych wg metody Marshalla, a przegheanych 48 h w wodzie o temp. 60°C (a ppste wysu-
szonych) przekracza 10%.

Jezeli jest przewidziane dodanieodka adhezyjnego, to powinien onébgozowany do asfaltu w sposéb citomy w
Aprobacie Technicznej, w ifgiach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien b§ ogrzewany w sposéb predni, z ukladem termostatowania, zapevatigin utrzymanie
stalej temperatury z toleranct 5°C.

Minimalna i maksymalna temperatura w zbiorniku pave wynost:

v dla D50 od 14%5C do 165 C,

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minepdmdodaniu wypetniacza uzyskata sda
wa temperatuy. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna bwyzsza o wgcej niz 30°C od maksymal-
nej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej.

Minimalna i maksymalna temperatura mieszanki minerasfaltowej powinna wynaosi

v dla D50 od 149C do 176 C,



Mieszanka mineralno-asfaltowa przegrzana (z oznak#rhieskiego dymu w czasie wytwarzania) orazrogeraturze
nizszej od wymaganej powinnadiraktowana jako odpad produkcyjny.

5.4. Przygotowanie podida

Podiaze dla obgtej niniejsz specyfikacy warstwy nawierzchni stanowi warstwa podbudowy tobe asfaltowego.
Podiaze powinno by wyprofilowane i rowne. Powierzchnia podéopowinna b§ sucha i czysta.

Nieréwnaci poprzeczne i podine dla drogi klasy G wg BN-68/8931-04, nie powitnyy wieksze ni:

- 9 mm pod warstwscieraln,

- 12 mm pod warste/wigzaca

Przed roztaeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego @adinaley skropt zgodnie z SST D-04.03.01.
,0czyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnycRbwierzchnie czotowe wlazéw, wpustéw itp. adzen powinny
by¢ pokryte asfaltem.

5.5. Pohczenia medzywarstwowe

Pohczenia mgdzywarstwowe powinny iywykonane zgodnie z SST D-04.03.01.

5.6. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegazenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia yggidoby byta nie iisza
niz 10 °C dla wykonywanej warstwy grubc < 8 cm. Nie dopuszczagsiukiadania podbudowy z mieszanki mineralno-
asfaltowej podczas opadow atmosferycznych oraegimwiatru (V > 16 m/s).

5.7. Zardb prébny

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanki mineralno-asfaltoyesjt zobowjzany do przeprowadzenia
w obecndci Inzyniera kontrolnej produkcji w postaci prébnego taro

Nalezy wykon& petny zaréb prébny z udziatem asfaltu, wédiozaprojektowanej w recepcie. Sprawdzenie zaweirto
asfaltu w mieszance olda sk wykonupc ekstrakg;.

Pobrana probka MMA z zarobu prébnego w obéchnlmzyniera zostanie dostarczona przezyhiera do Laboratorium

Zamawiajicego i tam zbadana, w celu poréwnania z zaprojektpweceps zachowujc tolerancje podane w tablicy 7.

Tablica 7. Tolerancje skladnikdw mieszanki mineralno- asfaipwzgkdem sktadu zaprojektowanego przy badaniu
pojedynczej probki metadekstrakcji.

Lp. Tolerancje zawartei sktadnikéw, %, m/n
Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowej KR 2
1 | Ziarna pozostage na sitach o oczkach, mm
20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; 2,0 + 4%
2 10,85;0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 2%
3 | Ziarna przechodze przez sito o oczkach 0,075 mm +1,5%
4 | Asfalt +0,3%

5.8. Odcinek probny

Co najmniej na 3 dni przed rozpgcem robot Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:

v stwierdzenia czyiyty sprzt jest wiaciwy,

v okreslenia grubdéci warstwy mineralno-asfaltowej przed zagczeniem, koniecznej do uzyskania wymaganej w
dokumentacji projektowej grukboi warstwy,

v okreslenia potrzebnej ilici przef¢ walcéw dla uzyskania prawidtowego zagczenia warstwy

Do takiej préby Wykonawcazyje takich materiatléw oraz spiz, jakie lgds stosowane do wykonania podbudowy.

Odcinek prébny powinien Idyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca meée przysipi¢ do wykonania warstwy wiacej lubscieralnej po zaakceptowaniu odcinka prébnego przez

Inzyniera.

5.9. Whudowanie i zagszczanie warstwyscieralnej, wiazacej i wyréwnawczej z betonu asfaltowego

Produkcja mieszanki mineralno-asfaltowejzma@ostéa rozpoczta na wniosek Wykonawcy, po wyeniu zgody przez

Inzyniera. Bez zatwierdzonej recepty laboratoryjneykdhawca nie mze rozpocz¢ produkcji. Wytwdrnia musi zo-

sta& zaprogramowana zgodnie z zatwierdzoaceps robocz. Nie dopuszcza sirecznego sterowania produkapnie-

szanki mineralno-asfaltowej.

Uktadanie mieszanki ni@ odbywa si¢ jedynie przy uyciu mechanicznej uktadarki z wypasamiem w uktad z automa-

tycznym sterowaniem grubc warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolemtacy projektows. Temperatura

mieszanki nie powinna Bynizsza od minimalnej temperatury podanej w pkt 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinna sidbywa zgodnie ze schematem prieyvalca ustalonym na odcinku prébnym.

Pocztkowa temperatura mieszanki w czasie egagzania powinna wyndsinie mniej nk wg Aprobaty technicznej

Producenta asfaltu.

Zageszczanie mieszanki nalerozpoca¢ od kravedzi nawierzchni kisrodkowi.

Wskaznik zagszczenia utponej warstwy powinien kyzgodny z wymaganiami podanymi w tablicy 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofgdo osi drogi.




W przypadku rozkladania mieszanki £akerokdcia warstwy, zdcza poprzeczne, wynikgje z dziennej dziatki robo-
czej, powinny by rowno obcgte, posmarowane lepiszczem i zabezpieczoneglisteed uszkodzeniem.

W przypadku rozktadania mieszanki potpwzerokdci warstwy, wysgpujace dodatkowo ztze podiine naley za-
bezpieczy w sposob podany dlagziza poprzecznego.

Zkacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dprzesunjte wzgkdem siebie o co najmniej 15cmagta powinny
by¢ catkowicie zwjzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykénaadania asfaltu, wypetniacza oraz kruszyw przezmac
nych do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowpjzedstawd wyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minevadisfaltowej podano w tablicy 8.
Tablica 8. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minevadsfaltowej.

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba bada na dziennej dzialce
roboczej
1 Skfad mieszanki mineralno-asfaltowej rigldbad& na| 1 prébka przy produkcji do 500Mg
probkach pobranych na budowie 2 probki przy produkcji ponad 500Mg
2 Wiasciwoéci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 Wiasciwosci wypelniacza 1 na 100 Mg
4 Wiasciwosci kruszywa Przy kalej zmianie
5 Temperatura  skladnikow  mieszanki  mineralno-
asfaltowej dozor cagly
6 Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej zdgapojazd przy zatadunku i w czasie wbudo-
wania
7 Wyglad mieszanki mineralno asfaltowej jw.
8 Wiasciwosci probek mieszanki mineralno-asfaltowggden raz dziennie
pobranej na budowie

6.3.2. Sklad mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej pmbeg wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967 [7niki
powinny by zgodne z receptaboratoryja z tolerancj okreslong w tablicy 7.

6.3.3. Badanie wiéciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetracje i temperatumicknienia PiK asfaltu zgodnie z pkt. 2.3.

6.3.4. Badanie wkziwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg zuytego wypetniacza natg zbada uziarnienie i wilgotn& wypetniacza, natomiast petne badanie
nalezy wykona przy kadej zmianie wypetniacza i w przypadku wasienia watpliwosci, co do jego jakei zgodnie z
pkt. 2.2.

6.3.5. Badanie wigiwosci kruszywa

Przy kadej dostawie naley bad& cechy gatunkowe kruszywa, natomiast cechy klaswley sprawdza przy kezdej
zmianie kruszywa i w przypadku wypienia watpliwosci, co do jego jakei.

6.3.6. Pomiar temperatury skltadnikdw mieszanki mamm-asfaltowej

Pomiar temperatury skladnikbw mieszanki mineralsfalfowe] polega na odczytaniu temperatury na skali
odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczassaperatura powinna byggodna z wymaganiami podanymi
w recepcie laboratoryjnej i niniejszymi SST.

6.3.7. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-tsfadj

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltonaega na kilkukrotnym zanurzeniu termometru w nmieee i
odczytaniu temperatury.

Doktadna¢ pomiaru 2°C. Temperatura powinnattagodna z wymaganiami podanymi w recepcie i SST.

6.3.8. Sprawdzenie wyglu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygbu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocemirualnej jej wghdu w czasie produkciji,
zaladunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.9. Widciwosci mieszanki mineralno asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno asfaltowej najeokreila¢ na prébkach zagzczonych metadMarshalla. Wyniki
powinny by zgodne z zatwierdzarreceps laboratoryja i SST.

6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wkgiwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego

6.4.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiar6w warstw nawierzchniowych z betonu asfatigo podaje

tablica 9.



Tablica 9. Czestotliwo$¢ oraz zakres bada pomiaréw warstw nawierzchniowych z betonu asfatigo

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégdl km
2 | Rowna¢ podiuzna warstwy kady pas ruchu planografem lubgaio 10 m
3 | Rbwna¢ poprzeczna warstwy nie rzadzieficio 5m
4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidvaiugasci 1 km
5 | Rzdne wysokéciowe warstwy | pomiar kdnych niwelacji podtanej i poprzecznej oraz usytuowanja
6 | Uksztaltowanie osi w planie osi wedtug dokumentacji budowy
7 | Grubg¢ warstwy 2 prébki z kadego pasa o powierzchni do 3000 m2
8 | Zlacza podhline i poprzeczne cala diugozlacza
9 | Krawedz, obramowanie warstwy cala diugo
10 | Wyghd warstwy ocena giffa
11 | Zagszczenie warstwy 2 prébki z k@ego pasa o powierzchni do 3000 m
12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2. Szeroké¢ warstwy
Szeroké¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna lzgodna z dokumentacprojektowy, z tolerang + 5
cm. Szeroké& warstwy asfaltowe] tej potazonej, nie ograniczonej kranikiem lub opornikem w nowej konstrukcji
nawierzchni, powinna léyszersza z kalej strony co najmniej o grubbwarstwy na niej potmnej, nie mniej jednak
niz 5 cm.
6.4.3 ROwnd¢ warstwy
Nieréwnaci podtwne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mieraeg BN-68/8931-04 [11] nie po-
winny by¢ wigksze od :
- 6 mm dla warstwycieralnej,
- 9 mm dla warstwy wdizacej,
- 12 mm dla warstwy wyréwnawczej
6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy
Spadki poprzeczne na odcinkach prostych i na tulkextinny by zgodne z dokumentagcprojektow, z tolerancj £
0,5 %.
6.4.5. Rzdne wysokdciowe
Rz¢dne wysokéciowe powinny by zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerancj £ 1 cm.
6.4.6. Uksztattowanie osi w planie
Os podbudowy powinna ldyzgodna z dokumentagcprojektows, z toleranci £ 5 cm.
6.4.7. Gruba¢ warstwy
Grubai¢ warstwyscieralnej nie mge by mniejsza od gruldei podanej w dokumentacji projektowe;.
Grubas¢ warstwy wizacej nie mae by mniejsza od grubii projektowanej o wicej niz 10 %.
6.4.8. Zhcza podiuzne i poprzeczne
Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofgado osi. Zdcza w konstrukcji
wielowarstwowej powinny by przesunjte wzgkdem siebie o co najmniej 15 cm.aZta powinny b¥ catkowicie
Zwigzane, a przylegage warstwy powinny byw poziomie.
6.4.9. Krawedz, obramowanie warstwy
Warstwa scieralna przy opornikach drogowych i gdzeniach w jezdni powinna wystatvé88-5 mm ponad ich
powierzchng. Warstwy bez opornikéw powinny Byéwno obcite lub wyprofilowane oraz pokryte asfaltem.
6.4.10. Wyghd warstwy
Warstwa powinna miejednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych, tugagzh sé¢ i spekanych.
6.4.11. Zagszczenie warstwy i wolna przestraew warstwie
Zageszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny b§ zgodne z wymaganiami ustalonymi w recepcie lalooyatej
i SST.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0MANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest metr kwadratowy [fh wykonanej warstwycieralnej i wizacej nawierzchni z betonu asfal-
towego, oraz tona [t] wykonanej warstwy wyrdwnaejcz betonu asfaltowego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapyojektows, SST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pktPN-S-96025:2000 daty wyniki pozytywne.



9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsoi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena 1 metra kwadratowegojmtony [t] wykonanej warstwy z betonu asfaltowegimejmuje :
v/ prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
v'oznakowanie robo6t zgodnie z zatwierdzonym projekbeganizacii ruchu,
v' zakup, dostarczenie sktadnikéw i wyprodukowanieszé@ki mineralno-bitumicznej na podstawie zatwiergzh
receptur,
posmarowanie lepiszczem kredezi urzdzer obcych,
oczyszczenie warstw,
skropienie mjdzywarstwowe,
transport mieszanki na miejsce wbudowania,
mechaniczne rozi®nie i zagszczenie warstw nawierzchni,
obciecie kravedzi i posmarowanie asfaltem,
przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych, wymaganych w SST.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1./ PN-EN-13043:2004  Kruszywo mineralne. Kruszyvamienne tamane do nawierzchni drogowych.
2./ PN-EN-12342:2004  Kruszywo mineralne. Kruszyvatunalne do nawierzchni drogowych. Piasek.
3./ PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naétoRakowanie, znakowanie i transport.

4./ PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty upipne AUN do nawierzchni drogowych.

5./ PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Mieszankinailno-bitumiczne. Badania.

6./ PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniateralny do mas bitumicznych.

7./ PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe. Nawierzchsfaltowe. Wymagania.

8./ BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééghaawierzchni planografem i tat

9./ PN-EN 12591:2002  Asfalt drogowy

10.2. Inne dokumenty

10./ Katalog typowych konstrukcji nawierzchni padath i pétsztywnych, IBDiM, 1997.

11./ Warunki techniczne. Drogowe kationowe emuéstaltowe EmA-99, Informacje, instrukcje — Zesz@tIBDiM,
Warszawa 1999.

12./ WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny j&kiogrysow izwirdw kruszonych z naturalnie rozdrobnionego
surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchnodg.

13./ Zeszyt 64 ,Procedury batl@o projektowania sktadu i kontroli mieszanek mateo-asfaltowych — Arkusz 16"
Warszawa 2002

14./ Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjraa 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw technicz-
nych, jakim powinny odpowiadadrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43299 r., poz. 430).

15./ Wymagania Techniczne — Mieszanki mineralnadsmsive — WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2010




SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D -08.01.01

KRAW EZNIKI BETONOWE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacpghtécznej (SST) s wymagania dotycge wykonania
i odbioru rob6t zwjzanych z ustawieniem krgunikdw betonowych w ramaclprzebudowy drogi wewretrznej o nr
dziatki 540 w m. Kuréw na odcinku o dt. 180 mb. (dzo nr ewid. 540 — obgb Kuréw; Gmina Lipnik).

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowcBIWZ i nalery ja stosowa w zlecaniu i wykonaniu robot
opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t zwanych z ustawieniem kra-
weznikow:
— betonowych na fawie betonowej z oporem,

- betonowych wtopionych na tawie betonowej,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ogrzeface chodniki dla pieszych, pasy dzieg, wy-
spy kierupce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2.Pozostate oki&enia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygeze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatléw, ich pozyskiwania i skladowania, padav SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymis
— krawezniki betonowe,

— piasek na podsypk do zapraw,
— cement do podsypki i zapraw,
- woda,

— materialy do wykonania tawy pod krasmiki.

2.3. Krawezniki betonowe - klasyfikacja
Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01 [14].
2.3.1.Typy

W zaleznosci od przeznaczenia rozndia sk nastpujgce typy krawznikdw betonowych:
U - uliczne,
D - drogowe.

2.3.2.Rodzaje

W zaleznosci od ksztattu przekroju poprzecznego ramié sk nastpujace rodzaje kragznikow betonowych:
- prostoktnescicte - rodzaj ,a”,

- prostoktne - rodzaj ,b".



2.3.3.0dmiany

W zaleznosci od technologii i produkceji kragznikéw betonowych, rozedia se odmiany:
1 - kraveznik betonowy jednowarstwowy,
2 - kraveznik betonowy dwuwarstwowy.

2.3.4.Gatunki

W zaleznosci od dopuszczalnych wad, uszkofizeawezniki betonowe dzieli sina:
- gatunek 1 - G1,

- gatunek 2 - G2.

Przyktad oznaczenia krgwnika betonowego ulicznego (U), prositikego (b), jednowarstwowego (1)
0 wymiarach 12 x 15 x 100 cm, gat. 1: Ub-1/12/18/1BN-80/6775-03/04 [15].

2.4. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne
2.4.1.Ksztalt i wymiary

Ksztatt kraveznikdw betonowych przedstawiono na rysunku 1, a vayynpodano w tablicy 1.
Wymiary kraveznikow betonowych podano w tablicy 1.
Dopuszczalne odchytki wymiaréw kramnikéw betonowych podano w tablicy 2.
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Rys. 1. Wymiarowanie kraginikow

Tablica 1. Wymiary kragznikdw betonowych

Typ Rodzaj Wymiary kraveznikéw, cm
kraweznika | kraweznika [ b h c d r
20 30 min. 3 min. 12
U a 100 | 45 max. 7 | max. 15 1.0
15 20
D b 100 12 25 - - 1,0

10 25




Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw kegwikow betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 +12
b, h +3 +3

2.4.2.Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie kragznikdw betonowych powinny léybez rys, pknie¢ i ubytkow betonu, o fakturze z formy
lub zatartej. Krawdzie elementéw powinny byréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawgdzi elementéw, zgodnie z BN-80/6775-03/01 [14],
nie powinny przekraczZawartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia keakéw betonowych

Dopuszczalna wielkd
Rodzaj wad i uszkodse wad i uszkodzée
Gatunek 1| Gatunek 2

Wklestos¢ lub wypukias¢ powierzchni krawznikéw w mm 2 3

Szczerby i uszkodzenipograniczajcych powierzchnie gorne

7. . 2. niedopuszczalne
krawedzi i naray (Scieralne), mm

ograniczajcych pozostate
powierzchnie:

- liczba max 2 2
- dtugas¢, mm, max 20 40
- glebokas¢, mm, max 6 10

2.4.3.Sktadowanie

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage wedtug typow,
rodzajow, odmian, gatunkéw i wielka.

Krawezniki betonowe naley uklad& z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianychymiarach:
grubas¢ 2,5 cm, szerolk@ 5 cm, diugé¢ min. 5 cm weksza nk szeroké¢ kraweznika.

2.4.4.Beton i jego sktadniki
2.4.4.1 Beton do produkcji kragznikéw

Do produkcji krawznikbéw naley stosowa beton wg PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30. W pragku wyko-
nywania krawznikbw dwuwarstwowych, goérna (licowa) warstwa keanikbw powinna by wykonana z betonu klasy
B 30.

Beton uyty do produkcji krawznikbw powinien charakteryzowsasie:
— nasikliwoscia, ponizej 4%,
— $cieralndcia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla dat@4 mm,

— mrozoodpornécig i wodoszczelngcia, zgodnie z normPN-B-06250 [2].

2.4.4.2. Cement

Cement stosowany do betonu powiniert lsgmentem portlandzkim klasy niezsiej ni ,32,5” wg PN-B-
19701 [10].

Przechowywanie cementu powinnattagodne z BN-88/6731-08 [12].
2.4.4.3 Kruszywo



Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712 [5].
Kruszywo naley przechowywa w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z
kruszywami innych asortymentéw, gatunkéw i marek.

2.4.4.4Woda
Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [11].
2.5. Materiaty na podsyple i do zapraw

Piasek na podsypkcementowo-piaskogvpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [5], a do zaprawy
cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4].

Cement na podsypki do zaprawy cementowo-piaskowej powinient lgementem portlandzkim klasy nie
mniejszej nt ,32,5", odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701 [10].

Woda powinna b odmiany ,1” i odpowiadéwymaganiom PN-B-32250 [11].

2.6. Materiaty na tawy

Do wykonania taw pod kraggniki nalezy stosowa, dla:
a) tawy betonowej - beton klasy B 10, wg PN-B-0625]) K6rego sktadniki powinny odpowia@lavymaganiom punk-

tu2.4.4,
b) tawy zwirowej - zwir odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11111 [7],
c) tawy tluczniowej - thuczé odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11112 [8].

2.7. Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypetnienia szczelin dylataayinpa gogco, powinna odpowiadawymaganiom BN-
74/6771-04 [13] lub aprobaty technicznej.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz goiywania podsypki cementowo-piaskowej,

- wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine” pkt 4.
4.2. Transport kraweznikdw

Krawezniki betonowe mogby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uklada naley na srodkach transportowych w pozycji pionowej z nachiden
w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczenignm siszkodzeniami w czasie transportu, a
gorna warstwa nie powinna wystatygozascianysrodka transportowego wéej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport cementu powinieresidbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaah je przed zanie-
czyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatamidd2as transportu kruszywa powinny¢bgabezpieczone przed
wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

Mas: zalewowy nalezy pakowa& w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport p@nmiidbywa sic w
warunkach zabezpiecaaych przed uszkodzeniengméw i beczek.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@O®M,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalgy wykonywa: zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzetinieniem w szerokiei dna wykopu
ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zag:szczenia dna wykonanego koryta poddasewinien wynosi co najmniej 0,97 wedtug normal-
nej metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw
Wykonanie taw powinno liyzgodne z BN-64/8845-02 [16].
5.3.1.Lawa betonowa

tawy betonowe zwykie w gruntach spoistych wykorsigebez szalowania, przy gruntach sypkich malsto-
sowa szalowanie.

tawy betonowe z oporem wykonujes s szalowaniu. Beton réeielony w szalowaniu lub bezg@ednio w
korycie powinien by wyréwnywany warstwami. Betonowanie faw nalevykonywa zgodnie z wymaganiami PN-B-
06251 [3], przy czym nahy stosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumicemag zalewowy.

5.4. Ustawienie kraveznikdw betonowych
5.4.1.Zasady ustawiania krawgnikéw

Swiatto (odlegiéé gornej powierzchni kragznika od jezdni) powinno yzgodne z ustaleniami dokumentagii
projektowej, a w przypadku braku takich usfia@winno wynosi od 10 do 12 cm, a w przypadkach gtigpwych (np.
ze wzgedu na ,wyrobienie’scieku) mae by zmniejszone do 6 cm lub zliszone do 16 cm.

Zewretrznasciana krawznika od strony chodnika powinnadpo ustawieniu kragznika obsypana piaskiem,
zwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoza, starannie ubitym.

Ustawienie krawznikéw powinno by zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.4.2.Ustawienie krawznikdw na fawiezwirowej lub ttuczniowej

Ustawianie krawznikéw na tawiezwirowej i thuczniowej powinno b wykonywane na podsypce z piasku o
grubasci warstwy od 3 do 5 cm po zgggczeniu.

5.4.3.Ustawienie krawznikow na fawie betonowej

Ustawianie krawznikéw na tawie betonowej wykonujegsina podsypce z piasku lub na podsypce cementowo-
piaskowej o grubgi 3 do 5 cm po zagzczeniu.

5.4.4 Wypelnianie spoin

Spoiny krawznikdéw nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Spoiny naley wypetnié zwirem, piaskiem lub
zapraws cementowo-piaskoyy przygotowan w stosunku 1:2. Zalewanie spoin kegwikOw zaprawy cementowo-
piaskove stosuje si wytacznie do krawznikéw ustawionych na tawie betonowej.

Spoiny krawznikbw przed zalaniem zaprawalezy oczyci¢ i zmy¢ wodg. Dla zabezpieczenia przed wply-
wami temperatury kraggniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowegpainach zalanych zaprawalezy za-
lewat co 50 m bitumiczyp mag zalewowy nad szczelip dylatacyjm tawy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Badania przed przysdpieniem do rob6t
6.2.1.Badania krawznikow

Przed przyspieniem do robdét Wykonawca powinien wykénaadania materiatow przeznaczonych do usta-
wienia kraveznikow betonowych i przedstagvivyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygbu zewmrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtlzin elementu przez pomiar
i policzenie uszkodzewystpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3.
Pomiary diugéci i gkebokdsci uszkodzé naley wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki
z doktadndcia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [6].



Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementow pglprzeprowadzi z doktadnécia do 1 mm przy #yciu suw-
miarki oraz przymiaru stalowego lubstay zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzdai®w prostych w naro-
zach elementow wykonuje¢sprzez przytéenie ktownika do badanego nam@i zmierzenia odchytek z doktadiom
do 1 mm.

6.2.2.Badania pozostatych materiatéw

Badania pozostatych materialéw stosowanych pregwianiu kraveznikow betonowych powinny obejmowa
wszystkie wtaciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatopkt 2.

6.3. Badania w czasie robo6t
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdzé wymiary koryta oraz zagzczenie podita na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynostt 2 cm. Zagszczenie podia powinno by zgodne z pkt 5.2.

6.3.2.Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu faw badaniu podlegaj
a) Zgodna¢ profilu podiiznego gérnej powierzchni taw z dokumentagjojektovy.

Profil podtwzny gérnej powierzchni tawy powinien &ygodny z projektowanniwelety. Dopuszczalne odchylenia
mog wynost + 1 cm na kade 100 m tawy.

b) Wymiary taw.
Wymiary taw naley sprawdzt w dwédch dowolnie wybranych punktach nade 100 m tawy. Tolerancje wymiaréw
wynosz:
- dla wysokdci * 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci + 10% szerokéci projektowane).

c) Réwnd¢ gbrnej powierzchni taw.
Réwna¢ gbérnej powierzchni tawy sprawdza §irzez przytéenie w dwdch punktach, nazde 100 m fawy, trzyme-
trowej faty.
Przewit pomiedzy gorry powierzchm tawy i przytazomg fata nie maze przekracza 1 cm.

d) Zagszczenie taw.
Zagszczenie taw badaesiv dwdch przekrojach na kde 100 m. Lawy zewiru lub piasku nie magwykazywa
$ladu urzdzenia zagszczagcego.
tawy z tlucznia, badane prglwyjecia poszczegélnych ziarn ttucznia, nie powinny palai na wygcie ziarna

Z tawy.
e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii faw od projektowamégerunku nie mge przekracza + 2 cm na kade 100 m wy-
konanej fawy.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kraimikéw

Przy ustawianiu kragznikéw nalery sprawdzé:
a) dopuszczalne odchylenia linii krganikow w poziomie od linii projektowanej, ktére wysia: 1 cm na kade 100 m

ustawionego krawznika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszczyaayweznika od niwelety projektowanej, ktére wynasil cm
na kade 100 m ustawionego krawnika,

c) rownas¢ gornej powierzchni kragenikbw, sprawdzane przez przyénie w dwoch punktach nazde 100 m kra-
weznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomiedzy gorra powierzchni kraweznika i przyt@zons tata nie mo-
ze przekraczal cm,

d) doktadnd¢ wypetnienia spoin badagsto 10 metréw. Spoiny musby¢ wypetnione catkowicie na petrgichokasé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0®@AWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest m (metr) ustawionego kraimika betonowego 15x30 cm.



Przewidywana liczba jednostek obmiarowych — zgodmpezedmiarem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapyojektows, SST i wymaganiami bkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonanie koryta pod tagy

- wykonanie tawy z oporem,

- wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m krgénika betonowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

— wykonanie koryta pod tagy

- ew. wykonanie szalunku,

- wykonanie tawy z oporem,

- wykonanie podsypki,

— ustawienie krawznikéw na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskpwe
— wypetnienie spoin kragznikéw zaprawy,

— ew. zalanie spoin magalewovs,

— zasypanie zewtrznejsciany kravgznika gruntem i ubicie,

— przeprowadzenie badapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-06251 Roboty betonowedlbetowe

4. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do b@&ionzapraw

5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwytite

6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonutodg pomiaru cech geo-
metrycznych

7. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndh@ado nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

8. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamaloenawierzchni dro-
gowych

9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndh@ado nawierzchni
drogowych. Piasek

10. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegaku. Sktad, wymagania i

ocena zgodriei



11. PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

13. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

14. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z bet&iementy nawierzchni drog,
ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspélne mgga-
nia i badania

15. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z bet&iementy nawierzchni drog,
ulic, parkingébw i torowisk tramwajowych. Kraaniki i
obrzeza chodnikowe

16. BN-64/8845-02 Kragzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odiio

10.2. Inne dokumenty
17.Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDgNEprojekt - Warszawa, 1979 i 1982 r.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 08.02.02

NAWIERZCHNIA Z BRUKOWEJ
KOSTKI BETONOWEJ



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacpghtécznej (SST) s wymagania dotycge wykonania
i odbioru rob6t zwjzanych z wykonaniem nawierzchni z brukowej kostktdmowej w ramacliprzebudowy drogi
wewnetrznej o nr dziatki 540 w m. Kuréw na odcinku o dt. 180 mb. (dz. o nr ewid. 540 — olgb Kuréw; Gmina
Lipnik).

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) stawayst SIWZ i nalety ja stosowa w zaleceniu i wykonaniu
robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych z wykonaniem na-
wierzchni z brukowej kostki betonowe.

1.4. Okre&$lenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzana e metod wibroprasowania. Produkowana jest jako
ksztattka jednowarstwowa lub w dwdch warstwachygmdnych ze sabtrwale w fazie produkciji.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami

z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagaoigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogllne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav SST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania

2.2.1.Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikbaikowej w budownictwie drogowym jest posiada-
nie aprobaty technicznej, wydanej przez uprawgjednostk.
2.2.2. Wyglad zewrtrzny

Struktura wyrobu powinna By warta, bez rys,gknie¢, plam i ubytkow.

Powierzchnia gorna kostek powinnatkipwna i szorstka, a kradzie kostek réwne i proste, wkhiccia nie
powinny przekracza2 mm dla kostek o grukoi < 80 mm.
2.2.3.Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania nawierzchni chodnika stosuje Isetonovy kostke brukows o grubgci 60 mm. Kostki o takiej
grubdici 3 produkowane w kraju.

Tolerancje wymiarowe wynogz

na dtugdci + 3 mm,
na szerokeci +3 mm,
na grubdci +5 mm.

Kolory kostek produkowanych aktualnie w krajudaary, ceglany, klinkierowy, grafitowy i frowy.
2.2.4.Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych
Betonowe kostki brukowe powinny ndieechy fizykomechaniczne oktene w tablicy 1.

Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych Kobtekowych

Lp. Cechy Wartée
1 | Wytrzymaita¢ nasciskanie po 28 dniach, MPa, co najmnigj
a) srednia z sz&iu kostek 60
b) najmniejsza pojedynczej kostki 50
2 | Nasjkliwo$¢ wods wg PN-B-06250 [2], %, nie wcej niz 5

3 | Odporné¢ na zamraanie, po 50 cyklach zaniania, wg PN-B-06250

[2]:
a) pekniecia prébki Brak




b) strata masy, %, nie ydej niz 5
) obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymaé

prébek nie zamsanych, %, nie wicej niz 20
4 | Scieralng¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1], mm, nigoej 4
niz

2.3. Materiaty do produkcji betonowych kostek brukavych

2.3.1.Cement

Do produkcji kostki brukowej naty stosowd cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy nigsmej ni
»32,5". Zaleca sj stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewiodpowiadawymaganiom PN-B-19701 [4].
2.3.2. Kruszywo do betonu

Nalezy stosowd kruszywa mineralne odpowiadag wymaganiom PN-B-06712 [3].

Uziarnienie kruszywa powinno bystalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki bata), przy zataonych
parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.
2.3.3.Woda

Woda powinna b odmiany ,1” i odpowiadé&wymaganiom PN-B-32250 [5].
2.3.4.Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje siodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikéw, zijoe z recept
laboratoryjm.

Plastyfikatory zapewnigjgotowym wyrobom wiksz wytrzymatad¢, mniejsa nasjkliwos¢ i wieksz odpor-
nos¢ na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewkiostce trwate wybarwienie. Powinny toddyarwniki nieorganiczne.

3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotycrce sprztu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprat do wykonania chodnika z kostki brukowej

Matle powierzchnie chodnika z kostki brukowej wykimst recznie.

Jeili powierzchnie s duze, a kostki brukowe majednolity ksztatt i kolor, mgna stosowa@mechaniczne ugz
dzenia uktadaice. Uradzenie sklada siz wozka i chwytaka sterowanego hydrauliczniezegtago do przenoszenia z
palety warstwy kostek na miejsce ich zéaia.

Do zagszczenia hawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéne” pkt 4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe dkiae § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu wytrzyma-
tosci betonu min. 0,7 wytrzymadoi projektowanej, kostki przewone g na stanowisko, gdzie specjalne ggzenie
pakuje je w fol¢ i spina tdmg stalow, co gwarantuje transport samochodami w nienarysactanie.

Kostki betonowe mina réwnie przewozt samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podtal powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkamdipanymi i
poprzecznymi oraz zgodnie z wymaganiami podanyn8S¥ D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zagcze-
niem podtaa”. Wskanik zag:szczenia koryta nie powinien dynniejszy nk 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

Jereli dokumentacja projektowa nie okie inaczej, to nawierzchgichodnika z kostki brukowej mina wyko-
nywat bezpdrednio na podtzu z gruntu piaszczystego o V¥#RB5 [6] w uprzednio wykonanym korycie.



5.3. Podsypka

Na podsypk nalezy stosowad piasek odpowiadagy wymaganiom PN-B-06712 [3].
Gruba¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawigraie w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinn& by
zwilzona wod, zag:szczona i wyprofilowana.

5.4. Warstwa odgczajaca

Jeeli w dokumentacji projektowej dla wykonania chddnprzewidziana jest warstwa @dgapca, to jej wy-
konanie powinno byzgodne z warunkami okilenymi w SST D-04.02.01 ,Warstwy ogtszapce i odcinajce”.

5.5. Uktadanie chodnika z betonowych kostek brukowgh

Z uwagi na ranorodnd¢ ksztattow i koloréw produkowanych kostek, #ive jest utazenie dowolnego wzoru
- wezeniej ustalonego w dokumentaciji projektowej lub zagiktowanego przezpniera.

Kostke uktada s} na podsypce lub podta piaszczystym w taki sposéb, aby szczelingdny kostkami wyno-
sity od 2 do 3 mm. Kostknalezy uktada& ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety chodnika, gdy czasie wibro-
wania (ubijania) podsypka ulega zagczeniu.

Po utaeniu kostki, szczeliny natg wypenic piaskiem, a nagpnie zamié¢ powierzchng utozonych kostek
przy wyciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przypt¢ do ubijania nawierzchni chodnika.

Do ubijania utaonego chodnika z kostek brukowych, stosuje wgibratory plytowe z ostan z tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzenieabiudzeniem. Wibrowanie naje prowadzt od krawedzi po-
wierzchni ubijanej w kierunkérodka i jednoczé@ie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno uywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupetné szczeliny materiatem do wypetnienia i zagdieawierzchng. Chodnik
Z wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaga gielacji - mae by zaraz oddany dazytkowania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien sprawidaizy producent kostek brukowych posiada
aproba¢ techniczg.
Pozostate wymagania oklteno w SST D-05.02.23 ,Nawierzchnia z kostki bruleglwetonowej”.

6.3. Badania w czasie robo6t

6.3.1.Sprawdzenie podia
Sprawdzenie podia polega na stwierdzeniu zgodooz dokumentagj projektovy i odpowiednimi SST.
Dopuszczalne tolerancje wyngsia:

gtebokasci koryta:

0 szerokéci do 3 m: +1cm,
0 szerokéci powyzej 3 m: + 2 cm,
szerokdci koryta:+ 5 cm.

6.3.2.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grédhio wymaganych spadkéw poprzecznych i padich polega na
stwierdzeniu zgodrigi z dokumentagj projektowg oraz pkt 5.3 niniejszej SST.
6.3.3.Sprawdzenie wykonania chodnika

Sprawdzenie prawidtovgoi wykonania chodnika z betonowych kostek brukowyplolega na stwierdzeniu
zgodndci wykonania z dokumentagcprojektovg oraz wymaganiami pkt 5.5 niniejszej SST:
pomierzenie szerokoi spoin,

sprawdzenie prawidtovéoi ubijania (wibrowania),
sprawdzenie prawidtovgéoi wypetnienia spoin,

sprawdzenie, czy przsty desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika

6.4.1. Sprawdzenie réwrsoi chodnika



Sprawdzenie réwrigi nawierzchni przeprowadézanalezy fata co najmniej raz na kae 150 do 300 frutozo-
nego chodnika i w miejscachatpliwych, jednak nie rzadziej hraz na 50 m chodnika. Dopuszczalny gwaiepod tat
4 m nie powinien przekraced,0 cm.
6.4.2.Sprawdzenie profilu podiamego

Sprawdzenie profilu podimego przeprowadzanalezy za pomog niwelacji, biogc pod uwag punkty charak-
terystyczne, jednak nie rzadziegmio 100 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika wiach zatamania niwelety nie mpgrzekracza+ 3 cm.
6.4.3.Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokortymalezry szablonem z poziomi¢co najmniej raz na kde 150
do 300 M chodnika i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej hico 50 m. Dopuszczalne odchylenia od projekto-
wanego profilu wynosg+ 0,3%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0MANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z brukowestki betonowe;.
Przewidywana liczba jednostek obmiarowych wynosi:

zgodnie z przedmiarem — kostka 8 cm

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentaprojektows, SST i wymaganiami bkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fmawierzchni z brukowej kostki betonowej obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,
wykonanie podsypki,
utozenie kostki brukowej wraz z zeggczeniem i wypetnieniem szczelin,

przeprowadzenie batapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznacz&wieralngci na tarczy Boehmego
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego
4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
6. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #wska piaskowego.



