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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaghnicznej (SST)aswymagania ogoélne dotygee wykona-
nia i odbioru rob6t drogowych, ktére zosdanykonane w ramachremontu drogi gminnej Nr 337001T Goébiow
Szlachecki — Wesotéwka na odcinku 585 mb. od km 390 do km 3+676 /usuwanie skutkdw kkk zywiotowych/
(dz. o nr ewid. 338 — obgb 11 Miedzyg6rz; Gmina Lipnik).

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosovjaka dokument przetargowy i kontraktowy i nalgsa
stosowa w zlecaniu i wykonaniu robdt opisanych w podpuektil.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnwymagania szczegétowe, wspélne dla robotetyoh
szczegO6towymi specyfikacjami technicznymi, spozonymi dla poszczeg6lnych asortymentéw robot pvgkonaniu
robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.4. Okredlenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione poiej okrelenia naleéy rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedgcy budynkiem, stanowty cata¢ techniczno-aytkows (drog:)
albo jego czé¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obielostowy, korpus ziemny,emet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lusumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych
i odpowiednio utwardzony.

1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddurulub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi uradzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3.1.Droga tymczasowa (moritawa) — droga specjalnie przygotowana, przeznacdonaichu pojazdéw obstugu-
jacych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawizeana do usugtia po jego zakczeniu.

1.4.4. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obgmmijacymi przepisami, stanowty urzdowy dokument
przebiegu robo6t budowlanych oraz zdarzekolicznaici zachodzcych w toku wykonywania robét.

1.4.5.Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.6.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykorgwpowaniona do kierowania robotami i do wypb-
wania w jego imieniu w sprawach realizacji kontrakt

1.4.7.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikamatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami gizyeni
jezdnie.

1.4.8.Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchmaz ze sposobem ich gokenia.
1.4.9.Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktora jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowéw.
1.4.10.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneelu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.11 Rejestr obmiaréw - akceptowany przezyimera zeszyt z ponumerowanymi stronamizgty do wpisywania
przez Wykonawg obmiaru dokonywanych robot w formie wyliggeszkicow i ew. dodatkowych zadznikdw. Wpisy w
rejestrze obmiaréw podlegapotwierdzeniu przez fiyniera.

1.4.12.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez Zamaudepgo, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badigorob zwhzanych z ocenjakasci materiatéw oraz robot.

1.4.13. Materialy - wszelkie tworzywa niezdne do wykonania robo6t, zgodne z dokumemtapjojektovg
i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pireyniera.

1.4.14.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzgtych do przejmowania i rozktadania ap@n od ruchu na pod-
loze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana kigedaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycz-
nych.

b) Warstwa wjzaca - warstwa znajdaga sé miedzy warstvy $cieralry a podbudow, zapewnigjca lepsze rozigenie
napezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa gdga do wyrdwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istniggej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e& nawierzchni stigca do przenoszenia obhgen od ruchu na podi®. Podbudowa mie
sktad& sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.



e) Podbudowa zasadnicza - gérna&ézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona
sklad& si¢ z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnagéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia na-
wierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniczstek podiéga. Maze zawierd warstwg mrozoochrong,
odsyczapcs lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gldwnymareeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami driat
mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unietiwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni legcej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa sttgca do odprowadzenia wody przedogtaj st do nawierzchni.

1.4.15.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi.

1.4.16.0Odpowiednia (bliska) zgod&é - zgodnd¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamieséi prze-
dziat tolerancji nie zostat ok§lny - z przecjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlangégo rodzaju
robot budowlanych.

1.4.17.Pas drogowy - wydzielony liniami rozgranicgaymi pas terenu przeznaczony do umieszczania wdnogi
oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy ieardwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadrz
dzehr chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwos$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.18.Pobocze - g&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyeast pojazdéw, umieszczenia arz
dzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzagta jednoczénie do bocznego oparcia konstrukciji
nawierzchni.

1.4.19.Podtae - grunt rodzimy lub nasypowy,zgcy pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.

1.4.20.Polecenie layniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawegptrzyniera, w formie pisemnej, dotygze
sposobu realizacji rob6t lub innych spraw gzminych z prowadzeniem budowy.

1.4.21.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydagdaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.22.Przedsjwziccie budowlane - kompleksowa realizacja nowegaqrania drogowego lub catkowita moderniza-
cja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w plaprzekroju podinym) istniegcego padczenia.

1.4.23.Przepust - obiekty wybudowane w formie zamteji obudowy konstrukcyjnej, stuce do przeptywu matych
ciekéw wodnych pod nasypami korpusu drogowego labrechu kotowego, pieszego.

1.4.24.Przetargowa dokumentacja projektowa es¢zlokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacharakte-
rystyke i wymiary obiektu ldacego przedmiotem robot.

1.4.25.Rekultywacja - roboty mage na celu upogzdlkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenaaruszonym
w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.26.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szerok6 jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczeghimgdzajow ruchu
oraz szerok& chodnikéw mierzona wwietle poeczy mostowych z wyczeniem konstrukcji przy jezdni dotem od-
dzielagcej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.27 Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichdiaprzedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wykonania.

1.4.28.Zadanie budowlane - ¢ przedsjwzigcia budowlanego, stanoyga odebrg catcs¢ konstrukcyja lub techno-
logiczm, zdolry do samodzielnego spetnienia przewidywanych funteghniczno-aytkowych. Zadanie me polega
na wykonywaniu robét zwzanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli drogowej lub jej ele-
mentu.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kéach wykonania oraz za ich zgodidaz dokumentagj projek-
towa, SST i poleceniami kyniera.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przelea Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, dziennik budowy oraz jeden egzenmplidoku-
mentacji projektowej i jeden komplet SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadta ochron punktéw pomiarowych do chwili odbioru koowego
robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjgkdiawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaetizie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazpodanym
w szczegotowych warunkach umowy, uweatiiajgcym podziat na dokumentagprojektov:
- Zamawiajcego,



a)

b)

a)
b)

sporzdzorn przez Wykonawge
1.5.3.Zgodna¢ rob6t z dokumentagjprojektovg i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokiynerzekazane przezdyniera Wykonawcy stanowi
Cz¢$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w éh jednym z nich § obowizujace dla Wykonawcy tak jakby za-
warte byly w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbieosci w ustaleniach poszczeg6lnych dokumentéw obpwe kolejnd¢ ich waznosci
wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie me wykorzystywd btedow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoginzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci opis wymiar6w waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiatls zgodne z dokumentacprojektovg i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartiei docelowe, od ktérych dopusz-
czalne g odchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweaneéntow budowli muszbyc¢
jednorodne i wykazywazgodnd¢ z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mgyzekraczé dopusz-
czalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedh w petni zgodne z dokumentagjrojektows lub SST i wplynie
to na niezadowalaga jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostarasgpione innymi, a roboty rozebrane i wy-
konane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernjagdly i remontowych (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenieotmydw sposéb okéony w D-
M-00.00.00, w okresie trwania realizacji kontrakizido zak@czenia i odbioru ostatecznego roboét.

Przed przygpieniem do rob6t Wykonawca przedstawizynierowi do zatwierdzenia uzgodniony
z odpowiednim zagglem drogi i organem zajdzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpie@enbot
w okresie trwania budowy. W zateo$ci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powinien¢hgktualizo-
wany przez Wykonawcna bieaco.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczynstaluje i lzdzie obstugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczge takie jak: zaporgwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewgday ten sposob bezpiecee
stwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczcion dzieh i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktérych jestie-
odzowne ze wzghlow bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje Ixda akceptowane przeziwyniera.

Fakt przysipienia do robdt Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachsciéeh okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych, kt6-
rych trei¢ bedzie zatwierdzona przeziyniera. Tablice informacyjneeba utrzymywane przez Wykonawav dobrym
stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
umowry.

Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakiawestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientawmaalizacji kontraktuzado
zakmczenia i odbioru ostatecznego robdét.

Wykonawca dostarczy, zainstalujecidzie utrzymywa tymczasowe uggdzenia zabezpieczgje, w tym: ogro-
dzenia, pogcze, Gwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorodezelkie inngrodki niezlzdne do ochrony robét,
wygody spoteczngi i innych.

Fakt przysipienia do robdt Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachsciéeh okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych, kt6-
rych trei¢ bedzie zatwierdzona przeziyniera. Tablice informacyjneeba utrzymywane przez Wykonawav dobrym
stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
umowry.

1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowkek zna i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy datye ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcatzie:
utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stejj,
podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegsido przepiséw i norm dotygezych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oradZe unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub wiasrioi



spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢zstvie jego sposobu
dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopomdgdiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pyitarm substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

¢) mozliwosciag powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biyobwmieszkalnych i magazynach oraz w maszynacheizpach.

Materiaty tatwopalne ¢dg skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisazabezpieczone przed
dostpem os6éb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaoiarem wywotanym jako rezultat reali-
zacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposaéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywolujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wickszym od do-
puszczalnego, oké®nego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadoweryde do robdét bda mialy aprobat techniczg wydary przez uprawniom jed-
nostle, jednoznacznie okéjaca brak szkodliwego oddzialywania tych materiatdwsradowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azpkaiczeniu rob6t ich szkodlivég zani-
ka (np. materialy pylaste) mgdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagdachnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagag tego odpowiednie przepisy Zamaviigj powinien otrzymé zgod: na uwycie tych materiatéw od wia-
sciwych organow administracji patwowe;j.

Jereli Wykonawca ayt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie spowo-
dowalo jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8.0chrona wiasrizi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak ruro-
ciagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadggoych wigcicielami tych urzgdzer potwierdzenie informaciji
dostarczonych mu przez Zamawi@ggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zemewtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacmtzeh w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegvezasowy dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urazdzen podziemnych na terenie budowy
i powiadomé Inzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpgma robo6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomkyniera i zainteresowane wladze orazltie z nimi wspoétpracowat
dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr Wykonawca édzie odpowiada za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia aggtala powierzchni ziemi i uggzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamaesgjo.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca stosowasi¢ bedzie do ustawowych ograniczeobcizenia na € przy transporcie materiatlow
i wyposaenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie njdnb zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych
wagowo fadunkow i w sposObagty bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatAyniera. Pojazdy i tadunki po-
wodujgce nadmierne obgienie osiowe nie dnla dopuszczone néwiezo ukaaczony fragment budowy w ofdvie terenu
budowy i Wykonawca ¢dizie odpowiadat za naprawwszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie
Z poleceniami Ipyniera.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzegaprzepiséw dotycrych bezpieczestwa i higieny
pracy.

W szczegdlnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach eieb
piecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spgjugch odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni i dolzie utrzymywal wszelkie ugdzenia zabezpieczgmie, socjalne oraz spitz
i odpowiednj odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie orazzdpewnienia bezpiearswa
publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagiakreslonych powyej nie podlegaj odreb-
nej zaptacie i suwzgkdnione w cenie umownej.



a)

b)

1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do robét od
daty rozpoczcia do daty zakiczenia rob6t (do wydania potwierdzenia zataenia przez lryniera).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaaoigmo by prowadzone
w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elemdayty w zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu odbio-
ru ostatecznego.

J&li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie igniera powinien rozpogé
roboty utrzymaniowe nie gfiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wladze centralméejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktoregsw jakikolwiek sposob zwzane z robotami idalzie w petni odpowiedzialny za przestrze-
ganie tych praw, przepisow i wytycznych podczasyadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idulzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszefkic
wymaga prawnych odngnie wykorzystania opatentowanych aglizei lub metod i w sposéb gty bedzie informowa
Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiakopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1.Zrodka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrkoxgystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczdnyc
do robot Wykonawca przedstawi szczeg6towe informalgtycace proponowanegérodta wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materiatéw i odpowiedidigiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez
Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materiatdbw z danegwdta nie oznacza automatycznie, wszelkie materiaty z danego
zrédia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowrany jest do prowadzenia badav celu udokumentowaniaze materialy uzyskane
z dopuszczonegirddia w sposob ggly spetniag wymagania SST w czasie pgst robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwadd wiacicieli i odnagnych wladz na pozyskanie materiatéw z
jakichkolwiek zrodet miejscowych vgczapc w tozrédta wskazane przez Zamaviieggo i jest zobowzany dostarcay
Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgtem eksploatacijirodia.

Wykonawca przedstawi dokumentagawierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz propo-
nowarny przez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za spetnienie wymagailosciowych i jakagciowych materiatow
z jakiegokolwiekzrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: tptarynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zuéane z
dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadklad czasowo zt§ z terenu wykopdw, ukopdéw i miejsc pozyskanisskiai zwiru bedg formo-
wane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekustgjivterenu po ukieczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopa terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
dokumentach umowyebla wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad awdpdnio do wymaga umowy lub
wskaza Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niecdlzie prowadz zadnych wykopéw
w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszémgigne w dokumentach umowy.

Eksploatacjazrodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na danym
obszarze.

2.3. Inspekcja wytwoérni materiatdw

Wytwornie materialtdbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera w celu sprawdzenia zgodnbsto-
sowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Prébéterialtow mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wta-
sciwosci. Wynik tych kontroli edzie podstaw akceptacji okrédonej partii materiatléw pod wzetlem jakdci.

W przypadku, gdy liynier kedzie przeprowadzat inspekojvytworni, beda zachowane nagtujace warunki:
Inzynier kxdzie miat zapewnianwspotprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatlow wsiezarzeprowadza-
nia inspekcji,

Inzynier bedzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychgzi wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materia-
téw przeznaczonych do realizacji umowy.



2.4. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy,ath
ztozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatéw do innych
robét, niz te dla ktoérych zostaty zakupione, to koszt tychiariatléw zostanie przewadtiowany przez layniera.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonamykonuje
na wlasne ryzyko, liG sk z jego nieprzyciem i niezaptaceniem

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane mstedo czasu gdydula one potrzebne do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly $akos¢ i whasciwos¢ do robdt i bylty dosgpne do kontroli
przez Ireyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@dstzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgod-
nionych z lrynierem lub poza terenem budowy w miejscach zormgpavanych przez Wykonawc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

J&li dokumentacja projektowa lub SST przewglmjazliwos¢é wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadonzyimiera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie grag/iciem
materiatu, albo w okresie diszym, j&li bedzie to wymagane dla batlgprowadzonych przez tgniera. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezadoy¢ pézniej zmieniany bez zgody tgniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spyt, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych robot. Spez uzywany do robét powinien léyzgodny z ofedt Wykonawcy i powinien
odpowiadé pod wzgkdem typow i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieaaizacii robot, zaakcep-
towanym przez lzyniera; w przypadku braku ustélev takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony i zaakcep-
towany przez layniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami stkmgmi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyhiera w terminie przewidzianym umaw

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagity do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie
i gotowasci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofiypdowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy #gnierowi kopie dokumentéw potwierdzaych dopuszczenie sgim do wytkowa-
nia, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jereli dokumentacja projektowa lub SST przewidmjozliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy wykonywa-
nych robotach, Wykonawca powiadomiymiera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akagptprzed uyciem
sprztu. Wybrany spret, po akceptacji liyniera, nie mge by pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkOw umowy, zogtan
przez Iryniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do roboét

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkéw transportu, ktére nie wplymiekorzystnie
na jaké¢ wykonywanych robdt i wktiwosci przewaonych materiatéw.

Liczba srodkéw transportu dilzie zapewnia prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami ékre/mi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniackyhiera, w terminie przewidzianym umaqw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdospetnid wymagania dotyegce przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych afzeh na osie i innych parametréw technicznystodki transportu nie odpowiada-
jace warunkom dopuszczalnych of@n na osie mogby¢ dopuszczone przezayniera, pod warunkiem przywrocenia
stanu pierwotnegozytkowanych odcinkéw drdg na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane jego pojaz-
dami na drogach publicznych oraz dojazdach do tebeowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragdidnie z umoworaz za jak& zastosowanych mate-
riatdw i wykonywanych robot, za ich zgodidaz dokumentagj projektovs, wymaganiami SST, PZJ, projektu organiza-
cji robot oraz poleceniami kyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wgs$oi wszystkich
elementow rob6t zgodnie z wymiarami gdnymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai pi-
$mie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek lgdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu robét zo-
stary, jesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonagna wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgsckprzez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpo-
wiedzialngci za ich doktadné.



Decyzje Ityniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementélot kgdg oparte na wymaga-
niach sformutowanych w dokumentach umowy, dokun@nfaojektowej i w SST, a tale w normach i wytycznych.
Przy podejmowaniu decyzji kgnier uwzgédni wyniki bad& materiatow i robét, rozrzuty normalnie wygtijace przy
produkcji i przy badaniach materiatéw, sdadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwzam kwestk.

Polecenia Iayniera lgdag wykonywane nie pfiej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymani
przez Wykonawe, pod grdba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutunosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Do obowizkow Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatsyyihiera programu zapewnie-
nia jakaci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykeauyia robét, maiwosci techniczne, kadrowe i organi-
zacyjne gwarantgge wykonanie robét zgodnie z dokumendggjojektovs, SST oraz poleceniami i ustaleniami prze-
kazanymi przez lryniera.

Program zapewnienia jas@ bedzie zawier&

a) cz$¢ 0golmn opisupca:

organizac} wykonania rob6t, w tym terminy i spos6b prowadaanibét,

organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdét,

bhp.,

wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,

wykaz oséb odpowiedzialnych za jdko terminowad¢ wykonania poszczegdélnych elementéw robdét,

system (sposob i proce@liproponowanej kontroli i sterowania jalol wykonywanych robot,

wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zlécprowadzenie bad,

sposOb oraz formmgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizrsierugcych, a
takze wychganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesphnologicznym, proponowany sposob i forpnze-
kazywania tych informacji kynierowi;

b) cz$¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

wykaz maszyn i ugdzenr stosowanych na budowie z ich parametrami techyginzonraz wyposzeniem w mechanizmy
do sterowania i ugglzenia pomiarowo-kontrolne,

rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatow, spoipisiezy, kruszyw
itp.,

spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedslitda wiasciwosci w czasie transportu,

sposob i proceddrpomiardw i bada (rodzaj i czstotliwoi¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzaniedee,
itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytamia mieszanek i wykonywania poszczegoélnych ehtdve
robét,

spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot dizie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zalazomg jakosé
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petontrok robé6t i jakdci materialdw. Wykonawca zapewni odpo-
wiedni system kontroli, wczagc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezédne do
pobierania probek i badanateriatow oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier maze zaadac od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadowalgj.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materialow oraz rob6t zatatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymliokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badéch czstotliwos¢ 53 okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam choee, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznpyazapewni wykona-
nie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy sgnierowi $wiadectwaze wszystkie stosowane ydzenia i sprgt badawczy posiada-
ja wazna legalizacg, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm oké&jacych procedury
bada.

Inzynier bpdzie mie nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier kedzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnigciach dotyczcych
urzadzeh laboratoryjnych, spkgu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelunhgbod badawczych. 3eli niedocy-
gniccia te lgda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do
robot badanych materiatow i dojmi je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjniccia w pracy laboratorium Wykonaw-
Ccy zostan usungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem liagateriatéw ponosi Wykonawca.



6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecag sstosowanie statystycznych metod pobierania prébplrtych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgé z jednakowym prawdopodolsistwem wytypowane
do bada.

Inzynier bedzie mi€ zapewniog mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Iayniera Wykonawca duizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére ludz
watpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materialy nie zostaprzez Wykonawg usungte lub ulepszone
z wkasnej woli. Koszty tych dodatkowych bad@okrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenisteuek;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamayag

Pojemniki do pobierania probekdy dostarczone przez Wykonagvt zatwierdzone przez kyniera. Prébki
dostarczone przez Wykonagvdo badéa wykonywanych przez kyniera kedg odpowiednio opisane i oznakowane, w
sposbb zaakceptowany przezyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy normy
nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogomezna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzymiera.

Przed przygpieniem do pomiaréw lub badaWykonawca powiadomi kyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub bajawykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji
Inzyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportéw z wynikami bafigak najszybciej, nie paiej
jednak nk w terminie okrélonym w programie zapewnienia jadob.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane lkynierowi na formularzach wedtug dostarczonego pnaiego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera

Dla cel6w kontroli jakéci i zatwierdzenia, lzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pefainia pro-
bek i badania materiatdwarddta ich wytwarzania i zapewniona medzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontradbiot prowadzonego przez Wykonawbedzie ocenia
zgodnd¢ materiatdw i rob6t z wymaganiami SST na podstamirikow bad#é dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobierd probki materiatlow i prowadgibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyssniewiarygodne, to kynier poleci Wykonawcy lub zleci
niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych luttadkowych bad@ albo oprze siwytacznie na wkasnych
badaniach przy ocenie zgodabmateriatéw i robdt z dokumentagprojektows i SST. W takim przypadku catkowite
koszty powtornych lub dodatkowych badgpobierania prébek poniesione zostanzez Wykonawg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj

. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®&é z kryteriami technicznymi okéonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych asazciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:

Polsky Normg lub

aprobaj techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtmskiej Normy, jeeli nie g objete certyfika-
Cjg okreslong w pkt 1

i ktére spetniaj wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumesfywymagane przez SST, #da partia dostarczona do
robét kedzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadéd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badgda dostarczone przez Wykonagvinzyniero-
wi.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnybowigzujacym Zamawiajcego i Wykonawe
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowkalca okresu gwarancyjnego. Odpowiedziatnaa prowa-
dzenie dziennika budowy zgodnie z obgnijgcymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyehkla dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu rob6t, stanu bezpietze
stwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcteiny budowy.



Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz @staska stubowego. Zapisy ¢rlg czytelne, dokonane trwatechnilg,
w porzzdku chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoly i inne dokurgdmida oznaczone kolejnym numerem ganika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i kyniera.

Do dziennika budowy nalg wpisywa w szczegolngci:
dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
dat przekazania przez Zamawgeggo dokumentacji projektowej,
uzgodnienie przez kyniera programu zapewnienia ja@koi harmonogramow robot,
terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegoélnych elementow robot,
przebieg robat, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozprzerw w robotach,
uwagi i polecenia layniera,
daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
zgtoszenia i daty odbioréw robot zanig@ych i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw robét,
wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
stan pogody i temperatuipowietrza w okresie wykonywania robét podlegggh ograniczeniom lub wymaganiom
szczegoblnym w zwizku z warunkami klimatycznymi,
zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,
dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robét,
dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,
wyniki préb poszczegolnych elementéw budowli z puden, kto je przeprowadzat,
inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsaprzedi@one Irzynierowi do
ustosunkowania i

Decyzje Imyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageiz zaznaczeniem ich przgja lub
zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera do ustosunkowaniagsiProjektant nie jest jednak
strorg umowy i nie ma uprawnfedo wydawania poleéeWykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiar6éw stanowi dokument pozwagdgj na rozliczenie faktycznego pest kazdego z elementéw
robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadzavsisposob cigly w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje
do rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodaoplub certyfikaty zgodn&i materiatdw, orzeczenia o jai® mate-
riatdbw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad#/ykonawcy lgdg gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakizi. Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru robét. Winny ldyudosg¢pnione na kade zyczenie
Inzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stigce dokumenty:
pozwolenie na realizagczadania budowlanego,
protokoty przekazania terenu budowy,
umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
protokoty odbioru robot,
protokoty z narad i ustate
korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetls zawsze dogpne dla Iyniera i przedstawiane do wiglu nazyczenie Za-
mawiapcego.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokntacy projektowvy
i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdwiaieniu Irzyniera o zakresie obmierzanych robo6t i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tynmiaem.

Wyniki obmiaru lgdg wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) widimch podanych Wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obaku ukaiczenia wszystkich robot. Bine dane zostgrpoprawione wg instruk-
cji Inzyniera na pimie.

Obmiar gotowych roboétdalzie przeprowadzony z ¢ztaicia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie oldlenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robét i materiatow

Dlugasci i odlegtaici pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo wzdtu
linii osiowe;.

Jeli SST whaiciwe dla danych rob6t nie wymagaigo inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako diugdé
pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,ebda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgigtzaakceptowane przezzyz
niera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdereli urzadzenia te lub spet wyma-
gaja bada atestujcych to Wykonawcadalzie posiadawazne swiadectwa legalizacii.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robét.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST ¢izie
utrzymywa to wyposaenie zapewniag w spos6b gigly zachowanie doktadioi wg norm zatwierdzonych przez In-
zyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary fgdg przeprowadzone przed geiowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot, adce
w przypadku wystpowania diaszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzaggrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obli@ kkda wykonane w sposéb zrozumialy
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebysci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczo-
nymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie brakujstia szkice magby¢ dolgczone w formie oddzielnego zaknika
do rejestru obmiarow, ktérego wzor zostanie uzgmyz Irvynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Odbiér robét zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulggakryciu.

Odbiér robo6t zanikagych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdiwiajgcym wykonanie ewen-
tualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélneggkpu robét.

Odbioru robét dokonuje #ynier.



Gotowa¢ danej czsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpij jednak nt w ciggu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadoiaientym fakcie layniera.

Jakac¢ i ilos¢ rob6t ulegajcych zakryciu ocenia ltynier na podstawie dokumentéw zawigogich komplet
wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z dokumentagjprojektova,
SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér casciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgéci robét. Odbioru cgciowego robét do-
konuje s¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Qrdhiob6t dokonuje tynier.

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio jakasci
i wartoici.

Caltkowite zakéaczenie robot oraz gotow® do odbioru ostatecznegedrie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiagmieim na gimie o tym fakcie layniera.

Odbior ostateczny robot ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia
przez Irtyniera zakéczenia robét i przygcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyzna&zprzez Zamawiagego w obecnii Inzyniera
i Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jadaowej na podstawie przedionych dokumentéw,
wynikow bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiovykonania rob6t z dokumentagprojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapaziei realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbiorow
robot zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania raipetniagcych i rob6t poprawko-
wych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt askowych lub rob6t uzupetnigych w warstwiescie-
ralnej lub robotach wykimzeniowych, komisja przerwie swoje czydoia ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komise jakag¢ wykonywanych robét w poszczegolnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatpopjektows i SST z uwzgjdnieniem tolerancji i nie ma wlkszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiésgo ruchu, komisja dokona pgten, oceniajc pomniejszon
wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest protokot odbioru ostatecznegatrob
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaugapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowé&nastpujace dokumenty:
1.dokumentagj projektovy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkg\jesli zostata sporgdzona w trakcie
realizacji umowy,
2.szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawod@kmmentow umowy i ew. uzupetraag lub zamienne),
3.recepty i ustalenia technologiczne,
4.dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
5.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST, i ew. PZJ,
6.deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodnéri wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
7.opink technologicza sporadzomy na podstawie wszystkich wynikoéw badapomiaréw zadczonych do dokumentow
odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8.rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towszzgych (np. na przekenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych rob6t wiécicielom uradzen,
9.geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,
10.kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawcze;.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wezdém przygotowania dokumentacyjnego niglgopgotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Whgikiagy wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét
Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetriape kpda zestawione wg wzoru ustalo-
nego przez Zamawigjego.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzunpehcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonangdior zwigzanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gweymym.

Odbiér pogwarancyjnydaizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisa-
nych w punkcie 8.4 ,,0dbiér ostateczny robot”.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdélne

Podstaw pfatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaza jednostk obmiarova ustalon
dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstawy ptatncci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kogmsowej lgdzie uwzgédniac wszystkie czynnai, wy-
magania i badania sktadag s¢ na jej wykonanie, okébone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projek&).
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétldp obejmowé:
— robocizre bezpdrednp wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartas¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymioayaewentualnych ubytkéw i transportu na teren
budowy,
— wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewliczat podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania gsido wymagéa warunkoéw umowy i wymaga ogoélnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione vetargsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizagjruchu ponosi Wykonawca i obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgzatji ruchu na czas trwania
budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektayimierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnig/nikajacych
Z postpu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikow, barier, oznakowsi drenau,
(f) tymczasow przebudow urzadzer obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizaaghu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowgionowych, poziomych, bariegwiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:
(a) usunicie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (DzNr 89, poz. 414) z @aiejszymi zmianami.

2. Obwieszczenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budimiwa z dnia 10 listopada 2000 r. w sprawie oglosz
jednolitego tekstu ustawyRrawo budowlan¢Dz. U. Nr 106, poz. 1126) - zmiany w 2000 r... Dz Nr 109, poz.
1157 Nr 120, poz. 1268w 2001 r.:\Nr 5, poz. 42Nr 100, poz. 1085Nr 110, poz. 1190Nr 115, poz. 1229Nr 154,
poz. 1800Nr 129, poz. 1439w 2003 r.:Nr 80, poz. 718

3. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004a wyrobach budowlanycfDz.U. Nr 92 poz. 881)

4. RMI z dnia 26 czerwca 2002 roku w sprawie dzienrikalowy, montau i rozbiérki, tablicy informacyjnej oraz
ogtoszenia zawieragego dane dotygze bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U z 2002 roku 108, poz.
953).

5. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziipz. U. Nr 71 z 2000 roku, poz. 838) zzpiejszymi zmianami.

6. Obwieszczenie Ministra Transportu i Gospodarki M@jsz dnia 26 czerwca 2000w. sprawie ogtoszenia jednolitego
tekstu ustawy o drogach publiczny(z. U. Nr 71, poz. 838) - zmiany Dz. Nr 86, poz. 958 z 2000;MNr 125, poz.
1371 z 2001 1.Nr 25, poz. 253 z 2002;Nr 200, poz. 1953 z 2003r.

7. Rozporadzenia Rady Ministréw z dn. 24.01.1986 roku w speawykonania niektorych przepiséw ustawy o drogach
publicznych (Dz. U. Nr 6, poz. 33 z friiejszymi zmianami).

8. Rozporadzenie MTIGM z dn. 02.03.1999 roku w sprawie warwkiechnicznych jakim powinny odpowiaddrogi
publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 43, poz. #30

9. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 winé 2003 r. w sprawie szczegotowych warunkéw g@dzania
ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nadzgmadzeniem ( Dz. U. Nr 177 z 14.10.2003 r., poz. 1¥29




10.Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 roku ,Prawo o rudlmgawym” ( jednolity tekst — Dz. U. Nr 58 z 2008ku, poz.
515 z péniejszymi zmianami );

11.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 20@&u w sprawie szczeg6towych warunkéw techniczrgieh
znakow i sygnatow drogowych oraz gdzer bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczaniana
gach (Dz. U. Nr 220 z 23.12.2003 r., poz. 2181);

12.Rozporadzenie MTIGM z dn. 30.05.2000 roku w sprawie warkwmktechnicznych jakim powinny odpowiada
drogowe obiekty iaynierskie i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 63/2000, p@35)



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH



1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacghtécznej (SST) s wymagania dotycge wykonania
i odbioru rob6t zwjzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdysokaciowych w ramachremontu drogi
gminnej Nr 337001T Gokbiow Szlachecki — Wesotdwka na odcinku 585 mb. odnk 3+091 do km 3+676
/usuwanie skutkéw klesk zywiotowych/ (dz. o nr ewid. 338 — olgb 11 Miedzygérz; Gmina Lipnik).

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) jestostana jako dokument przetargowy i kontraktowylena
ja stosowa w zlecaniu i wykonaniu robot opisanych w podpuektil.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robét aganych z wszystkimi czynno-
sciami umaliwiajgcymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu dagiz potaenia obiektow inynier-
skich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych
W zakres robét pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktow wysé@tiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtownych osi trasy i punktow wysédiowych,

b) uzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate o0si),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposo6b trwaty, ochrocta przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdiviajacy

)

odszukanie i ewentualne odtworzenie;
wskazanie granic pasa drogowego w terenie;

1.3.2.Wyznaczenie obiektow mostowych

Wyznaczenie obiektow mostowych obejmuje sprawdzewyznaczenia osi obiektu i punktéw wysésio-
wych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, ockrach przed zniszczeniem, oznakowanie w sposob idafey od-
szukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyznacagsygiowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasyky kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
0Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogd6lne wymagania dotygee materiatléw, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtggookoto 0,50 metra. Pale drewniane umieszczone gpaniag robot
ziemnych, w ssiedztwie punktow zatamania trasy, powinny énieednicc od 0,15 do 0,20 m i diugéod 1,5 do 1,7
m. Do stabilizacji pozostatych punktéw nafestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i diugo okoto
0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istagj nawierzchni bolce stalowieednicy 5 mm i dlugéci od 0,04 do 0,05
m. ,Swiadki” powinny mi& dtugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakowych naleéy stosowd nastpujacy sprzt:

- teodolity lub tachimetry,



niwelatory,
dalmierze,
tyczki,
laty,
taSmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jejkiaw wysokdciowych powinien gwarantowauzy-
skanie wymaganej doktadém pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagane” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprz:t i materialy do odtworzenia trasy g przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-N@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboriujagcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7) przepi-
sami ustawy z dnia 17 maja 1989 r. prawo geodezyjaetograficzne ( tekst jednolity DZ.U. nr 243z 2027 z 2005
roku) przez osoby posiadag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Dane dotycgce osnowy geodezyjnej poziomej i wysé&iowe] oraz punktéw granicznych najepobra z wiasciwego
Powiatowego @rodka Dokumentacji Geodezyjnej.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osasy i punktéw wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giéwne pray by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, prziyciu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azaldowizane do punktéw pomocniczych, padmych poza granic
rob6t ziemnych. Maksymalna odlegtgpomiedzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych niezemprzekracza500
m. Maksymalna odlegkd migdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna wygdsd0
metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim poma by odpowiednio zmniejszona, zaiee od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robét zgganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzysacych. Jako repery robocze pma wykorzysté punkty state na stabilnych, istrjeych budowlach wzdtu
trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repeshacze nalgy zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie wssjh wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezylriera.

Rzedne reperéw roboczych najeokreila¢ z taly doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwdjrg w nawigzaniu do reperow gatwowych. Repery robocze powinny
by¢ wyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyrane i jednoznaczne oldlenie nazwy reperu i jegogdne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektows przekazasm przez Zamawiacego,
przy wykorzystaniu sieci poligonizacji stwowe;.

O$ trasy powinna b§ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej ni co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejt@sy w stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wicksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 canpaizostatych drog. Bdne niwelety punktow osi
trasy naley wyznaczy z doktadnéciag do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w dokumentacji projek-
towej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczgdy Wykonawca rob6t zapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozagyaobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopéw na powierzchni
terenu (okréenie granicy robot), zgodnie z dokumenggjojektows oraz w miejscach wymaggajych uzupenienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscachaggtbwanych przez hyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naly stosowé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowd w przypadku nasypow o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1 metr. Odle-



Nogakwbhk

gtos¢ migdzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy owagj. Odle-
gtos¢ ta co najmniej powinna odpowiatladstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi ufiwia¢ wykonanie nasypow i wykopdéw o ksztatcie zgodnym
z dokumentagj projektow.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysgdowych naley pro-
wadzié wedlug ogolinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie
Z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0®@AWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Przewidywana liczba jednostek obmiarowych wynasjodnie z przedmiarem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robét

Odbidr rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikbw pomia-
réw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodesjjrktére Wykonawca przedktadazimierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob4t obejmuje:
wskazanie granic pasa drogowego w terenie,
sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trgmnktéw wysokéciowych,
przesungcie punktow osnowy geodezyjnej,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktéw wységowych,
wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,
zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrocta przed zniszczeniem i oznakowanie utatwdej odszukanie i
ewentualne odtworzenie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyaamac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ingsGtéwny Urzid Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdauGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysadaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iakgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D -02.01.01

WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH |-V KATEGORII



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdétowej specyfikaeghhicznej (SST) sswymagania dotyege wykonania
i odbioru wykopoéw w gruntach |-V kategorii, ktérestar wykonane w ramachemontu drogi gminnej Nr 337001T
Gotebidw Szlachecki — Wesotéwka na odcinku 585 mb. odk3+091 do km 3+676 /usuwanie skutkéw sk zy-
wiotowych/ (dz. o nr ewid. 338 — obgb 11 Miedzygdrz; Gmina Lipnik).

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanow#cBIWZ i nalery ja stosowa w zlecaniu i wykonaniu robot
opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budabvy |
modernizacji drég i obejmaijwykonanie wykopow w gruntach nieskalistych (kat)!

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okétenia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygeze robot podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Podstaw podziatu gruntéw i innych materiatéw na kategqrael wzgédem trudnéci ich odspajania podano w
SST D-02.00.01, tablica 1. W wymienionej tablicyalono przecitne wartdci gestasci objetosciowej gruntdw i ma-
terialéw w stanie naturalnym oraz spulchnienie gepmjeniu.

3. SPRZET
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okrelono w SST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w SST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robét

Og0llne zasady prowadzenia rob6t podano w SST DEO21 pkt 5.

Sposoéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowk stateczn& w catym okresie prowadzenia robét, a
naprawa uszkodaewynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykdph,podcécia lub innych odgpstw
od dokumentacji projektowej olygia Wykonawe robét ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby grunty ozriym stopniu przydatrigi do budo-
wy nasypow byly odspajane oddzielnie, w sposébmaitiwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powyszego wy-
magania, uzasadnione skomplikowanym uktadem wagsttechnicznych, wymaga zgodyyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowinpoy by¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp lub prze-
wiezione na odktad. O ile lynier dopyci czasowe skltadowanie odspojonych gruntéw, zyajle odpowiednio zabez-
pieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarzelly nie naley odspajéd go do gébokasci okoto 0,5 metra powej projektowanych
rzednych robét ziemnych.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia

Zagzszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychbraemnych powinno spetriavymagania, doty-
czace minimalnej wartéci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét migh

Minimalna wartd¢ | dla:

Strefa autostrad innych drég
korpusu i drog ruch cezki ruch mniejszy
ekspresowych | ibardzo cgzki od ckzkiego

Goérna warstwa o grukoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm ofd
powierzchni rob6t ziemnych 1,00 1,00 0,97




Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyid spetniaj wymaganego wskaika zagszczenia, to
przed utaeniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartgci Is, podanych w tablicy 1.

Jeveli wartdsci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ osiagnicte przez bezpwednie
zagszczanie gruntdw rodzimych, to nafgpodjé srodki w celu ulepszenia gruntu podén umaliwiajacego uzyskanie
wymaganych warkei wskanika zagszczenia. Mdliwe do zastosowanigrodki, o ile nie § okrelone w SST, propo-
nuje Wykonawca i przedstawia do akceptacjiyhierowi.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grédwarstwy gruntu (nadktadu) powsj
rzednych robét ziemnych jest mniejsza 6,3 metra.

Z chwilg przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza si po nim jedynie ruch maszyn
wykonujcych £ czynng¢ budowlan. Moze odbywé sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie spphyjgp
uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robot ziemnych, wynikaych z niedotrzymania podanych powy warun-
kéw obchza Wykonawe robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogo6lne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robo6t podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopéw polega na kontroldwazgodnéci z wymaganiami okigonymi
w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji pidfvej i SST. W czasie kontroli szczegdlawag: nalery zwrocié
na:
a) odspajanie gruntow w sposob nie pogargaaich wiaciwosci,
b) zapewnienie stateczém skarp,
¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robét igozakdczeniu,
d) doktadnd¢ wykonania wykopéw (usytuowanie i wykezenie),
e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wge okreslonych w punkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-0210pkD 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr szécienny) wykonanego wykopu SCIECIE ZAWYZONYCH POBO-
CZy.

Przewidywana liczba jednostek obmiarowych wynosi:

— zgodnie z przedmiarem.

8. ODBIOR ROBOT
Ogollne zasady odbioru robét podano w SST D-0210pk® 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotyseze podstawy ptatrici podano w SST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fiwykopéw w gruntach I-V kategorii obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypoliitad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek,

przewiezienie i wytadunek,
- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
— profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,



— zagszczenie powierzchni wykopu ,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji tecimiej,
— rozplantowanie urobku na odkladzie ,

- wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,

— rekultywacg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwranych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaghnicznej (SST)aswymagania ogoélne dotygee wykona-
nia i odbioru rob6t zwizanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarggbilizowanego mechanicznie w
ramach:remontu drogi gminnej Nr 337001T Goébiow Szlachecki — Wesotdéwka na odcinku 585 mb. odrk3+091
do km 3+676 /usuwanie skutkow kdsk zywiotowych/ (dz. o nr ewid. 338 — olgb 11 Miedzygdrz; Gmina Lipnik).

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowcBIWZ i nalery jg stosowa w zlecaniu i wykonaniu robot
opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zwanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego nréchaie.
Ustalenia zawarteasv SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagiame” pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego métrde - jedna lub wcej warstw zagszczonej mie-
szanki, ktdra stanowi warsgmaosna nawierzchni drogowe;j.

1.4.2.Pozostateokreslenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defini-
cjami podanymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krusafymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmus¥Vymagania ogoine”
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatléw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav SST D-04.04.00 ,Pod-
budowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tanwdngtabilizowanych mechanicznie powinna: byu-
szywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia scmoskalnego lub kamieni narzutowych i otoczakévo alarn
zwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszazsbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.00dfR0dowa z kru-
szyw. Wymagania ogélne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wyméamgan
ogolne” pkt 2.3.2.

3. SPRAT
Wymagania dotyege spretu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmagyania ogélne” pkt 3.
4. TRANSPORT

Wymagania dotycgce transportu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowaigzzyw. Wymagania ogoélne” pkt
4.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogllne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0@®#Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt



5.2. Przygotowanie podiea

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-04.04.B6dbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.3.

Jeli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanigskyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP od
20 do 30% lub powsej 70%, szczegOtowe warunki i wymagania dla tagisfibudowy okrdi SST, zgodnie z PN-S-
06102 [21].

5.4. Whudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycgce rozktadania i zagzczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 ,Podlvadokruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 5.4.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jako robdt podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z knwsxVymagania ogolne”
pkt 6.

6.2. Badania przed przysdpieniem do rob6t

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolng"gR.

6.3. Badania w czasie robo6t

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie rob6t podano w 9%04.04.00 ,Podbu-
dowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w SST D-04.04.00 ,Bddiva z kruszyw. Wymagania ogdlne”
pkt 6.4.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudovgdpno w SST D-04.04.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-040040dbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudawiruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie — POBOCZE.
llo$¢ jednostek obmiarowych zgodna z przedmiarem.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-04MP@dbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogollne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmalya-
nia ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:



prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robdét,

sprawdzenie i ewentuajmapraw podiaza,

przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recep

dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

roztozenie mieszanki,

zag:szczenie roztgonej mieszanki,

przeprowadzenie pomiardw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwjizane podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus?yymagania ogolne” pkt 10.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.08.01

WYROWNANIE PODBUDOWY
MIESZANKAMI MINERALNO-ASFALTOWYMI



1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacghtécznej (SST) s wymagania dotycge wykonania
i odbioru robot zwgzanych z wykonaniem wyréwnania poprzecznego i podigo podbudowy mieszankami mineral-
no-asfaltowymi w ramachemontu drogi gminnej Nr 337001T Goébidow Szlachecki — Wesotéwka na odcinku 585
mb. od km 3+091 do km 3+676 /usuwanie skutkéw édk zywiotowych/ (dz. o nr ewid. 338 — olgb 11 Miedzy-
g06rz; Gmina Lipnik).

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) stawayst SIWZ i nalety ja stosowa w zaleceniu i wykonaniu
robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zganych z wykonaniem wy-
réwnania poprzecznego i podhego podbudowy mieszankami mineralno-asfaltowymi.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Warstwa wyréwnawcza - warstwa 0 zmiennej gigbaktadana na istniggej warstwie w celu wyréwnania jej
nieréwndaci w profilu podiznym i poprzecznym.

1.4.2.Pozostate okigenia g zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjamppdanymi w
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” oraz w SST DO@505 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogl6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padam SST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Kruszywo

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyr@wcze, wykonywanych i wbudowywanych naggor
co, naley stosowa kruszywa spetniace wymagania ok&one w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asvedt-
go” pkt 2.

2.3. Wypetniacz

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyr@wcze nalgy stosowa wypetniacz wapienny spetnia-
jacy wymagania podane w SST D-05.03.05 ,Nawierzchrhatonu asfaltowego” pkt 2.

2.4. Lepiszcza

Lepiszcza powinny spetiiavymagania okrdone w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asvedgo”
pkt 2.

2.5. Sktadowanie materiatéw

Dostawy i sktadowanie kruszyw, wypetniaczy i lggs powinny by zgodne z wymaganiami olsfenymi w
SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowegjt’2.

3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotycrce sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Sprzt do wykonania warstw wyréwnawczych z mieszanekem@mo-asfaltowych zostat oldteny w SST D-
05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 3.



4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéine” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

Transport kruszyw, wypetniacza i lepiszcz powingggetni@ wymagania okrdone w SST D-05.03.05 ,Na-
wierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 4.

4.3. Transport mieszanki mineralno-asfaltowej

Transport mieszanki mineralno-asfaltowej powinggetnid& wymagania okrdone w SST D-05.03.05 ,Na-
wierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-MN@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanek mineralno-asfaltowych

Zasady projektowania mieszanek mineralno-asfaltbws okreslone w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia
Z betonu asfaltowego” pkt 5.

5.3. Produkcja mieszanki mineralno-bitumicznej

Zasady produkcji, dozowania sktadnikéw i ich masa g okreslone w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia
Z betonu asfaltowego” pkt 5.

5.4. Zaréb prébny
Zasady wykonania i badania podano w SST D-05.0\@®vierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 5.

5.5. Przygotowanie powierzchni podbudowy pod wyréwanie profilu masg mineralno-
asfaltows

Przed przysipieniem do wykonywania wyréwnania poprzecznego dhpimego powierzchnia podbudowy
powinna zosta oczyszczona z fimego kruszywa, piasku oraz skropiona bitumem. Wanwmgkonania oczyszczenia i
skropienia podbudowy podang\ws SST D-04.03.01 ,0czyszczenie i skropienie walgtwstrukcyjnych”.

Powierzchni podbudowy, na ktérej grubé warstwy wyrdwnawczej bytaby mniejsza od grétianinimalnej
uktadanej warstwy wyréwnawczej, najesfrezowé na gebokas¢ pozwalajca na jej utaenie. Frezowanie nawierzchni
nalezy wykona zgodnie z SST D-05.03.11 ,Recykling”.

5.6. Ukladanie i zagszczanie warstwy wyréwnawczej

Minimalna grubé¢ warstwy wyréwnawczej uzataeiona jest od grubci kruszywa w mieszance. Najkiszy
wymiar ziarn kruszywa nie powinien przekra€Zh5 grubdci ukladanej warstwy. Przed przygieniem do ukfadania
warstwy wyrownawczej Wykonawca powinien wyznacmywelet ukladanej warstwy wzdiukrawedzi podbudowy lub
jej osi za pomog stalowej linki, po ktorej przesuwaesizujnik urzadzenia sterajcego uktadar

Maksymalna grubi@ uktadanej warstwy wyréwnawczej nie powinna przekea 8 cm. Przy grubii przekra-
czapcej 8 cm warstewyrownawca nalery wykona w dwu lub wecej warstwach nie przekraczaych od 6 do 8 cm.

Warstwe wyréwnawcza uklada st wedlug zasad okénych w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu lasfa
towego” pkt 5.

Zag:szczenie warstwy wyréwnawczej z mieszanki minerasfaltowe] wyprodukowanej i wbudowanej na
goraco odbywa si wedtug zasad podanych w SST D-05.03.05 ,Nawierzchibetonu asfaltowego” pkt 5.

Ze wzgkdu na zmieng gruba¢ zag:szczanej warstwy wyrownawczej Wykonawca rob6t, odspawie prze-
prowadzonych préb, przedstawizimierowi do akceptacji spos6b zmgczania warstw wyréwnawczych w zaiesci
od ich grubéci.

5.7. Utrzymanie wyréwnanej podbudowy

Wykonawca jest odpowiedzialny za utrzymanie wyrang podbudowy we wdgiwym stanie, a do czasu
utozenia na niej nagpnych warstw nawierzchni. Wszelkie uszkodzenia poldvy Wykonawca naprawi na koszt wha-
sny.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Badania przed przysdpieniem do rob6t

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykénbadania zgodnie z ustaleniami zawartymi
w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltovqga 6, w zakresie obejmagym badania warstw igcych poni-
zej warstwyscieralnej.

6.3. Badania w czasie robo6t

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow w czasie wykonywania podbudowy podan8Sir
D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” @kt

6.4.Wymagania dotycace cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podbogy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw dotyaz/ch cech geometrycznych wykonanego wyréwnania payvby¢
zgodne z okrdonymi w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu lsfaego” pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
0Ogblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0®@AWVymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarows jest Mg (megagram) wbudowanej mieszanki mineralsfatowej.
Przewidywana liczba jednostek obmiarowyagodnie z przedmiarem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentaprojektows, SST i wymaganiami bkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamefitug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Roboty zwjzane z wykonaniem wyréwnania podbudowy aaldo robét ulegajcych zakryciu. Zasady ich
odbioru g okreslone w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 Mg wyréwnania podbudowy mieszamineralno-asfaltowobejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- dostarczenie materiatow,
— wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— transport mieszanki na miejsce wbudowania,
— posmarowanie ggcym bitumem krawdzi urzdzer obcych,
- rozcielenie i zagszczenie mieszanki zgodnie z zatoymi spadkami i profilem,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieiz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwdzane z wykonaniem wyréwnania podbudowy mieszankameralno-asfaltowymi wy-
twarzanymi i wbudowywanymi na g@io g podane w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonaltmsfiego” pkt 10.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-05.03.05

NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO



1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej SST wymagania dotycze wykonania i odbioru robét zgaanych z wykonywaniem warstw
konstrukcji nawierzchni z betonu asfaltowego, wagh:remontu drogi gminnej Nr 337001T Gotbiéw Szlachecki
— Wesotéwka na odcinku 585 mb. od km 3+091 do km B8%6 /usuwanie skutkdéw k¢sk zywiotowych/ (dz. o nr
ewid. 338 — obeb 11 Miedzygérz; Gmina Lipnik).

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy irk&tawy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymieniamyw p. 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST stanpwymagania dotycgce robot zwizanych z wykonaniem warstw z betonu
asfaltowego:

- warstwyscieralnej z AC 11 S 50/70 grufom 4 cm — dla KR 1-2;

- warstwy wyréwnawczej z AC 16 W 50/70 gruélosr. 75 kg/m2 — dla KR 1-2

2. MATERIALY
2.1. Og6lne wymagania dotycyce materiatdw
Ogd6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Kruszywo
Nalezy stosowa kruszywa podane w tablicy 1,2.

Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do warstégjeralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu nr normy KR 2
1 [ Kruszywo tamane granulowane wg PN-EN-13043

a) ze skal magmowych i przeoboaych

K. 1, 1Y gat.1

b) ze skat osadowych jw.?

C) z surowca sztucznegaugle pomiedziowe i sta-

lownicze) Kl. I; gat.1
2 | Wypetniacz mineralny:

a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy
3 | Asfalt drogowy D50

wg PN-C-96170:1965 [6]

1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla K. 1I;
gat. 1
2) tylko dolomity kl. 1, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z innymiszywami, w ildci <
100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty i piasice bez ograniczenia #iciowego
Tablica 2. Wymagania wobec materiatow do warstwyisicej i wyrbwnawczej.

L p. | Rodzaj materiatu, numer normy KR 2 §wica) KR 2 (wyrbwnawcza
1 | Kruszywo famane granulowane, wg PN-EN-13043:
a) z litego surowca skalnego, ze skak:
magmowych K. 1, 1%; gat. 1, K. 1, 1%; gat. 1,
przeobraonych jw. jw.
osadowych jw. jw.
z surowca sztucznegaoizle pomiedziowe i stalownicze kil, gat. 1 kil, gat. 1
2 | Wypetniacz mineralny wg PN-S-96504:1961 Podstaywapienny| Podstawowy wapienny
3 | Asfalt drogowy wg PN-EN 12591:2002 D50 D50

Dtylko pod wzgbdemscieralndci w bebnie Los Angeles, pozostate cechy jak dla klaggt, 1
Skladowanie kruszywa powinno ¢siodbywa& w warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem
i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa kedpoj frakcjami.

2.3 Wypetniacz
Nalezy stosowa wypetniacz, spetniaiy wymagania PN-S-96504:1961 [8] dla wypetniaczdspawowego.

Skladowanie wypetniacza powinnodygodne z PN-S-96504:1961 [8].

2.4. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy wg PN-EN 12591:2002:

- D50 dla KR 2 dla warstwycieralnej, wizacej i wyrbwnawcze;.

2.5. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowé drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehtiajwymagania okéone w WT.EmA-99 [11].




2.6.S8rodki adhezyjne

Srodki adhezyjne do mieszanki mineralno-asfaltowagty stosowé obowiazkowo w przypadku, gdy przyczepito
asfaltu do kruszywa, oznaczona zgodnie z PN-B-0&2t4984, jest mniejszanB0%, wzgédnie, gdy spadek stabil-
nosci prébek wykonanych wg metody Marshalla, a przegheanych 48 h w wodzie o temp. 60°C (a ppste wysu-
szonych) przekracza 10%.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Pkt

3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przygpujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedgo powinien wykazasic mozliwoscia

korzystania z nagpujagcego spretu:

- wytwdrni stacjonarnej (otaczarki) o mieszaniu oykliym lub ciglym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,

- uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbvtypu zagszczanego,

- skrapiarek,

- walcéw stalowych gtadkich lekkiclrednich i cgzkich,

- walcéw ogumionych,

- samochoddéw samowytadowczych z przykryciem brezeyrrow

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycrce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéine” pkt 4.

4.2. Asfalt

Asfalt nalezy przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [4].

4.3. Wypetniacz

Wypelniacz luzem naly przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mateviaipkich, umaliwiajacych
roztadunek pneumatyczny.

Wypelniacz workowany mima przewoz dowolnymisrodkami transportu w sposdb zabezpieczony przedlgzse-
niem i uszkodzeniem workow.

4.4. Kruszywo

Kruszywo mana przewozi dowolnymi s$rodkami transportu, w warunkach zabezpiegagih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymarkeuszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawidgmiem.
4.5. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowytadowczymi wypasaymi w pokrowce
brezentowe.

W czasie transportu mieszanka betonu asfaltoweginpa by przykryta brezentem.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie miewiprzekracza2 godzin z jednoczesnym spetnieniem warunku
zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca s} stosowanie samochodow termoséw z podwoéjngiainami skrzyni wyposanej w system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. OgdIne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M-@O0®M,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej
Za opracowanie projektu sktadu mieszanki minerditomicznej odpowiada Wykonawca.
Przed przyspieniem do robo6t, w terminie uzgodnionym zzynierem, Wykonawca dostarczy zimierowi do
akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno-asfe¢j oraz wyniki bada laboratoryjnych i prébki materiatow
pobrane w obecnoi Inzyniera.
Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega
v' doborze sktadnikéw mieszanki,
v' doborze optymalnej ikzi asfaltu,
v okresleniu jej wiasciwosci i poréwnaniu wynikéw z zal@niami projektowymi.
Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnamsiesci¢ w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przezwezy
graniczne.
5.2.1. Warstwascieralna z betonu asfaltowego
Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naimgch do warstwycieralnej z betonu asfaltowego
oraz orientacyjne zawasti asfaltu podano w tablicy 3.




Tablica 3. Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mafreej do warstwycieralnej z betonu asfal-
towego oraz orientacyjne zawaitoasfaltu

Wymiar oczek sit [mm] KR2
0/12,8mm
Przechodzi przez: 25,0
20,0
16,0 100
12,8 87+100
9,6 73+100
8,0 66+89
6,3 57+75
4,0 47+60
2,0 35+48
zawartge
ziaren >2,0 (52-65)
0,85 25-36
0,42 18+27
0,30 16+23
0,18 12+17
0,15 11+15
0,075 7+9
Orientacyjna zawartg asfaltu w
MMA, % m/m 4,8:6,5

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowyela ararstwyscieralnej z betonu asfaltowego

LP. Wiasciwosci KR2 |
1 | Modut sztywnéci petzania’, MPa > 14,0 £18)"
2 | Stabilng¢ probek wg metody Marshalla w temperaturz& GOkN > 10.6
3 | Odksztatcenie probek jw., mm od 2,0 do 4{5
4 | Wolna przestrzew probkach jw., % viv od 2,0 do 4,(

— - - > —
5 | Wypelnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., % od 78.0 do 86,
6 | Grubaé¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:
od 0 mmdo 12,8 m od 3,5do 5,
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 3,0 do 5,

5.2.2. Warstwa wazaca i wyrbwnawcza
Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailngch do warstwy vazacej i wyréwnawczej z betonu asfal-
towego oraz orientacyjne zawaitoasfaltu podano w tablicy 5.



Tablica 5. Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailmgch do warstwy wgizacej i wyréwnawczej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaw&itasfaltu

Wymiar oczek sit [mm] KR 2
0/20 mm
Przechodzi przez:
25,0 100
20,0 87-100
16,0 77-100
12,8 66-90
9,6 56-81
8,0 50-75
6,3 45-67
4,0 36-55
2,0 25-41
(zawarta¢ frakcji grysowej) (59-75)
0,85 16-30
0,42 9-22
0,30 7-19
0,18 5-15
0,15 5-14
0,75 4-7
Orientacyjna zawarté asfaltu 4,0-5,5
w mieszance mineralno-asfaltowej, %, m/m

Tablica 6. Wymagania wobec warstwy wiacej i wyréwnawczej z betonu asfaltowego

Lp. | Whasciwosci KR 2
Wymagania

1. | Modut sztywnéci petzania*, MPa >16

2. | Stabilnég¢ wg Marshalla w temp. BC, kN, warstwa wjzaca =11

3. | Odksztatcenie wg Marshalla w temp.°6) mm 1,5-4,0
4. | Wolna przestrzew prébkach Marshalla zagzczonych 2x75 uderag%, viv| 4,0-8,0
5. | Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébkach Malish&o <75

6. | Grubd¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:

od 0 mm do 20,0 mm od 6,0 do
8,0
7. | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98
8. | Wolna przestrzew warstwie, %, v/v 4,5-9,0

* dotyczy tylko fazy projektowania sktadu mieszamkineralno-bitumicznej

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Mieszank mineralno asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lulaglym zapewniajcej prawi-
diowe dozowanie sktadnikéw, ich wysuszenie i wyméase oraz zachowanie temperatury sktadnikéw i\gefamie-
szanki mineralno-asfaltowej.

Dozowanie sktadnikdw, w tym tak& wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z rgc&mpusz-
cza s¢ dozowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzegtinieniu zmiany jegoggtasci w zaleznosci od temperatury.

Tolerancje dozowania sktadnikéw mpgynost: jedna dziatka elementarna wagi, wetlglie przeptywomierza, lecz nie
wiecej niz £2 % w stosunku do masy skladnika.

Srodki adhezyjne do mieszanki mineralno-asfaltowalety stosowd obowizkowo w przypadku, gdy przyczepido
asfaltu do kruszywa, oznaczona zgodnie z PN-B-0&2t4984, jest mniejszanB0%, wzgédnie, gdy spadek stabil-
nosci probek wykonanych wg metody Marshalla, a przegheanych 48 h w wodzie o temp. 60°C (a ppste wysu-
szonych) przekracza 10%.

Jeseli jest przewidziane dodanieodka adhezyjnego, to powinien oncbyozowany do asfaltu w sposéb cltoay w
Aprobacie Technicznej, w idgiach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien b§ ogrzewany w sposob fgredni, z ukladem termostatowania, zapevatign utrzymanie
stalej temperatury z toleragct 5°C.

Minimalna i maksymalna temperatura w zbiorniku pavé wynosi:



v dla D50 od 14%5C do 165 C,

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minepdndodaniu wypetniacza uzyskata sda
wa temperatuy. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna bwyzsza o wgcej niz 30°C od maksymal-
nej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej.

Minimalna i maksymalna temperatura mieszanki minerasfaltowej powinna wynaosi

v dla D50 od 149C do 176 C,

Mieszanka mineralno-asfaltowa przegrzana (z oznak&hieskiego dymu w czasie wytwarzania) orazrogeraturze
nizszej od wymaganej powinnadfraktowana jako odpad produkcyjny.

5.4. Przygotowanie podida

Podiae dla obgtej niniejsz specyfikacy warstwy nawierzchni stanowi warstwa podbudowy tobe asfaltowego.
Podtaze powinno by wyprofilowane i réwne. Powierzchnia podébpowinna by sucha i czysta.

Nieréwnaici poprzeczne i podime dla drogi klasy G wg BN-68/8931-04, nie powittnyy wigcksze ni:

- 9 mm pod warstwscieralry,

- 12 mm pod warste/wigzaca

Przed roztaeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego @adinaley skropt zgodnie z SST D-04.03.01.
,Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnycRbwierzchnie czotowe wtazéw, wpustéw itp. adzer powinny
by¢ pokryte asfaltem.

5.5. Pojczenia medzywarstwowe

Polczenia mgdzywarstwowe powinny iywykonane zgodnie z SST D-04.03.01.

5.6. Warunki przystapienia do robét

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegazenby¢ ukladana, gdy temperatura otoczenia yggidoby byta nie risza
niz 10 °C dla wykonywanej warstwy grubci < 8 cm. Nie dopuszczagsiktadania podbudowy z mieszanki mineralno-
asfaltowe] podczas opadéw atmosferycznych oraegiwiatru (V > 16 m/s).

5.7. Zar6b prébny

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanki mineralno-asfaltoyesjt zobowizany do przeprowadzenia
w obecndci Inzyniera kontrolnej produkcji w postaci probnego taro

Nalezy wykona petny zardb prébny z udziatlem asfaltu, wédiozaprojektowanej w recepcie. Sprawdzenie zaweirto
asfaltu w mieszance olila sk wykonupc ekstraka.

Pobrana prébka MMA z zarobu prébnego w obécinimzyniera zostanie dostarczona przezytiera do Laboratorium

Zamawiajcego i tam zbadana, w celu poréwnania z zaprojek@weceps zachowujc tolerancje podane w tablicy 7.

Tablica 7. Tolerancje sktadnikéw mieszanki mineralno- asfaipwzgkdem sktadu zaprojektowanego przy badaniu
pojedynczej prébki metadekstrakciji.

Lp. Tolerancje zawartei sktadnikow, %, m/n
Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowej KR 2
1 | Ziarna pozostage na sitach o oczkach, mm
20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; 2,0 4%
2 10,85;0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 2%
3 | Ziarna przechodze przez sito o oczkach 0,075 mm +1,5%
4 | Asfalt +0,3%

5.8. Odcinek prébny

Co najmniej na 3 dni przed rozpgciem robo6t Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:

v' stwierdzenia czyiyty sprzt jest wiaciwy,

v' okreslenia grubdci warstwy mineralno-asfaltowej przed zagczeniem, koniecznej do uzyskania wymaganej w
dokumentacji projektowej grukoi warstwy,

v' okreslenia potrzebnej iléci przepé walcéw dla uzyskania prawidtowego zagczenia warstwy

Do takiej préby Wykonawcazyje takich materiatow oraz spitz, jakie keda stosowane do wykonania podbudowy.

Odcinek prébny powinien lgyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonania warstwy wiacej lubscieralnej po zaakceptowaniu odcinka prébnego przez

Inzyniera.

5.9. Wbudowanie i zagszczanie warstwycieralnej, wiazacej i wyréwnawczej z betonu asfaltowego

Produkcja mieszanki mineralno-asfaltowejzma@osté rozpoczta na wniosek Wykonawcy, po wyseniu zgody przez

Inzyniera. Bez zatwierdzonej recepty laboratoryjneykdhawca nie mee rozpocaé produkcji. Wytwdrnia musi zo-

stat zaprogramowana zgodnie z zatwierdzoecepi robocz. Nie dopuszcza girgcznego sterowania produlajnie-

szanki mineralno-asfaltowej.

Uktadanie mieszanki ni@ odbywa si¢ jedynie przy ayciu mechanicznej uktadarki z wypasmiem w uktad z automa-

tycznym sterowaniem gruba warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolemtacy projektowy. Temperatura

mieszanki nie powinna Bynizsza od minimalnej temperatury podanej w pkt 5.3.

Zagzszczanie mieszanki powinng ©idbywa zgodnie ze schematem prgejvalca ustalonym na odcinku prébnym.




Pocatkowa temperatura mieszanki w czasie ¢gagzania powinna wyndsinie mniej nk wg Aprobaty technicznej
Producenta asfaltu.

Zaggszczanie mieszanki nalerozpoca¢ od krawedzi nawierzchni kérodkowi.

Wskaznik zag:szczenia utbonej warstwy powinien lyzgodny z wymaganiami podanymi w tablicy 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofsdo osi drogi.

W przypadku rozkladania mieszanki £akerokdcia warstwy, zdcza poprzeczne, wynikgje z dziennej dziatki robo-
czej, powinny by rowno obcgte, posmarowane lepiszczem i zabezpieczoneglisteed uszkodzeniem.

W przypadku rozktadania mieszanki potpwzerokdci warstwy, wysgpujace dodatkowo ztze podiine naley za-
bezpieczy w sposob podany dlagziza poprzecznego.

Zkacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dprzesunjte wzgkdem siebie o co najmniej 15cmagta powinny
by¢ catkowicie zwjzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérizadania asfaltu, wypetniacza oraz kruszyw przezmac
nych do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowpjaedstawd wyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minevedisfaltowej podano w tablicy 8.
Tablica 8. Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minevedisfaltowej.

Lp. Wyszczegélnienie bada Minimalna liczba bada na dziennej dziatce
roboczej
1 Sklad mieszanki mineralno-asfaltowej rngldada& na| 1 prébka przy produkcji do 500Mg
prébkach pobranych na budowie 2 prébki przy produkcji ponad 500Mg
2 Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 Wiasciwosci kruszywa Przy kalej zmianie
5 Temperatura  sktadnikbw  mieszanki  mineralno-
asfaltowej doz6r cigly
6 Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej zdgapojazd przy zatadunku i w czasie wbudo-
wania
7 Wyglad mieszanki mineralno asfaltowej jw.
8 Wiasciwosci  probek mieszanki mineralno-asfaltowggden raz dziennie
pobranej na budowie

6.3.2. Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie skltadu mieszanki mineralno-asfaltowej pmleg wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967 [7}niki
powinny by zgodne z receptaboratoryjm z tolerancj okreslona w tablicy 7.

6.3.3. Badanie wisciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetracje i temperatumicknienia PiK asfaltu zgodnie z pkt. 2.3.

6.3.4. Badanie wkziwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg zaytego wypetniacza natg zbad# uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza, natomiast petne badanie
nalezy wykona przy kadej zmianie wypetniacza i w przypadku wagsenia watpliwosci, co do jego jakéci zgodnie z
pkt. 2.2.

6.3.5. Badanie wkeiwosci kruszywa

Przy kadej dostawie nafey bad& cechy gatunkowe kruszywa, natomiast cechy klaswlezy sprawdza przy kadej
zmianie kruszywa i w przypadku wypienia watpliwosci, co do jego jakéxi.

6.3.6. Pomiar temperatury sktadnikbéw mieszanki mailm-asfaltowej

Pomiar temperatury sktadnikbw mieszanki mineralsfalfowej polega na odczytaniu temperatury na skali
odpowiedniego termometru zamontowanego na otacz@esaperatura powinna bggodna z wymaganiami podanymi
w recepcie laboratoryjnej i niniejszymi SST.

6.3.7. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-tsfadj

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowaega na kilkukrotnym zanurzeniu termometru w miese i
odczytaniu temperatury.

Doktadnag¢ pomiaru 2°C. Temperatura powinnattagodna z wymaganiami podanymi w recepcie i SST.

6.3.8. Sprawdzenie wyglu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygbu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocemieualnej jej wghdu w czasie produkciji,
zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.9. Widciwosci mieszanki mineralno asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno asfaltowej najeokreslac na prébkach zagzczonych metadMarshalla. Wyniki
powinny by zgodne z zatwierdzarreceps laboratoryjm i SST.



6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wkgiwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
6.4.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiar6w warstw nawierzchniowych z betonu asfatigo podaje

tablica 9.
Tablica 9. Czestotliwo$¢ oraz zakres bada pomiaréw warstw nawierzchniowych z betonu asfatigo
Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégdl km
2 | Rowna¢ podiuzna warstwy kady pas ruchu planografem lubgdaio 10 m
3 | Rbwna¢ poprzeczna warstwy nie rzadzief o 5m
4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidvaiugasci 1 km
5 | Rzdne wysokéciowe warstwy | pomiar kdnych niwelacji podtanej i poprzecznej oraz usytuowanja
6 | Uksztaltowanie osi w planie osi wedtug dokumentacji budowy
7 | Grubg¢ warstwy 2 prébki z kadego pasa o powierzchni do 3000 m2
8 | Zlacza podhine i poprzeczne cala diugozlacza
9 | Krawedz, obramowanie warstwy cala diugo
10 | Wyghd warstwy ocena gifta
11 | Zagszczenie warstwy 2 prébki z k@ego pasa o powierzchni do 3000 m
12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2. Szeroké¢ warstwy
Szerokdé¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna lzgodna z dokumentacprojektowy, z tolerang + 5
cm. Szeroké& warstwy asfaltowe] tej potazonej, nie ograniczonej kranikiem lub opornikem w nowej konstrukcji
nawierzchni, powinna léyszersza z kalej strony co najmniej o grubbwarstwy na niej potmnej, nie mniej jednak
niz 5 cm.
6.4.3 ROwnd¢ warstwy
Nieréwnaci podtwne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mieraeg BN-68/8931-04 [11] nie po-
winny by¢ wigksze od :
- 6 mm dla warstwycieralnej,
- 9 mm dla warstwy wdizacej,
- 12 mm dla warstwy wyréwnawczej
6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy
Spadki poprzeczne na odcinkach prostych i na tulkemtinny by zgodne z dokumentagcprojektow, z tolerancj £
0,5 %.
6.4.5. Rzdne wysokdciowe
Rz¢dne wysokéciowe powinny by zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerancj £ 1 cm.
6.4.6. Uksztattowanie osi w planie
Os podbudowy powinna léyzgodna z dokumentagcprojektows, z toleranci £ 5 cm.
6.4.7. Gruba¢ warstwy
Grubai¢ warstwyscieralnej nie mge by mniejsza od gruldei podanej w dokumentacji projektowe;.
Grubas¢ warstwy wizacej nie mae by mniejsza od grubii projektowanej o wicej niz 10 %.
6.4.8. Zhcza podiuzne i poprzeczne
Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofgado osi. Zdcza w konstrukcji
wielowarstwowej powinny by przesunjte wzgkdem siebie o co najmniej 15 cm.aZta powinny b¥ catkowicie
Zwigzane, a przylegage warstwy powinny byw poziomie.
6.4.9. Krawedz, obramowanie warstwy
Warstwa scieralna przy opornikach drogowych i gdzeniach w jezdni powinna wystatvé88-5 mm ponad ich
powierzchng. Warstwy bez opornikéw powinny Byéwno obcite lub wyprofilowane oraz pokryte asfaltem.
6.4.10. Wyghd warstwy
Warstwa powinna miejednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych, tugagzh s¢ i speckanych.
6.4.11. Zagszczenie warstwy i wolna przestraew warstwie
Zageszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny b§ zgodne z wymaganiami ustalonymi w recepcie lalooyatej
i SST.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0MANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest metr kwadratowy [fh wykonanej warstwycieralnej i wizacej nawierzchni z betonu asfal-
towego, oraz tona [t] wykonanej warstwy wyrdwnaejcz betonu asfaltowego.




8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapyojektows, SST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pktPN-S-96025:2000 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena 1 metra kwadratowegoqmtony [t] wykonanej warstwy z betonu asfaltowegjeejmuije :
v/ prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
v'oznakowanie robét zgodnie z zatwierdzonym projekbeganizacji ruchu,
v zakup, dostarczenie sktadnikéw i wyprodukowanieszegki mineralno-bitumicznej na podstawie zatwiergzh
receptur,
posmarowanie lepiszczem kredvi urzdzer obcych,
oczyszczenie warstw,
skropienie mjdzywarstwowe,
transport mieszanki na miejsce wbudowania,
mechaniczne rozi@nie i zagszczenie warstw nawierzchni,
obciecie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w SST.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1./ PN-EN-13043:2004  Kruszywo mineralne. Kruszyvamienne tamane do nawierzchni drogowych.
2./ PN-EN-12342:2004  Kruszywo mineralne. Kruszyvadunalne do nawierzchni drogowych. Piasek.
3./ PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory nato®akowanie, znakowanie i transport.

4./ PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty upipne AUN do nawierzchni drogowych.

5./ PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Mieszankingilno-bitumiczne. Badania.

6./ PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypeltniatermlny do mas bitumicznych.

7./ PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe. Nawierzchsfaltowe. Wymagania.

8./ BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré&noawierzchni planografem i tat

9./ PN-EN 12591:2002  Asfalt drogowy

10.2. Inne dokumenty

10./ Katalog typowych konstrukcji nawierzchni padath i pétsztywnych, IBDiM, 1997.

11./ Warunki techniczne. Drogowe kationowe emuésjtaltowe EmA-99, Informacje, instrukcje — Zesz@tIBDiM,
Warszawa 1999.

12./ WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jédiogryséw izwiréw kruszonych z naturalnie rozdrobnionego
surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchnodazh.

13./ Zeszyt 64 ,Procedury batl@o projektowania sktadu i kontroli mieszanek mateo-asfaltowych — Arkusz 16"
Warszawa 2002

14./ Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiajria 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw technicz-
nych, jakim powinny odpowiadadrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43999 r., poz. 430).

15./ Wymagania Techniczne — Nawierzchnie asfaltoaverogach publicznych — WT-2 Nawierzchnie asfat@910




SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 05.03.26a
ZABEZPIECZENIE GEOSIATK A NAWIERZCHNI ASFALTOWEJ



I. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towe] specyfikaghtecznej (SSTky wymagania dotycge wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z wykonaniem zabezpieczenia geosgiatiwvierzchni asfaltowych przedeganiami odbitymidla projektu pn. ,remont
drogi gminnej Nr 337001T Gokbiéw Szlachecki — Wesotéwka na odcinku 585 mb. odrk3+091 do km 3+676 /usuwanie skut-
kow klesk zywiotowych/ (dz. o nr ewid. 338 — olyb 11 Miedzyg6rz; Gmina Lipnik).”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegoétowa specyfikacja techniczna (SST) stanbeiviyzujacy przyzlecaniu i realizacji robét na drogach miejskich i
gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét z@anych z wykonaniem i odbiorem no-
wych i przebudowywanych nawierzchni asfaltowycheongjatkami op#niajacymi powstawanie, w warstwigieralnej i wazacej,
spekan odbitych zlokalizowanych w miejscach:

— polgczen réznych rodzajéw nawierzchni,
— poszerza istniegcych nawierzchni.
Ustalenia SST dotyezmyeosiatek z tworzyw sztucznych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Geosyntetyk - materiat o postachgiej, wytwarzany z wysoko spolimeryzowanych wiékigyntetycznych jak polietylen,
polipropylen, poliester, charakteryzay sk m.in. duzg wytrzymaldcig oraz wodoprzepuszczalitig.
Geosyntetyki obejmygj geosiatki, geowtdkniny, geotkaniny, geodzianiggoruszty, geokompozyty, geomembrany.

1.4.2.Geosiatka - ptaska struktura w postaci siatki,veosami znacznie wkszymi niz elementy sktadowe, z oczkami patonymi
(przeplatanymi) w wztach lub cignionymi (patrz zat. 1).

1.4.3.Nawierzchnia asfaltowa - nawierzchnia, ktérej waysty wykonane z kruszywa zeianego lepiszczem asfaltowym.

1.4.4 pe¢kniecie odbite - pkniecie (sgkanie) warstwy powierzchniowej nawierzchng¢dbce odwzorowaniem istniggych peknied i
nieciagtosci warstw w materiale podbudowy, propagowanych we gd wyniku koncentracji napgen i nieciagtosci struktury mate-
riatu, prowadzcych do lokalnego przekroczenia wytrzynigiogranicznej. (Bknigcia odbite zwykle wyspuja w nawierzchniach
asfaltowych posadowionych na podbudowachyzamych hydraulicznie lub starych i pdganych nawierzchniach asfaltowych).

1.4.5.Remont (odnowa) drogi - wykonywanie robét remontowyszywracajcych pierwotny stan drogi, z vadzeniem robét
konserwacyjnych, pogzlkowych i innych.

1.4.6.Zalewa uszczelniaga - specjalny materiat asfaltowy, stosowany ,nesg@’ lub materiat z mas stosowanych ,na zimno” do
uszczelniania ¢gknig¢ i wypetniania szczelin.

1.4.7.Pozostate okigenia podstawoweagszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjamppodanymi w
SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycxce robét
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlhgpkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycrce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, puda SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt
2.

2.2. Geosiatka

Geosiatka powinna miewtasciwosci zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowdj 8ST oraz aprobatechniczia
IBDIM.

W przypadku braku wystarcaajch danych, przy wyborze geosiatki ina korzysté z ustalé podanych w zatznikach
2, 3i4 w zakresie:

— zasad wyboru geosiatki do robo6t nawierzchniowych,
— funkcji geosiatki w nawierzchni asfaltowej,
— wymaga i zalec& materiatowo-konstrukcyjnych dla geosiatek.

Geosiatka mze by sktadowana na placu budowy pod warunkiemjest nawirgta na tule} lub rure w wodoszczelnej
nieuszkodzonej folii, ktér zaleca s zdejmowa przed momentem wbudowania. Rolki geosiatki hakktadowd w suchym miej-
scu, na czystej i gtadkiej powierzchni oraz niecej niz trzy rolki jedna na drugiej. Nie wolno sktadosvalek skrzgowanych oraz
wyjatkowo mazna zezwolt na sktadowanie rolek nie owitych folig przez okres ditszy niz jeden tydzieé.

Przy sktadowaniu geosiatki najeprzestrzegazalec@é producenta.

2.3. Lepiszcza do przyklejenia geosiatki

Do przyklejenia geosiatki natg stosowa:



a) kationowg emulsg asfaltows modyfikowary polimerem, szybkorozpadawwg EmA-99 [14], posiadafa aprobat techniczi
IBDiM; zaleca s¢ emulsg K1-70MP,

b) polimeroasfalt drogowy wg TWT PAD-97 [13], posiagtaj aprobat techniczi IBDiM; zaleca st asfalty: DE 150 C i DE 250
C.

2.4. Materiaty do uszczelnienia gknieé

Do uszczelnieniagkni¢é i szczelin nawierzchni istniggej naley stosowa:
— zalewe asfaltows ,na gorco” lub masg uszczelniajca na zimno,
— ew. gruntownik, sznur uszczelniay itd.,
wedtug ustalé:
— SST D-05.03.15 Naprawa (przez uszczelnienie) pogith i poprzecznych ggan nawierzchni bitumicznych [9],
— SST D-06.03.16 Naprawa (przez uszczelnienie) pogith i poprzecznych gkan nawierzchni betonowych [10],
— SST D-05.03.04a Wypetnianie szczelin w nawierzahipétonu cementowego [6].

2.5. Taémy asfaltowo-kauczukowe

Przy wykonywaniu robot natg stosowd asfaltowo-kauczukowe $my samoprzylepne w postaci wgt uformowanej z
asfaltu modyfikowanego polimerami, o przekroju poistnym o szerokéci od 20 do 70 mm, gruléci od 2 do 20 mm, diugei od
1 do 10 m, zwinite na rdz# tekturowy z papierem dwustronnie silikonowanym.

Tasmy powinny charakteryzowzsie:

a) dobmn przyczepnécia do pionowo przeetej powierzchni nawierzchni,
b) wytrzymaldicia nascinanie nie mniejszniz 350 N/30 crfy,

c) dobng gictkoscia w temperaturze -2C na watkud 10 mm,

d) wydtuzeniem przy zerwaniu nie mniejz800%,

e) odksztatceniem trwatym po wydteniu 0 100% nie wkszym ni 10%,
f) odporndcig na starzenie si

Tasmy stwza do dobrego patzenia wbudowywanej mieszanki mineralno-asfaltomejgosco z pionowo przyetymi
$ciankami naprawianej warstwy bitumicznej istatgjj nawierzchni. Szeroké tasmy powinna by réwna grubéci wbudowywanej
warstwy lub mniejsza 0 2 do 5 mm. @é&e tamy (2 mm) nalgy stosowa przy szerokéciach naprawianych do 1,5 metras za
grubsze (np. 10 mm) przy szerékiach wekszych od 4 metrow.

2.6. Tamy uszczelniace pekniecia nawierzchni

Do przykrywania powierzchniowychgknieg¢ w nawierzchni, wzszych od 5 mm, mma stosowé dostpne na rynku
tasmy uszczelniajce, kedace siatlh wzmocnion warstwy elastomeroasfaltu gruba 1,5 mm i rGnej szerokéci dostosowanej do
wymiaréw uszkodzonego miejsca, np. 50, 75 lub 16@ m

2.7. Materiaty do robét nawierzchniowych

Materiaty do wykonania warstwy lub warstw asfalt@vypowinny odpowiadawymaganiom SST wiaiwym dla ustalonego rodzaju
nawierzchni, przykrywaego geosiatk np. betonu asfaltowego [7].

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine” [k &
3.2. Maszyny do przygotowania nawierzchni przed napwa

W zaleznosci od potrzeb Wykonawca powinien wykézsic mozliwoscia korzystania ze spgiu do przygotowania nawierzchni do

naprawy, takiego jak:

- przecinarki z diamentowymi tarczamiagtymi, 0 mocy co najmniej 10 kW, lub podobnie dZiga uradzenia, do przyetcia
krawedzi uszkodzonych warstw prostopadle do powierzetawierzchni i nadania uszkodzonym miejscom georoetrych
ksztattow (maliwie zblizonych do prostaltow),

- sprzarki o wydajndci od 2 do 5 Mpowietrza na mingt przy cknieniu od 0,3 do 0,8 MPa,

- szczotki mechaniczne o mocy co najmniej 10 kW aijyitymi dyskami z drutéw stalowycl$rednica dyskéw wirucych (z
drutéw stalowych) z pdkoscia 3000 obr./min nie powinna bymniejsza od 200 mm. Szczotki sdudo czyszczenia naprawia-
nych gkni¢¢ oraz krawdzi przycitych warstw przed dalszymi pracami, np. przyklegemido nich samoprzylepnychima kau-
czukowo-asfaltowych,

- walcowe lub garnkowe szczotki mechaniczne (prefarevz pochtaniaczami zanieczyszgzeamocowane na specjalnych po-
jazdach samochodowych,

- odkurzacze przemystowe.
3.3. Sprat do frezowania

Nalezy stosowa frezarki drogowe umdiwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno n&iéna glebokasé.
Frezarka powinna léysterowana elektronicznie i zapewhieachowanie wymaganej row§ud oraz pochylé poprzecznych
i podtuznych powierzchni po frezowaniu. Do malych robétpreavy czsci jezdni) Inzynier maze dopyci¢ frezarki sterowane me-
chanicznie.
Przy pracach prowadzonych w terenie zabudowangzafki musz, a poza nimi powinny, ldyzaopatrzone w systemy
odpylania. Za zgadinzyniera mana dopuycic frezarki bez tego systemu:
a) na drogach zamiejskich w obszarach niezabudowanych,



b) na drogach miejskich, przy matym zakresie robot.

Do poszerzaniaghnigé w nawierzchni zaleca gistosowa frezarki mechaniczne z frezami palcowymi lub taxeymi,
zapewniajce wykonanie poszergezgodnie z przebiegienmgkniccia, o statej, dostosowanej do potrzetbgkdsci i szerokdci, o
pionowychsciankach bocznych.

3.4. Ukladarki geosiatek

Do uktadania geosiatek na pozhlomazna stosowauktadarki o prostej konstrukcji, urddwiajace rozwijanie geosiatki ze
szpuli.

3.5. Skrapiarki

W zaleznosci od potrzeb naley zapewnt uzycie odpowiednich skrapiarek do asfaltu i do enmasfaltowej. Do wjkszo-
$ci robét mana stosowaé skrapiarki mate zecznie prowadzon lana spryskugca. Podstawowym warunkiem jest zapewnienie
statego wydatku lepiszcza, aby utatvdperatorowi rownomierne spryskanie lepiszczem awgj@nego miejsca w zatonej ilosci
(I/m?).

3.6. Inny sprzet
Pozostaly spkz stosowany do rob6t powinien odpowiad@ymaganiom SST, wymienionych w niniejszej speadik

4. TRANSPORT

4.1. Og6Ine wymagania dotycrce transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagandnaj [1] pkt 4.
4.2. Transport geosiatek

Geosiatki nalgy transportowéw rolkach owingtych polietylenow folia. Folia ma na celu zabezpieczenie geosiatki przed
uszkodzeniem w czasie transportu i sktadowanibutiwie, a take zabezpiecza skltadowageosiatk przed negatywnym dziata-
niem ultrafioletowego promieniowania stonecznegodd¢zas transportu nale chront materiat przed zawilgoceniem i zabrudze-
niem. Rolki powinny by utozone poziomo, nie wtej nz w trzech warstwach. W czasie wytadowywania gekisia srodka trans-
portu nie naley dopuci¢ do porozrywania lub podziurawienia opakowaniali. fo

Przy transporcie geosiatki najeprzestrzegazalecé producenta.

4.3. Transport innych materiatow
Transport pozostalych materiatow powinien odpoatadymaganiom SST, wymienionych w niniejszej spe@dik

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0000(Wymagania ogdine” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét

Konstrukcja i sposéb zabezpieczenia geogiatwierzchni asfaltowej przed g@niami odbitymi powinny by zgodne z
dokumentagj techniczm, SST i ustaleniami producenta geosiatek. W przypdataku wystarczagych danych naley korzysté z
ustalé podanych w niniejszej specyfikacji.

Przy zabezpieczaniu geosiatkami nawierzchni asfgith przed sgkaniami odbitymi, mog wystpowa nasgpujace
czynnaci:

— rozebranie, przewidzianej do naprawy, warstwy (Wdrstw) nawierzchni asfaltowej z ewentualnym freanigm istniejcej
nawierzchni asfaltowej,

— wypetnienie spkan w istniegcej nawierzchni zalewasfaltov,

— oczyszczenie powierzchni przewidzianej dozeluia geosiatki,

— skropienie lepiszczem,

— ulozenie geosiatki i przymocowanie jej do pagio

— ufozenie warstwy lub warstw nawierzchni asfaltowej ozebranym fragmencie jezdni lub na catej szefokezdni.

5.3. Rozebranie nawierzchni

Roboty rozbiérkowe nawierzchni powinnydggodne z dokumentacprojektova, SST lub wskazaniami hyniera.

Roboty rozbiérkowe nawierzchni powinny odpowiéeg/maganiom SST D-01.02.04 [2].

W przypadku stosowania frezarek drogowych, nawtania (lub jej fragmenty) powinna &yfrezowana do ghbokadci,
szerokdci i pochyler zgodnych z dokumentacprojektovs, SST lub niniejsz OST.

W przypadku konieczriai sfrezowania warstwy starej nawierzchni, agleykona te prace w sposob gwararity pozo-
stawienie jak najmniejszych rowkéw, niegkszych nk 10 mm, po przégiu wieloostrzowego na¢dzia frezujcego, tak aby zapew-
ni¢ maksymalnie rowsi poziomy powierzchng.

Frezowanie nawierzchni przed napggvowinno odpowiadawymaganiom SST D-05.03.11 [8].

5.4. Wypetnienie sgkan w nawierzchni

Wypetnienie spkan (peknigc) i szczelin w nawierzchni nalg wykonywat zgodnie z ustaleniami dokumentacji projekto-
wej, SST. Bkni¢cia wezsze nk 3+5 mm mog by¢, za zgod Inzyniera, tylko oczyszczone lub przykrytérna uszczelniajca we-
dtug techniki podanej w zgdzniku 6.



Peknigcia o szerokéci wigkszej od 5 mm nalsy poszerzy do wymaganej przez dokumentapyojektows lub specyfikagj
techniczn, szerokéci i giebokaici. Poszerzenie zaleca; siykona frezarky z frezem palcowym lub tarczowym, wzdtprzebiegu
peknigcia, ze stat szerokdcia i glebokaicia oraz z pionowymiciankami bocznymi.

Peknigcie, po ew. poszerzeniu go frezarkloktadnym oczyszczeniu, ew. zagruntowaniu grunikiem, naley wypetnic
zalewy asfaltow lub mag uszczelniajca wg ustalé:

— SST D-05.03.15 [9], gdyghniecie wypetnia s§ w nawierzchni asfaltowej,
— SST D-05.03.16 [10], gdyekniecie wypetnia si w nawierzchni betonowej,
— SST D-05.03.04a [6], gdy wypetnia sizczelir nawierzchni betonowe;.

5.5. Oczyszczenie powierzchni przewidzianej do skp@enia lepiszczem i utéenia geosiatki

Przygotowanie powierzchni do skropienia lepiszczeozenia geosiatki, zaktada:

— doktadne usugtie ze starej nawierzchni wszystkich zanieczyszcnée Ipdacych integralg jej czscia (takich jak: Igne ka-
watki i odpryski asfaltu, przyczepione do nawienzickawatki btota, gliny itp.);

— oczyszczenie catej nawierzchni (najkorzystniej tdna, mechaniczg, wirujacg druciary szczotlg) do stanu, w ktérym zapew-
nione zostanie pozostawienie na padigtarej nawierzchni jedynie elementéw gzeinych w sposéb trwaty;

— bardzo doktadne oczyszczenie kraterow, przestmzgigbnych: gknie¢, spekan, powierzchni bocznych i dna;

— odkurzanie catej nawierzchni odkurzaczem przemygtowub, o ile na to pozwalajwarunki miejscowe, strumieniem gpone-
go powietrza z przemieszczalnego wentylatora, glimi@ duzym wydmuchu powietrza;

— zmycie nawierzchni strumieniem wody podnieniem;

— uzupetnienie starego pod mieszank mineralno-asfaltoww miejscach, gdzie wygtuja znaczne jego ubytki (wskazane jest
réwniez pokrycie ich powierzchni cieklsubstangj wiazaca);

— powtdrne odkurzanie catej nawierzchni odkurzacperemystowym lub sgeonym powietrzem.

5.6. Utazenie geosiatki
5.6.1.Czynndci przygotowawcze

Sposo6b naprawy nawierzchni geosiglowinien odpowiadaustaleniom dokumentacji projektowej. W przypadiepet-
nych danych mina ustalt zasady naprawy wedtug danychazahika 5.

Ulozenie geosiatki powinno Byzgodne z zaleceniami producenta i aprobaty tezhejc a w przypadku ich braku lub
niepetnych danych - zgodne ze wskazaniami podamydalszym cigu.

Folie, w ktéry 3 zapakowane rolki geosiatki, zalecg sdejmowa bezpdrednio przed uktadaniem. W celu uzyskania
mniejszej szerokai rolki mozna p przecié pita. Szeroké¢ po przyceciu powinna umaliwi ¢ pofgczenie gsiednich pasm siatki z
zaktadem. Pocitkowo nie naley wykonywa wcie¢ na wpusty uliczne i studzienki, gdpalezy je wykona& dopiero po naggnicciu
i zamocowaniu siatki. Przygotowane rolki siatkieigroztozy¢ wzdtuz odcinka drogi, na ktérymebola prowadzone prace.

Rozpakowanie rulonéw powinno ngsbwa pojedynczo, na przygotowanym pozo Przy wekszym zakresie robot
zaleca si wykonanie projektu (rysunku), ilustagego sposob uktadaniagckenia rulonéw, ew. szerokm zakltadek, mocowania do
podtaza itp.

Geosiatk mozna uktada recznie lub za pomagcuktadarki przez rozwijanie ze szpuli.

Wszystkie siatki mugzby¢ utozone na powierzchni rownej lub wyréwnanej warspwofilujaca; réwnas¢ powierzchni jest
warunkiem integralnii catego uktadu. Nieréwroi takie jak koleiny lub witobienia o gtbokasci wigckszej nz 10 mm powinny
by¢ wypetnione, a wszystkie zanieczyszczenia jezdanigie lub sptukane wad

Nieréwndici mierzone w kierunku podimym i poprzecznym, pod 4-metrguats, nie powinny by wicksze od 5 mm.

5.6.2.Spos6b uteenia geosiatki

Uktadanie geosiatek plecionych przewiduje g@sice czynnéci, jesli dokumentacja projektowa, SST lub zalecenie
producenta nie przewiduje inaczej:

— geosiatki powinny by ukladane na powtoce z asfaltu drogowego lub natwig emulsji w ildci okreslonej przez producenta,
np. 400-450 g/ skropienie lepiszczem powinno odpowiage/maganiom SST D-04.03.01 [3],

— geosiatk rozwija sk i uktada bez sfalowana przygotowanej powierzchni, wphie napgzajac w czasie uktadania przez podno-
szenie rolki i nagiganie siatki,

— siatki plecione roztzone z rolki wzdtz osi przymocowuje gina pocatku kotkami stalowymi wbijanymi w dolnwarstve, ew.
srubami z nakgtka osadzonymi wewgirz kotkow,

— geosiatki §czy st na zaktad, ktory w kierunku podiym wynosi co najmniej 200 mm, a w kierunku popezsen co najmniej
150 mm. W celu patzenia zakladéw pasm geosiatki zaleggsskropt lepiszczem w iléci 300 g/,

— geosiatki napza Sk przy wyciu urzdzenia nagigajgcego, np. belki oraz pojazdu, stopniowo do wydhia max. 0,2% lub 200
mm na 100 m. Ma to na celu zapewnienie prawidtqwagy siatki w nawierzchni oraz unikgie przesuricia lub sfalowania
podczas uktadania na niej mieszanki przezadiearlke,

— po napezeniu siatki mana w niej wyci¢ otwory na wpusty i studzienki, tak aby pozostadocin do obrysu tych ugdzen,

— jezeli geosiatki uktadanegga spoinach, brzeg siatki powinienthyrzesungty w stosunku do spoiny o min. 500 mm,

— przy promieniach krzywizny wkszych od 600 m geosiatki uktada biez specjalnych zabiegéw. Na odcinkach, gdzie fEoie
krzywizn $ mniejsze od 600 m, utenie geosiatek powinno bylostosowane do przebiegu trasy przez nacinaniegctybicie
krawedzi stalowymi kotkami.

Przy stosowaniu geosiatelkagnionych obowjzujg nastpujace ré&nice wykonawcze:

- ilos¢ emulsji asfaltowej do skropienia powinna odpowiadgmaganiom producenta i np. wynd4i400-2000 g/

— pocatek siatki umocowuje siprzy zastosowaniu perforowanefngy stalowej i stalowych kotkdw wbitych do dolnej nstwy
bitumicznej przy pomocy specjalnego agzenia; odsip pomidzy kotkami wynosi 1-2 oczek siatki, zaige od twardéci na-
wierzchni,



— geosiatki zaleca siuktad& na dtiszym odcinku drogi, np. ok. 8 rolek pozonych ze sabprzy pomocy dcznikdéw zacisko-
wych na zaktad, ktéry w kierunku podtym wynosi co najmniej 200 mm, a w kierunku popergen co najmniej 100 mm,

— siatka powinna bynapezona i utrzymana w poziomie, bez sfaldw&ozchganie przeprowadzagsstopniowo, a do wydhre-
nia max. 0,5% lub 500 mm na 100 m. Npsie krav¢dz geosiatki przymocowuje ¢gido warstwy dolnej przy pomocy kotkow
stalowych, a wiékna podhme hczy sk z kolejm siatky przy pomocydcznikéw zaciskowych.

5.6.3.Zalecenia uzupetniage (wg [15])

W wypadku uktadania geosiatki na gérnej powierz¢grdni pod nowe warstwy asfaltowe, powierzchrikiepiana lepisz-
czem powinna mieszerokéé wigksz od szerokéci pasa geosiatki o 0,200,15 m z kadej strony. Powierzchnia skrapiana lepisz-
czem powinna hy czysta - wszelkie zanieczyszczenia gliRruszywem itp. powinny zostausungte przed skropieniem. €&i
geosiatki zanieczyszczone smarami i olejami zyaleycia¢. Miejsca te naley powtornie skropi wraz z brzegiem otaczajej geo-
siatki, a nasgpnie wklet w nie prostoktna fate z geosiatki o wymiarach zapewnieych przykrycie wygjtego otworu z zaktadem
okoto 0,10 m.

Jeli stosowany jest elastomeroasfalt uptynniony, zaajicy rozpuszczalnik, to geosiatkalezy rozktadd po odparowa-
niu rozpuszczalnika. S uzywana jest emulsja elastomeroasfaltowa, to geasialery rozkiadd po rozpadzie emulsji i odparo-
waniu wody.

Przed utégeniem warstwy asfaltowej na utonej geosiatce natg naprawé miejsca odklejone, fatdy i rozdarcia geosiatki.

Niedopuszczalne jest uktadanie warstwy geosiakiekni¢ciach o nieustabilizowanych kradziach.

Roboty prowadzi siwytacznie podczas suchej pogody. Geosiatka nigeny¢ mokra, rozktadana na mokrej powierzchni
lub pozostawiona na noc bez przykrycia wagsasfaltovs.

Konieczne jest zapewnienie prawidtowego przykligjegeosiatki do podt@. Jéli uzyskanie tego nie jest miowe z jakie-
gokolwiek powodu (np. istnigjfale), to naley zrezygnowé z zastosowanie tej technologii, bowiem nieietae jej wykonanie
moze byt powodem zniszczenia nawierzchni (np. fale mogiszczy polaczenia warstw).

Powstale fale siatki mma, za zgodl Inzyniera, zneutralizowg posypujc siatke mieszank mineralno-asfaltow drobno-
ziarnist, np. grubéci 5 mm, a nagpnie ostranie ja ubijajac.

Temperatura wykonawstwa robot jest limitowana dizpaaln temperatuy robét asfaltowych. W przypadku stosowania
do nasycania i przyklejania geosiatki emulsji elastroasfaltowej kationowej lub elastomeroasfaltiyomco, temperatura powie-
trza powinna b§ nie nizsza ni 15°C, a temperatura skrapianej nawierzchni powinréariy nizsza ni 10°C.

Nie dopuszcza siruchu pojazdéw po rozionej geosiatce. Wyjkowo maze odbywé si¢ jedynie ruch technologiczny.
Woéweczas pojazdy powinny poruszsic z mah predkoscia, bez gwattownego przpgieszania, hamowania i skania.

5.7. Sposéb wykonania napraw przy zyciu geosiatki
5.7.1.Gtéwne sposoby wykonania robot

Przy wykonywaniu napraw z zastosowaniem geosiatibezpieczagych przed sgkaniami odbitymi, wysipuja nastpu-
jace gtéwne sposoby wykonania robét:
1. naprawa ptytka pojedynczegekmiccia odbitego, gdy kragdzie gkniecia g dobrze podparte,
2. naprawa giboka pojedynczegoegniecia odbitego, gdy nie ma dobrego podparcia komivpekniecia,
3. naprawa powierzchniowaknie¢ odbitych z utéeniem nowych warstw asfaltowych,
4. zabezpieczenie nawierzchni asfaltowej w strefigkafn

5.7.2.Naprawa ptytka pojedynczegekmiecia odbitego, gdy kragdzie pkniecia § dobrze podparte (wg [15])

Naprawa ptytka z zastosowaniem geosiatkzobej w lokalnie wyaitym pasie warstwycieralnej jest rozwizaniem prze-
znaczonym gtéwnie dla opdienia wysgpienia na powierzchni warstwy asfaltowejelsm odbitych od poprzecznych, termicznych
spckan sztywnej podbudowy, w sytuacji gdy kredzie pkniecia s dobrze podparte, a sfrezowanie warsgieralnej na catej
dtugdsci odcinka nie jest konieczne.
Czynndci zwigzane z napragvnawierzchni obejmyj
— lokalne sfrezowanie asfaltowej warstégieralnej do gibokasci 3 cm pontej jej spodu, pasem szerékd 1m, symetrycznie
wobec istnigjcego gknigcia poprzecznego, wg wymag8ST D-05.03.11 [8],

— poszerzenie frezagkpekniecia do szerokéei co najmniej 12 mm i ghokdsci 15 mm, wypetnienie go zalewasfaltovy, wg
wymaga SST D-05.03.15 [9],

— skropienie powierzchni sfrezowanego pasa lepiszcagnwymagéa SST D-04.03.01 [3],

— ulozenie siatki i przymocowanie jej do podi

— uszczelnienie bocznych, pionowygtian wycktego pasa tana klejaca asfaltowo-kauczukoyy

— wypetnienie wyoitego pasa betonem asfaltowym lub innym materiatesktadzie i wtdciwosciach zblzonych do wiéciwosci
istniejgcej warstwyscieralnej, wg wymagaodpowiedniej SST, np. D-05.03.17 [11] (przyktadipoo w zat. 7 rys. 1),

— w wypadku, gdy przewidziane jest uémie nowych warstw asfaltowych, na wykonanej napratada sj kolejny pas siatki o
diugasci 2 m na powierzchni skropionej lepiszczem asfto w ustalone;j iléci i przykrywa novg warstwg lub warstwami as-
faltowymi (przyktad podano w zal. 7 rys. 2).

5.7.3.Naprawa giboka pojedynczegoekniecia odbitego, gdy nie ma dobrego podparcia koivpeknigcia (wg [15])

Naprawa giboka z zastosowaniem geosiatki jest razaniem przeznaczonym do napraykimie¢ odbitych od niecigto-
sci w sztywnej podbudowie (stabilizacji cementemydym betonie), w przypadku braku podparcia kv tej niecagtosci. Na-
prawa ta, obejmgga ewentualpnapraw podiaza, mae by takze stosowana do lokalnych naprawlsgh zmeczeniowych.

Czynndci zwigzane z napragmawierzchni obejmaj
— lokalne sfrezowanie bitumicznej warstégieralnej (okoto 6 cm) na szeraa catego przekroju poprzecznego i disgopasa

2,0 m, symetrycznie wobec istnjeggo gkniccia poprzecznego lukeknie¢ zmeczeniowych, wg wymagaSST D-05.03.11 [8],



— sfrezowanie pozostatych warstw nawierzchni dgbgkasci podiaza, na szerokii catego przekroju poprzecznego i dhago
pasa 1 m, wg wyma@eSST D-05.03.11 [8],

— W razie potrzeby usugtie przewilgoconego i zanieczyszczonego pzaligruntowego i zagpienie go kruszywem naturalnym
stabilizowanym mechanicznie, dobrze gaggzonym, wg wymagaSST D-04.04.01 [4],

— wypetnienie pasa sfrezowanego na diggd m materialem jak na podbudewwarstwe wigzaca, wg wymaga odpowiedniej
OST (przyktad podano w zat. 7 rys. 3),

— skropienie powierzchni zagzczonych warstw lepiszczem, wg wymagaST D-04.03.01 [3],

— ulozenie siatki i przymocowanie jej do podi

— uszczelnienie bocznych, pionowygtian wycktego pasa tana klejaca asfaltowo-kauczukoyy

— wypetnienie pozostalej ezci wycietego pasa o diugoi 2 m betonem asfaltowym lub innym materiatem tadkie i wiaciwo-
sciach zblkonych do wtaciwosci istniegcej warstwyscieralnej, wg wymagaodpowiedniej OST, np. D-05.03.17 [11],

— w wypadku, gdy przewidziane jest uémie asfaltowych warstw renowacyjnych, na wykonaragjrawie uktada sikolejny pas
siatki o dtugdci 3 m na powierzchni skropionej lepiszczem asfto w ustalonej iléci i przykrywa novg warstwg lub war-
stwami asfaltowymi (przyktad podano w zat. 7 rys. 4

5.7.4. Naprawa powierzchniowacgnie¢ odbitych z utaeniem nowych warstw asfaltowych (wg [15])

Naprawa powierzchniowa pod nowe warstwy asfaltawaastosowaniem geosiatki jest rogaeiniem przeznaczonym do
op&nienia wysgpienia na powierzchni nowej warstwy asfaltowejeksd odbitych od nieggtosci poprzecznych i podiunych
spekan w dolnych warstwach, §& przewidziana jest regulacja catej powierzchnniigjgcej jezdni przez frezowanie lub dkmie
warstwy profilupcej.

Czynndci zwigzane z napragmnawierzchni obejmaj(przyktad podano w zat. 7 rys. 5):

— w przypadku napraw gRan poprzecznych - lokalizacja i trwate oznaczeniejscisgkan poza pasem drogowym,

— wyréwnanie powierzchni jezdni frezowaniem (wg wyma@ST D-05.03.11 [8] lub profilowaniem warsfvprofilujgca (wg
wymaga OST D-04.08.01 [5]); w przypadku zastosowania wayrofilujacej przed jej potzeniem naley spckania wypetnd
emulsp lub zalevy (wg wymaga OST D-05.03.15 [9] lub D-05.03.16 [10]);z@i po sfrezowaniu otrzymujeespowierzchng o
giebokich rowkach, to naly ja dodatkowo powierzchniowo zamddcienlg warstwy mineralno-asfaltow; wg OST D-04.08.01
(5],

— skropienie (wg wymagaOST D-04.03.01 [3]) miejsc niegjtosci warstw lepiszczem asfaltowym (emulsisfaltows lub asfal-
tem) modyfikowanym elastomeremjcina szerok& skropienia wynosi 1,20 m symetrycznie w stosunkupgkniccia (jest o
0,10 m szersza od pasa geosiatki zdkp strony); w przypadku, gdy powierzchnia jezdrstjpokryta gstymi sgkaniami po-
przecznymi, naley przewidzi€ skropienie lepiszczem i utenie geosiatki na catej powierzchnikanego odcinka,

— ulozenie geosiatki, przy czym szergkgoprzecznego zaktadu w kierunku rozktadania géaspowinna wynosi 0,20 m, a
szerokd¢ zaktadu podhanego powinna wynoéico najmniej 0,15 m,

— roztozenie nowej mieszanki mineralno-asfaltowej w jedhdj wiccej warstwach, wg wymagaodpowiedniej OST, np. D-
05.03.05 [7].

5.7.5. Zabezpieczenie geosigtkawierzchni asfaltowej w strefie gfan (wg opracowania Politechniki Krakowskiej, Instyfditég,
Kolei i Mostow)

Zabezpieczenie geosigthawierzchni asfaltowej polega na zBoiu siatki na catej powierzchni jezdni lub na vwaiych
jej czesciach. Przykrywane fragmenty powierzchni dotyéakalnych spkan, spoin konstrukcyjnych, zasypki wykopdw instalacyj
nych, spoin pomgdzy istniejcy jezdni a jej poszerzeniem, prieja pomedzy drog a konstrukej mostu, przegcia pomedzy
odcinkami o niejednorodnej filosci podtaza, spoin w nawierzchni z betonu cementowego itps@wvanie geosiatek w konstrukciji
wzmocnienia nie jest jednak skutecznegjespzkaniom istniegcej warstwyscieralnej towarzysg ugiecia pionowe pod obgie-
niem.

Sposo6b wykonania zabezpietzgbejmuje czynnéi analogiczne do poprzednio omoéwionych, ngjace do rozpatry-
wanego przypadku wzmocnienia nawierzchni asfaltowej
1. nad przekopem instalacyjnym (przyktad - zat. 8, iys
2. w strefie zmiany nénosci podiaza gruntowego (przyktad - zat. 8, rys. 2),

3. w strefie spoiny roboczej (przyktad - zat. 8, r$3.

4. w strefie zmiany konstrukcji nawierzchni (przyktadat. 8, rys. 4),

5. w strefie poszerzenia nawierzchni (przyktady - 8akys. 5 a, b),

6. na podbudowie z gruntu stabilizowanego cementerykfad - zat. 8, rys. 6),

7. potozonej na istnigjcej nawierzchni z betonu cementowego (przyktad.-&ays. 7).

5.

8. Uktadanie warstwy lub warstw nawierzchni asfabwej

Warstwe mieszanki mineralno-asfaltowej zaleca sktad& natychmiast po ul@niu geosiatki. Na rozwigla geosiatk
nalezy najecha tylem od czota i rozktadamieszanlk zgodnie z zaleceniami technologicznymi odpowiedr@ST, np. D-05.03.05
[7]. W czasie ukladania warstw nawierzchni rozkt&da pojazdy musgporuszé si¢ ostraznie, bez gwattownej zmiany ¢gitkosci i
kierunku. Zabrania sigwattownego przyspieszania lub hamowania na ragkpytej siatce.

Reczne uktadanie warstwy lub warstw nawierzchni naéyofepowierzchniach powinno byvykonane przy pomocy topat i
listwowych$ciggaczek oraz listew profilowych, w sposéb odpowiackajvymaganiom SST D-05.03.17 [11].

Roztazong mieszank nalezy zag:sci¢ walcem lub zagszczarlg ptytows.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako robo6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoli¢’pkt 6.



6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien:

- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@w(certyfikaty na znak
bezpieczastwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgoghiodeklaracje zgodrioi, ew. badania materiatéw wykonane przez do-
stawcow itp.),

- wykona badania wiciwosci materiatdw przeznaczonych do wykonania robdtedéne w pkcie 2,

— sprawdzt cechy zewstrzne gotowych materiatéw z tworzyw.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiaynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw, ktére naley wykona w czasie rob6t podaje tablica 1.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00000ymagania ogdlne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka

Jednosti obmiaru robét jest imetr kwadratowy) zabezpieczonej geosigikwierzchni nawierzchni.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot

Lp. Wyszczegdlnienie bada pomiaréw Czezt:éleli\l/vmc Wartaici dopuszczaine
Sprawdzenie rob6t rozbidrkowych nawierzeh- Co 25 m Max. 10 Ki
1 [ ni (ocena wizualna z ew. pomiarem) w Osi i przy krawg- ax. LU mm rowki
. po frezowaniu
dziach
Sprawdzenie wypetnienia & w na-| Kazdg szczelig
2 wierzchni (wg OST D-05.03.04a [6]) lub spkanie Wg OST [6]
Sprawdzenie oczyszczenia pagio (Ocend , .
3 | wizualna wg p. 5.5 niniejszej OST) Cale podiae Brak Im?)ll(ir;zidpryskow
Badanie skropienia lepiszczem paidio(wg
4 OST D-04.03.01 [3]) Cate podiae Wg OST [3]
Ew. sprawdzenie uszczelnienia bocznycian
5 wyciecia tama klejagcg asfaltowo-kauczukoyy|  Wycicte pasy W 57
(ocena wizualna wg p. 5.7 niniejszej OST) nawierzchni 9 p-o
Badanie ut@enia geosiatki (ocena wizualpa .
6 wg p. 5.6 niniejszej OST) Cala siatka Wgp. 5.6
Wg odpowied-niej L
Badanie warstwy lub warstw nawierzchni  OST, np. Wa odpovl;/;oednlej OST.
7 | asfaltowej (wg odpowiedniej OST, np. pD-05.03.05[7], D- D-05.03.05 7]
05.03.05 [7], D-05.03.17 [11], itp.) 05.03.17 [11], itp. D-05.03.17 [11], itp.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-0000QAymagania ogélne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektowy, SST i wymaganiami ktyniera, jeeli wszystkie po-
miary i badania z zachowaniem tolerancji wedtugigkidaty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— przygotowanie uszkodzonego miejsca nawierzchnii¢alckravedzi, oczyszczenie dna i kradzi, usungcie wody),
— wypetnienie spkan w istniegcej nawierzchni i rownd podiaza,
— skropienie lepiszczem podia,
— ew. przyklejenie tam kauczukowo-asfaltowych,
— roztozenie geosiatki bez fatd z przymocowaniem do pzalionvycigciem otworéw na studzienki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” [&f §.



9.2. Cena jednostki

Cena wykonania 1 fmawierzchni asfaltowej z geosiatébejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— dostarczenie materiatéw i spta na budow,

— wykonanie nawierzchni zgodnie z dokumenigmjojektows, SST i ewentualnie zaleceniamizymiera, obejmujcej roboty roz-
biérkowe, wypetnienie sjkan, oczyszczenie podia, skropienie lepiszczem, rozinie geosiatki, uteenie nawierzchni asfalto-
wej, itp.,

— pomiary i badania laboratoryjne,

— odtransportowanie spgti z placu budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogélne specyfikacje techniczne (SST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania og6ine

2. D-01.02.04 Rozbiorka elementéw drog, ogradigrzepustow (podspecyfika-
cja w zbiorze D-01.00.00 Roboty przygotowawcze)

3. D-04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw korkslypnych (podspecyfika-

cja w zbiorze D-04.01.604.03.01 Dolne warstwy podbudéw oraz
oczyszczenie i skropienie)
4. D-04.04.0604.04.03 Podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

5. D-04.08.01 Wyréwnanie podbudowy mieszankami mimerasfaltowymi
(podspecyfikacja w zbiorze D-04.08.00 Wyréwnani€madowy)
6. D-05.03.04a Wypetnienie szczelin w nawierzchni toha cementowego
7. D-05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego
8. D-05.03.11 Recykling (podspecyfikacja ,Frezowanievieazchni asfaltowych
na zimno”)
9. D-05.03.15 Naprawa (przez uszczelnienie) paalyah i poprzecznych sgan
nawierzchni bitumicznych
10. D-05.03.16 Naprawa (przez uszczelnienie) paalyeh i poprzecznych sgan
nawierzchni betonowych
11. D-05.03.17 Remont gatkowy nawierzchni bitumicznych
12. D-05.03.18 Remont gatkowy nawierzchni betonowych

10.2. Inne dokumenty
13. Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfaltgdwe. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje - zeszy, $8DiM, War-

szawa, 1997
14. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfeé EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60, IBD Warszawa,
1999

15. Katalog wzmocni# i remontéw nawierzchni podatnych i pétsztywnysBDDP - IBDiM, Warszawa, 2001.

ZAL ACZNIKI

ZAL ACZNIK 1
PRZYKLADY GEOSIATEK

Siatka przeplatana weztach Siatka ciagniona polipropylenowa
z wigzki wtdkien syntetycznych

T—32




ZAt ACZNIK 2
ZASADY WYBORU GEOSIATKI DO ROBOT NAWIERZCHNIO WYCH

Zaleca sj stosowanie geosyntetykéw do rob6t wzmageigh nawierzchnie asfaltowe, gdy:
— mozna spodziewasie, ze technologie tradycyjne (bez geosyntetykéw) nirsp swoich zada,
— wystgpuje stosunkowo die obcizenie drogi, dla ktérego wymagany jest diugi okremjgdzy remontami (przy zastosowaniu
geosyntetykow mma zakladé czas eksploatacji nawierzchni 10 - 12 lat).

Geosiatk wybiera s¢ (zamiast np. geowtoknin), gdy ma a@é si¢ z materiatem asfaltowym kHzie pracowéjak ,zbro-
jenie”, nadaic nawierzchni nowe parametry wytrzymadmwe na rozciganie i lepszy rozktad nagen (przekazywanie napren
rozciggajcych ze spkanej warstwy asfaltowej na geosigtkGeosiatki przydatneasszczegoélnie przy wzmocnieniu nawierzchni
spckanych, opénieniu powstawania gkan odbitych, kolein itp.

Geosiatka mze by realnie traktowana jako zbrojeniezgdi modut spezystaici (Sztywndé) geosiatki kdzie wyzszy od
modutu sztywnéci warstwy asfaltowej; naky przy tym uwzgtdniat, ze modut sztywng&i warstwy asfaltowej zmieniagsiv zaler-
nosci od temperatury i w procesieg@ania warstwy.

Do produkcji geosyntetykdw przeznaczonych do napravzmocnié spckanych nawierzchni drogowychzywa sk poli-
merow syntetycznych, o odpowiednio wysokich paraawkt wytrzymatéciowych oraz odpornych na podniesione temperatijry (
temperatury asfaltowych warstw wzmacadich, uktadanych na geosyntetykach). Ngjciej stosowanymigpolipropylen, poliety-
len i poliester.

Geosiatki polipropylenowe i polietylenowe siatkami wykonanymi najezciej metod odlewu, z zakotwieniami nagw
zlach, o dos§ dwzej ptaszczynie i masie wiasnej, bywajiejednokrotnie utwardzane (dla polepszenia modatywndci). Metoda
odlewu pozwala na uzyskaniezyah ptaszczyzn i wykonanie ostrych brzegéw siat&ipoprawia jej zdolnig kotwienia. Odporne
s3 na dziatanie wodnych roztworéw kwasow, zasad, isbknzyn w temperaturze otoczenia. Odporpedsvniez na hydroliz i
niszczenie.

Geosiatki poliestrowegszwykle wytwarzane metadkan z wysokowytrzymatego poliestru z otogzikp. z PVC, o diej
odporndci chemicznej na wyspujace kwasy, zasady i substancje organiczne. Gtowietyzaoliestru to wysoki modut elastyczno-
$ci i wysoka wytrzymatéc. W poréwnaniu do siatek polipropylenowych i pallehowych poliester charakteryzuje svyzsz wy-
trzymalcicia na rozciganie i mniejsz sklonndcia do pelzania. Powloka PVC skleja nitki poliestrstabilizuje w ten spos6b kon-
strukcf siatki (ochrona przed przesgoiem) i zwiksza wytrzymaté¢ na weztach. Posiadajwysolky wytrzymatdé, gdyz przy
niewielkim wydtuzeniu - przejcie sity hastpuje natychmiast.

ZAL ACZNIK 3
FUNKCJE GEOSIATKI W NAWIERZCHNI ASFALTOWEJ

Zasada stosowania geosiatek

Podstawow zasad w stosowaniu geosiatek jest uktadanie ich na weesbetonowej, stabilizowanej cementem, gap
nej starej nawierzchni asfaltowej i pamizy nowymi warstwami asfaltowymi. Skropienie legazm powierzchni warstwy jest
wymagane tylko gdy dolna warstwa wykazuje brak atesznej zawartei asfaltu. Dobra adhezja pogdiy istniejca nawierzchrg
i warstwami wzmacniafymi oraz pomgdzy siatk a towarzysacymi jej warstwami jest zasadniczym warunkiem priaivej pracy
catego uktadu. Geosiatki po atniu powinny by nachgnicte i konce ich przybite.

Op&nienie powstawania gkan odbitych

Giowng funkcja geosiatek jest opianie pojawiania sispekan odbitych. Realizowane jest to przez przejmowanjggia
zen i redukcg ich wielkasci w wyniku petzania materiatu siatki.

Mieszanki mineralno-asfaltowe uktadane w nawientgbracuj w warunkach obgien krétkotrwatych (obcizenia od
pojazdéw poruszagych sé z duza predkoscia), oraz obcizen o diuzszym czasie trwania (olagenia od pojazdow stagych lub
poruszajcych sé wolno, zmiany termiczne, osiadania). Dla kréotkattyeh obcizen modut dynamiczny, zakmie od temperatury,
zmienia s¢ w orientacyjnych granicach od 0,1 do 10 GPagkapia okrélane jako zraczeniowe mog nasgpic¢ przy niewielkich
wydtuzeniach, poriej 0,1%, zachodgych w strefie odksztatdesprzystych. Dla dtaej trwapcych obcizen wywotujacych zjawi-
sko petzania, sfxania pojawiaj si¢ przy wydtweniach 1-2%. W warstwach asfaltowych rgpniasciskapce przenoszoney przez
kruszywo mineralne, nagtenia rozcigajace przez lepiszcze asfaltowe, zaterkapia zngczeniowe indukowanew asfalcie,

Geosiatki opéniajg propagagj spckan przez przejmowanie nagnen rozciggajcych w momencie, kiedy nagenia roz-
ciggajace przy lokalnych, maksymalnych wydeniach g bliskie dopuszczalnej granicy dla lepiszcza asfedigo.

Op&nianie tworzenia gikolein

Geosiatki utaone poprawnie, tj. naginigte i przymocowane stalowymi kotkami, utme na gfbokasci min. 50 mm
ponizej powierzchni jezdni, przeciwdzialapadmiernym nageeniomscinagcym, wywotupcym powstawanie kolein z towarzysz
cym temu bocznym przesggiem i wypychaniem materiatu warstwy do gory.



ZALECENIA MATERIALOWO-KONSTRUKCYJNE
DLA SIATEK Z WLOKIEN SYNTETYCZNYCH

przyjmowane w europejskiej praktyce (wg opracowdtvditechniki Krakowskiej,
Instytut Drdg, Kolei i Mostéw, 1992)

ZAL ACZNIK 4

Wymagania dla geosiatki
Lp. Wiasnagé Jednostka przeplatanej L
w weztach ciagnionej
1 | Sita zrywajca, min. kN/m 50 14
2 | Wydhuzenie przy zerwaniu, max. % 14 14
3 | Sita rozcigajpca przy wydhieniu 1%
(modut sieczny), min. kN/m 3 2
4 | Powierzchnia oczek siatkadznie, min. % 70 70
5 | Wymiar oczek siatki, min. lub dwukrgt-
nie wickszy od max. ziarna w mieszarice mm 20x 20 20 x 20
mineralno-asfaltowej
Odporné¢ na temperatgr min. do °C 190 148
Sita zrywagca przy wydtaeniu 1%
min. kN/m 2 2
tj. modut sieczny, min. kN/m 200 200

ZAL ACZNIK 5
ZASADY NAPRAWY SPEKAN (PEKNIEC) NAWIERZCHNI (wg [15])

Ocena sgkan nawierzchni powinna méena celu okréenie:
przyczyny spkan i stopnia ich szkodliwi,
zasegu sgkan w glb konstrukcji nawierzchni,

zakresu sgkan (udziatu powierzchni sfkanej).
Przy podejmowaniu decyzji o remoncie nawierzchnéetu naprawy uszkod#epowierzchniowych nalg kierowa si¢

kryteriami oceny wizualnej oraz oceny indeksgksii (intensywndci spekan), wspotpracy w olgbie peknigcia oraz warunkow
podparcia nawierzchni:

a)

b)

Indeks spkan IS jest miag intensywndci spgkan poprzecznych i wytany jest niemianowanliczba obliczany ze wzoru:

1
IS= E Ln+L,
w ktérym:
IS - indeks sgkan,
L, - liczba sgkan niepetnych (na niepedrszerokac jezdni)
na 100 m diugii jezdni,
Lp - liczba sgkan petnych (na petnszerokac jezdni)

na 100 m dtugoi jezdni.
Przygto nas¢pujaca klasyfikaci odcinkéw nawierzchni pod waglem indeksu sgkan:

IS<1 - odcinki nie sgkane,
1<IS< 3 - odcinkisrednio sgkane,
IS>3 - odcinki bardzo skane.

Na podstawie tego podziatu zalecasbdejmowad decyzg o catkowitej, powierzchniowej naprawieegan, badz pojedynczych
spekan.

Wspotprag w peknieciu odbitym nawierzchni potsztywnej (dwocheézi nawierzchni oddzielonychgknigciem), okréla sk
wspotczynnikiem wspotprady ze wzoru:

e Y2
Yi+ Y
w ktorym:
k - wspotczynnik wspétpracy,
Vi - ugiecie kravedzi obchzonej,
Vo - ugkcie kravedzi nieobcjzonej,
k<0,1 - oznacza brak wspétpracyenry ptytami,
0,1<k<1 - 0znacza g%ciowe przekazywanie ohgienia
Z jednej plyty na drag

k=1 - 0znacza pednvspotprae piyt.



Pomiary ugi¢ mozna wykonywa ugieciomierzem belkowym Benkelmana lub egjomierzem dynamicznym FWD. Po-
miar ugi¢ wykonuje s¢ na krawgdziach gknigcia.

€) Warunki podparcia nawierzchni na pogiogruntowym w obgbie pekniecia poprzecznego okila s wspdtczynnikiem wplywu

punktu przytaenia obcizenias wyrazonym wzorem:

Y1

s= ——

Yo
w ktérym:
y1 - ugiecie kravedzi obchzonej,
Yo - ugiccie pomierzone porailzy sgkaniami (wsrodku rozpgtosci piyty),
s<1,4 - oznacza dostateczne podparcie podbudewiprebie sgkania,
s=21,4 - oznacza niedostateczne podparcie podbudoalysbie sgkania.

Na podstawie indeksu &pan nalery zdecydowd, czy naprawié pojedynczo pkniecia, czy wykon& naprawe catej po-

wierzchni w postaci membrany przeciwkpniowej. Jéli odcinek nawierzchni nie jest ggany lub jestsrednio sgkany wedtug
powyzszej klasyfikacji, to zalecaeshaprawe pojedynczych gknigé. Jeli odcinek nawierzchni jest bardzoekany wedtug pows-
szej klasyfikacji, to zalecagivykonanie cigtej naprawy catej sjxanej powierzchni, np. wykonanie membrany przecikapiowej
na catej powierzchni.

W kazdym wypadku ostateczrdecyzg nalezy podi¢ po wnikliwej, indywidualnej analizie, bige pod uwag takze prze-

widywarg propagagj peknie¢ i zwigkszanie indeksu sgan w czasie. W podpiu decyzji o wyborze techniki naprawygkmigé
nawierzchni zalecagkierowa wskazéwkami wedtug tablicy:

Tablica: Wskazowki doboru techniki naprawy powidnziowe] pknie¢ nawierzchni

(bez wzmocnienia nawierzchni)

Naprawa z zastosowaniem geosiatki
. i . naprawa giboka (stabili-| naprawa
Rodzaj spkania Przyczyna sgkania zacja podparcia krawzi) | Powierzch-
naprawa nio-wa pod
nowe
ptytka wyckcie iniekcja | warstwy
warstw do asfaltowe
podtaza
Peknigcie odbite | yyrcz termiczny pod-
poprzeczne (dObrebudo-wy zwizanej + +
podparcie kraw- (sztywnej)
dzi)
. . Skurcz termiczny pod-
Pekniccie odbite |46 wy iscinanie od + +
poprzeczne (brak obcizenia ruchem,
sggparma krave: prostopadle do kra-¢uazi
. . Scinanie od obgizenia
P‘?de"?C'e odbite | ,chem, réwnolegle do + +
podizne pekniecia
Peknigcie w spoi- | Njestarannés wykona- +
nie technologicz- | hia
nej
Peknigcie podid- | Niewystarczajca no- +
ne wéladzie $N0sé
koleiny
Spekania siatkowe Niewystarczajca no- +
$nosé
Spekania blokowe| Skurcz termiczny zg +
czeniowy




ZAL ACZNIK 6
PRZYKRYCIE PEKNIECIA TASMA USZCZELNIAJACA (wg [15])

Przeznaczenie techniki

Metoda przykrycia gkniecia t&ma uszczelniajca jest przeznaczona do uszczelnienigkaf i otwartych podczer techno-
logicznych rozwartych do szerad@ 5 mm.

Opis techniki

Czynndci zwiagzane z napraanawierzchni:
— wskepne oczyszczenie szczeliny i jej naiBliego otoczenia twagczczotly reczmg lub mechaniczp
— dokladne oczyszczenie szczeliny przedmuchaniegi@pym, gogcym powietrzem,
— posmarowaniécianek szczelingrodkiem gruntujcym pedzlem i pozostawienie ich do wyschaia,
— przyklejenie tdmy uszczelniajcej i docknigcie jej rcznie lub specjalnym ugdzeniem,
— zdjecie silikonowanego papieru z powierzchriingy,
— posypanie rczka wapienn lub piaskiem.

Uwagi wykonawcze

Tasma uszczelniagfa jest siatk wzmocnion warstwy elastomeroasfaltu o grugm 1,5 mm. W celu dostosowaniatay
do szerokéci uszkodzonych miejsc jej szerakovynosi 50, 75 lub 100 mm.

Zalecany zakres stosowania

Wypetnienie gknigcia z przykryciem téma uszczelniajca stosuje si w przypadkach:
— pekniecia niskotemperaturowego poprzecznego, rozwartegezdrokéci 5 mm,
— peknigcia podiiznego w spoinie technologicznej, rozwartego do da#m 5 mm.

Z uwagi na prostgtwykonawstwa, zalecacsprzede wszystkim do robét o malym zakresie, piiyych zastosowanie
wickszej liczby maszyn jest niecelowe.

Ograniczenia stosowania

Wszystkie roboty muazbyé przeprowadzone przy suchej pogodzie i w tempezatatoczenia co najmniej 45. Z uwagi
na szybkie zeywanie s¢ tasm, ich stosowanie ogranicza slo drég o niewielkim ruchu: podmdnych ulic w miastach i drdg lokal-
nych. Nie nalgy ich stosowé na obszarach, gdzie wyptija oddziatywania sit poziomych: na ostrych tukackrizgzowaniach.

ZAL ACZNIK 7

PRZYKLADY NAPRAW SPEKAN ODBITYCH
PRZY UZYCIU GEOSIATKI (wg [15])

Rys. 1. Naprawa piytka pojedynczegekpiccia odbitego, gdy kraydzie pknigcia @ dobrze podparte - w istnigiej warstwie
scieralnej

wypelnienie betonem asfaltowym

geosiatka przyklejona lepiszczem asfaltowym

wypetnienie poszerzonej szczeliny
asfaltowg masg zalewowq

tasma klejaca
Tsfaltowo—kauczu kowey

warstwy istniejacej nawierzchni‘

| / |
“ | asfaltowa warstwa
’_____IK ___________ JJ—_A Scieralna
| | asfaltowa warstwa
‘ 1 wigzgca

' podbudowa sztywna
i lub péitsztywna

3cm

min 1.0m




Rys. 2. Naprawa piytka pojedynczegekpiccia odbitego, gdy kraydzie pknigcia @ dobrze podparte - w istnigiej warstwie
scieralnej, z uteeniem nowej warstwy asfaltowej

nowe warstwy asfaltowe

druga warstwa geosiatki przyklejonej lepiszczem
asfaltowym pod nowe warstwy asfaltowe

wypetnienie betonem asfaltowym
geosiatka przyklejona lepiszczem asfaltowym

tasma klejaca
asfaltowo-kauczukowa

wypelnienie poszerzonej szczeliny
asfaltowa masg zalewowa

[ warstwy istniejacej nawierzchni

l | nowa asfaltowa warstwa $cieralna
__________________ |

f L J | istniejaca asfaltowa warstwa $cieralna
““““““““ B

| istniejgca asfaltowa warstwa wiazaca

| | podbudowa sztywna lub potsztywna

|

|
l

i min. 1.0 m
20m

Rys. 3. Naprawa gboka pojedynczegogkniecia odbitego, w przypadku braku dobrego podpanasgdzi pekniecia

wypelnienie betonem asfaltowym

geosiatka przyklejona lepiszczem asfaltowym

wypetnienie wycietego pasa mieszanka min.-asfaltowa,
kruszywem stabilizowanym mechanicznie lub innym mat.

tadéma klejgca

asfaltowo-kauczukowa

podioze gruntowe w razie potrzeby wymienione i zageszczone

warstwy istniejacej nawierzchni

| -

e

podbudowa sztywna
lub pétsztywna

|
 {—

| min. 1.0m
! 20m

|
|
|
|
i
1

Rys. 4. Naprawa gboka pojedynczegoekniecia odbitego, w przypadku braku dobrego podpar@awdzi pekniecia, z ut@zeniem
nowej warstwy asfaltowej

nowe warstwy asfaltowe

druga warstwa geosiatki przyklejonej lepiszczem
asfaltowym pod nowe warstwy asfaltowe

wypetnienie betonem asfaltowvm
geosiatka przyklejona lepiszczem asfaltowym

wypetnienie wycietego pasa mieszanka min.-asfaltowa,
kruszywem stabilizowanym mechanicznie lub innym mat.

poditoze gruntowe w razie potrzeby wymienione i zageszczone

tasma klejaca
asfaltowo-kauczukowa

| warstwy istniejacej nawierzchni

|
!
l

podbudowa sztywna
lub pétsztywna




Rys. 5. Naprawa powierzchniowakmi¢é odbitych z utgeniem nowych warstw asfaltowych

nowe warstwy asfaltowe

geosiatka przyklejona lepiszczem asfaltowym

wypetnienie poszerzonej szczeliny
asfaltowg masg zalewowg,

warstwy istniejacej nawierzchni

|
|
v warstwy bitumiczne j
|
|
|

podbudowa sztywna lub potsztywna

min. 1.0m

ZAL ACZNIK 8

PRZYKLADY ZABEZPIECZENIA GEOSIATK A NAWIERZCHNI
ASFALTOWEJ W STREFIE SPEKAN
(wg opracowania Politechniki Krakowskiej, Instyfitog, Kolei i Mostow)

Rys. 1. Wzmocnienie nawierzchni asfaltowej nad popelkn instalacyjnym

nowe warstwy asfaltowe utozone
/ nad przekopem kanalizacyjnym
—wm___ Qgeosiatka

N AT T T T <r Ty
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020f0Y0Yoton0o o 0209% %0
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00050505050 055505045059 ]
05050505050 0505050505 Of=—— warstwa nosna z kruszywa
059695959320 O95P0%0%0%09 stabilizowanego mechanicznie
020%0%0%0%0 o oZoRoro
ololono o oYoPoronono
oPoPob0P0t0n0 o oZoroo
0%0% %0 020700, 0R0 00 0
oNoZon0n0 o 020070
foRndodedlodule) 0099999555290 0 .
A, 7}~——— podtoze gruntowe

Rys. 2. Wzmocnienie nawierzchni asfaltowej w strefigany nédnosci podtaza gruntowego

/— nowe warstwy asfaltowe

...... e o lee————— geosiatka

[~ istniejace warstwy bitumiczne

(VRN VI ¥ pig & )y
oooooooood
0,0,0,050
0,05059594|
0, 05,0,0
050505950 3
020905909 g% =———— warstwa nos$na z kruszywa
0,0,0,050 " .
05059459209 stabilizowanego mechanicznie
0,0,0,050
0, 0,0,50,0
GOOOOOOOOO
QQ Q-0 0

|

rE
/1

podioze gruntowe o no$nosci stabszej
niz na przylegtym odcinku



Rys. 3. Wzmocnienie nawierzchni asfaltowej w strefieiny roboczej

min. 400 mm min. 400 mm geosiatka

nowe warstwy asfaltowe

AY A AY o~ 7 A% 4 A" 4 A4 A% 4 A" 4
0095009094059305949304,0,9,
0-070,0,0°0,0,0,0,0-0-0,0
b 'o o oYoY o o o o 0 0 0,00

0 0. 0,00, 0,0,0,0,0,0,0,0
h9%0%0%0% %0 Y0 0 00 00 0

ool Yoot o 0 o o 00 0 0 )
P09623%:%0%09690%090202 30O~ warstwa nosna z kruszywa
Boooooooooooooooooooooooooo stabilizowanego mechanicznie

oroYo oo o oYoNo 0 0 00

ororo oY oo oo 0 00700
goooooooooocooooooooooooooo

0% %a% % FoY0 0 0 00 00

J———— podioze gruntowe

Rys. 4. Wzmocnienie nawierzchni asfaltowej w strefigany konstrukcji nawierzchni

nowe warstwy asfaltowe

geosiatka nad spoing konstrukcyjna,
; szeroko$¢ min. 800 mm

e 1 utozona na statej warstwie bitumicznej
T, e———— bruk lub tluczen

[ /o////ol‘//ﬁ J".Q"o"o
;gggggggggggggggggggcgggggg\—_ istniejace warstwy bitumiczne

0, 0,0,0

ggggggggggggggggggggogogogo____ warstwa nosna z kruszywa
Po20808050508050005ag000500 stabilizowanego mechanicznie
R R
DDODDQODODODEDODODOD‘_Q o
UL T T LT (L] e poditoze gruntowe

Rys. 5. Wzmocnienie nawierzchni asfaltowej w strpfiszerzenia nawierzchni

a) wariant 1
/ nowe warstwy asfaltowe

Bl et geosiatka nad spoing podtuzna

// :> istniejace warstwy bitumiczne

—-—————warstwa nosna z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

—a—————— podtoze gruntowe

nowe warstwy asfaltowe

:7

- ]%a———— geosiatka nad spoing podtuzna
-u«———— istniejace warstwy bitumiczne

---- SRS

I ey
y;ggggg;gggg‘ 2080802 ~=———— warstwa nosna z kruszywa
9595049599 £20%0% stabilizowanego mechanicznie

goooooo_

—=————— podtoze gruntowe



Rys. 6. Wzmocnienie nawierzchni asfaltowej na podie z gruntu stabilizowanego cementem

nowa warstwa asfaltowa
nowa podbudowa asfaltowa

'///////////////// ////////////// /// geosiatka

.,%""//”////7/% " asfaltowa warstwa profilujaca

T— istniejace warstwy bitumiczne

......... .
~———— warstwy stabilizowane cementem

|«————— warstwa kruszywa

.//W////W.

Rys. 7. Wzmocnienie nawierzchni asfaltowe] pgoleej na istniejcej nawierzchni z betonu cementowego

nowa warstwa asfaltowa
nowa podbudowa asfaltowa

l«————— geosiatka
asfaltowa warstwa profilujgca

S p— P— P — — s —
~—_____ istniejaca spekana nawierzchnia
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