SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
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. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej s3 wymagania techniczne dotyczace
wykonania i odbioru wszystkich rob6t zwigzanych z realizacja projektu:

»Remont urzgdzen budowlanych stacji uzdatniania wody we Wlostowie, gmina
Lipnik”

1.2. Zakres stosowania ST

1.2.1. Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy
i Kontraktowy przy realizacji Robét, zgodnie z zakresem wymienionym
w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres Robét objetych ST
1.3.1. Zakres Rob6t opisanych w ST obejmuje nast¢pujace roboty:
e Roboty pomiarowe
* Roboty ziemne
* Roboty montazowe
* Roboty instalacyjne
1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku zgodnie z Polska
norma:

* PN-ISO 6707-1:2008
* PN-ISO 6707-2:2000
1.4.1. Podstawowe definicje:

* Obiekt budowlany — budynek, budowla z instalacjami zapewniajacymi
mozliwos¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego przeznaczeniem, wzniesiony
z uzyciem wyrobow budowlanych.

e Remont — wykonanie w istniejagcym obiekcie budowlanym robét budowlanych
polegajacych na odtworzeniu stanu pierwotnego a nie stanowigcych biezacej
konserwacji.



Urzadzenia budowlane - urzadzenia techniczne zwigzane z obiektem
budowlanym, zapewniajace mozliwo$¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego
przeznaczeniem, jak przylacza i urzadzenia instalacyjne, w tym sluzace
oczyszczaniu lub gromadzeniu $ciekéw, a takze przejazdy, ogrodzenia, place
postojowe i place pod $mietniki

Roboty budowlane — budowa, a takze prace polegajace na przebudowie,
montazu, remoncie lub rozbidrce obiektu budowlanego.

Teren budowy — przestrzen, w ktérej prowadzone sg roboty budowlane wraz
z przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.

Odstojnik wéd poplucznych — komora betonowa, w ktérej przetrzymywane sg
okresowo wody pochodzace z ptukania urzadzen uzdatniajacych wode w celu
jej wstepnego podczyszczenia.

Aprobata techniczna — pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajgca
jego przydatnos¢ do stosowania w budownictwie.

Wiasciwy organ — organ nadzoru architektoniczno-budowlanego lub organ
specjalistycznego nadzoru budowlanego.

Inspektor nadzoru inwestorskiego — osoba posiadajagca odpowiednie
wyksztatcenie techniczne i1 praktyke zawodowa oraz uprawnienia budowlane,
wykonujgca samodzielne funkcje techniczne w budownictwie, ktérej inwestor
powierza nadzor nad budowg obiektu budowlanego. Reprezentuje on interesy
inwestora na budowie i wykonuje biezacg kontrolg jakosci i ilosci wykonanych
robdt, bierze udziat w sprawdzianach i odbiorach robdt zakrywanych
i zanikajacych, badaniu i odbiorze instalacji oraz urzadzen technicznych, jak
rowniez przy odbiorze gotowego obiektu.

Polecenie inspektora nadzoru — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy
przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji
robdt lub innych spraw z prowadzeniem rob6t budowlanych.

Wyréb budowlany — wyréb w rozumieniu przepisow o ocenie zgodnosci,
wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub
zastosowania w sposéb trwaty w obiekcie budowlanym, wprowadzony do
obrotu jako wyréb pojedynczy lub jako zestaw wyroboéw do stosowania we
wzajemnym potaczeniu stanowigcym integralng catos¢ uzytkowa.

Armatura — réznego rodzaju zasuwy, przepustnice, zawory zaporowe, zawory
zwrotne.

Podsypka — element posadowienia rurociggu lub studzienek, zwykle mieszanka
piaskowo-zwirowa, ktérg stanowi grunt nasypowy usypany na dnie wykopu,
posiadajaca odpowiednia granulacj¢, majaca za zadanie wyréwnanie dna



wykopu do projektowanej rzednej i stuzaca do wuktadania przewodu
1 studzienek na dnie wykopu oraz do stabilizacji w osi podtuznej.

Rura ostonowa — skrzyzowanie z przeszkoda, wykonane w wykopie, w rurze
ostonowej, w ktorej uktadany jest rurociag.

Obsypka — element zabezpieczenia rurociggu lub studzienek, zwykle
mieszanka piaskowo-zwirowa, ktéra stanowi grunt nasypowy, usypany
powyzej podsypki, posiadajagcy odpowiednig granulacje, majaca za zadanie
stabilizacje rurociggu w 0si poprzecznej.

Zasypka — element zabezpieczenia rurociggu lub studzienek, ktéry stanowi
grunt nasypowy, usypano powyzej obsypki (nadsypka — zwykle mieszanka
piaskowo-zwirowa), natomiast powyzej tej warstwy jest to grunt nasypowy
posiadajacy odpowiednig granulacje, majacy za zadanie ochrong rury przed
niepozadanym naciskiem punktowym lub nier6wnomiernym rozktadem sit
nacisku przenoszacych si¢ z powierzchni gruntu

Kierownik robét budowlanych — osoba wyznaczona przez Wykonawce,
uprawniona do kierowania robotami i do wystepowania w jego mieniu
w sprawach realizacji kontraktu.

Ksztattki — wszelkie taczniki do zmiany kierunkdw, Srednic, rozgalezien.

Wspélny Stownik Zamoéwien — jest systemem klasyfikacji produktéow, ustug
i rob6t budowlanych, stworzonych na potrzeby zaméwien publicznych. Skiada
si¢ ze stownika gtéwnego oraz ze stownika uzupetniajacego.

Przedmiar rob6t — to zestawienie przewidzianych do wykonania robét
podstawowych w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

Roboty podstawowe — minimalny zakres prac, ktére sg mozliwe do odebrania
pod wzgledem ilo$ci i wymogéw jakosciowych oraz uwzgledniaja przyjety
stopien scalenia robot.

Dziennik budowy - dziennik wydany przez wlasciwy organ zgodnie
z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu
rob6t budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w czasie
wykonywania robdét.

Rejestr obmiar6w - akceptowana przez Inspektora nadzoru ksigzka
z ponumerowanymi stronami, stuzaca do wpisywania przez Wykonawce
obmiaru dokonanych robét w formie wyliczen, szkicow 1 ewentualnie
dodatkowych zatacznikéw.

Reczne prace transportowe — to kazdy rodzaj transportowania lub
podtrzymywania przedmiotéw, tadunkéw lub materiatéw przez jednego lub



wiecej pracownikéw, w tym przemieszczanie ich poprzez np.: unoszenie,
podnoszenie, pchanie, przetaczanie lub przewozenie.

* Sprzet pomocniczy — S$rodki majace na celu ograniczenie zagrozen i
ucigzliwo$ci zwigzanych z rgcznym przemieszczaniem przedmiotow,
tadunkéw lub materiatéw oraz ulatwienie tych czynnos$ci (np. pasy, liny,
chwytaki, rolki, taczki, wozki)

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace Robét

Roboty prowadzone przez wykonawce¢ powinny by¢ zgodne z Dokumentacja
Projektowa, SST, obowigzujacymi normami, instrukcjami montazu poszczegdlnych
materiatow opracowanych przez ich producentéw oraz warunkami technicznymi
wykonania i odbioru robét.

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢
z Kontraktem i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w warunkach dla Uméw na Wykonanie Robét
Inwestycyjnych przekaze Wykonawcy Teren b wraz ze wszystkimi wymaganymi
uzgodnieniami prawnymi 1 administracyjnymi, lokalizacje 1 wspotrzgdne punktow
gléwnych obiektu i reperéw.

Na wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru koncowego robé6t. Uszkodzone lub zniszczone
punkty pomiarowe wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa
Zamawiajacy przekaze 1 egz. Dokumentacji projektowe;]

Jezeli w trakcie wykonywania Robdt okaze si¢ konieczne uzupelnienie
Dokumentacji Projektowej przekazanej przez zamawiajacego, Wykonawca
sporzadzi Dokumentacj¢ Projektowa Zamienng na wilasny koszt

1.5.3. Zgodnos$¢ robét z dokumentacja projektowg i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Inspektora nadzoru stanowig zalaczniki do umowy,
a wymagania wyszczegélnione w choc¢by jednym z nich sg obowigzujace dla
wykonawcy tak, jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedéow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora
nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.



Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy maja by¢ zgodne
z dokumentacjg projektowg i ST.

W przypadku, gdy dostarczone materialty lub wykonane roboty nie beda zgodne z
dokumentacja projektowg lub ST i maja wplyw na niezadowalajaca jakos$¢
elementu budowli, to takie materialy zostana zastgpione innymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i ostatecznego odbioru robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bgdzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: porgcze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze,
dozorcéw, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje
si¢, ze jest wlagczony w cen¢ umowna.

Fakt przystgpienia do rob6t Wykonawca obwiesci przed ich rozpoczgciem
w sposob uzgodniony z inspektorem nadzoru.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robét

Wykonawca ma obowiazek znac¢ 1 stosowa¢ w czasie prowadzeni Robo6t wszelkie
przepisy dotyczace ochrony sadowiska naturalnego.

W okresie trwania remontu wykonawca bedzie:
* Utrzymywac teren i wykopy bez wody stojacej

* Podejmowa¢ wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie
si¢ do norm i przepiséw dotyczacych ochrony srodowiska na
terenie 1 wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla oséb lub witasnosci spotecznej, a wynikajace ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie
jego dziatania.

Wykonawca bedzie miat szczegdlny wglad na:

* Lokalizacje baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk, ukopoéw
i drég dojazdowych

* Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

o Zanieczyszczeniem zbiornikéw pytami lub substancjami
toksycznymi
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o Zanieczyszczenia powietrza pytami i gazami
o Mozliwoscig powstania pozaru

* Odprowadzenie odpadkéw 1 smieci powstatych przy realizacji
robot zgodnie z ich przeznaczeniem.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegal przepiséw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywat sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany
odpowiednimi przepisami, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach
biurowych, mieszkalnych i magazynowych oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez jego personel.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda
dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie
o wickszym stezeniu niz dopuszczalne.

Wszelkie materiaty uzyte do rob6t bedg mialy Swiadectwa dopuszczenia, wydane
przez uprawniong jednostke.

Materiaty, ktére sg szkodliwe tylko w czasie rob6t, a po zakonczeniu rob6t ich
szkodliwo$¢ zanika moge by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
konieczne jest otrzymanie zgody na uzycie tego materiatu od wlasciwych organéw
administracji panstwowe;j.

1.5.8. Ochrona robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochron¢ robdt i za wszelkie materialy
1 urzadzenia uzywane do rob6t od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

Roboty powinny by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla lub jej elementy
byly w stanie zadawalajacym przez caty czas, do momentu koncowego robot.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas prowadzenia rob6t wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.
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W szczegdlnosci ma zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i begdzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b
zatrudnionych na budowie.

Wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.10. Dokumentacja Powykonawcza

Wykonawca jest zobowigzany sporzadzi¢ Dokumentacje Powykonawczg
w 4 egzemplarzach zgodnie z ustawg Prawo budowlane.

W dokumentacji powykonawczej muszg znajdowac sig:
* Oryginat dziennika budowy
* Oswiadczenie kierownika budowy

* Potwierdzenie o§wiadczenia kierownika budowy przez projektanta
i inspektora nadzoru

* Oswiadczenie kierownika o zagospodarowaniu odpadéw

* Dokumentacja projektowa z naniesionymi w czasie prowadzenia
rob6t zmianami

* Protokoty szczelnosci i sprawdzen
* Atesty i aprobaty na wbudowane materiaty

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru dokumentacje
powykonawczg do zatwierdzenia zaraz po zakonczeniu robot.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez
organy administracji panstwowej i samorzadowej, ktére sg w jakikolwiek
sposéb zwigzane z robotami 1 bedzie w peini odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, wytycznych i1 przepiséw podczas prowadzenia
robot.

Wykonawca bedzie przestrzegal praw patentowych i1 bedzie w pelni
odpowiedzialny za wypelnianie wszelkich wymagan prawnych odnosnie
wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb ciaggly
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bedzie informowal Inspektora nadzoru o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen 1 inne odno$ne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1. Zrédia uzyskania materialow

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegétowe informacje dotyczace
zamawiania lub wydobywania materialéw i odpowiednie aprobaty techniczne lub
$wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez Inspektora
nadzoru.

Zatwierdzenia przez inspektora nadzoru pewnych materiatéw z danego zrdédia nie
oznacza, ze wszelkie materialy z danego zrédta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan materialow w celu
udokumentowania, ze materialty uzyskane z dopuszczonego zrédta w sposéb ciagly
spetniajag wymagania kontraktu w czasie postepu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od witascicieli i odnosnych Wtadz na
pozyskanie materiatéw z jakichkolwiek zrédet miejscowych wiaczajac w to zrédta
wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru
wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrédta. Wykonawca
przedstawi dokumentacje¢ zawierajacg raporty z badan terenowych i laboratoryjnych
oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia
Inspektorowi Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych
1 jako$ciowych materialow z jakiegokolwiek zrddta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia, licencje
1 jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materialéw do robot. Wszystkie
odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéw na Placu Budowy lub z innych miejsc
wskazanych w Kontrakcie beda wykorzystane do roboét lub odwiezione na odkiad
odpowiednio do wymagan Kontraktu lub wskazan Inspektora Nadzoru.

Z. wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora Nadzoru, Wykonawca nie
bedzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrebie Placu Budowy poza tymi, ktére
zostaty wyszczegdlnione w Kontrakcie.

Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom Specyfikacji Technicznej

Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez wykonawce wywiezione
z terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.
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Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajduje si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem
1 niezaptaceniem.

24. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one
potrzebne do robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja
jakos¢ 1 wlasciwosci do robét 1 byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca do czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrgbie terenu
budowy w miejscach uwzglednionych z Inspektorem nadzoru.

2.5. Wariantowe stosowanie materialow

Jezeli dokumentacja projektowa lub Specyfikacja Techniczna przewiduje mozliwos¢
zastosowania réznych rodzajéw materiatéw do wykonania poszczegdlnych elementéw
rob6t Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze zastosowania
konkretnego rodzaju materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze
by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonania robét.

Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub
w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

W przypadku braku ustalen w wyzej wymienionych dokumentach sprzgt powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba 1 wydajnos¢ sprze¢tu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robdt, zgodnie
z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora
Nadzoru w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z polskimi
normami ochrony $rodowiska i1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania lub
odpowiednimi normami krajow Unii Europejskiej, gdy ich zakres dopuszcza prawo
polskie.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprz¢tu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujag mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o
swoim zamiarze wyboru 1 uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzgtu. Wybrany
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sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania
jakosci 1 warunkéw wyszczegdlnionych w Kontrakcie, zostang przez Inspektora
Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére
nie wptyng niekorzystnie na jako$s¢ wykonywanych rob6t i wtasciwosci przewozonych
materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robo6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacji Technicznej i wskazaniach
Inspektora nadzoru, w terminie przewidzianym kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie
iinnych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom
Kontraktu na polecenie Inspektora Nadzoru beda usunigte z Placu Budowy.
Wykonawca bedzie utrzymywac w czystosci drogi publiczne oraz dojazdy do Placu
Budowy, na wlasny koszt.

. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z Warunkami dla
Uméw na Wykonanie Robdét Inwestycyjnych, oraz za jakos$¢ zastosowanych
materialéw 1 wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z wymaganiami ST,
Dokumentacja Projektowa, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za dokladne wytyczenie w planie
i wyznaczenie wszystkich elementéw rob6t zgodnie z Dokumentacja Projektowa lub
przekazanymi na pismie instrukcjami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca na wtasny koszt skoryguje wszelkie pomyiki i bledy w czasie trwania
robdét, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc¢.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow
i elementéw robdét beda oparte na wymaganiach sformulowanych w Kontrakcie,
Dokumentacji Projektowej, ST, normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatéw i Robét, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztosci,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestig.
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Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pézniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot.
Wszelkie dodatkowe koszty z tego tytutu ponosi Wykonawca.

. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Wykonawca jest odpowiedzialny za opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania
przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci (PZJ), w ktérym przedstawi
on zamierzony sposOb wykonania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe
i organizacyjne gwarantujace wykonanie robét zgodnie z dokumentacja projektowa,
ST, ustaleniami z Inspektorem nadzoru.

Program zapewnienie jakos$ci powinien zawierac:

* Organizacj¢ wykonania robdt, w tym termin i sposéb prowadzenia
robot

* Organizacj¢ ruchu wraz z oznakowaniem robot
* Plan BHP

* Wykaz zespotéw roboczych ich kwalifikacj¢ 1 przygotowanie
praktyczne

*  Wykaz oséb odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania
poszczegdlnych elementéw robot

*  Sposéb i procedure proponowanej kontroli i pomiaréw

e Wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich
parametrami technicznymi

* Rodzaje i ilo$¢ srodkéw transportu wraz z metodami zatadunku i
roztadunku

* Metoda magazynowania materialéw

* Sposéb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich
wlasciwosci w trakcie transportu

*  Sposéb 1 procedure badan prowadzonych podczas wykonywania
robot

*  Sposéb postepowania z materiatami i robotami, w sytuacji gdy nie
odpowiadajag wymaganiom.
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6.2. Zasady kontroli jakoSci
Celem kontroli Rob6t bedzie osiggnigcie zatozonej jakosci robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole jakos$ci robdt i stosowanych
materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, witaczajac w to
personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezb¢dne do
pobierania probek i badan materiatéw oraz robot.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢é pomiary i badania materialtdw oraz robot
z czgstotliwoscig  zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie
z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w SST.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa.

Inspektor nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dost¢p do pomieszczen laboratoryjnych
Wykonawcy w celu ich inspekcji.

Inspektor nadzoru bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje
o jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli
niedociggni¢cia te bedg tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan,
Inspektor nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do rob6t badanych materialow
i1dopusci je do uzytku dopiero wtedy, gdy niedociggnigcia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostang usunigte 1 stwierdzona zostanie odpowiednia jakos$¢ tych
materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow
1 robot ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie préobek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢
z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inspektor Nadzoru
bedzie mial zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe
badania tych materiatléw, ktére budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane
materialty nie zostang przez Wykonawce usuni¢te lub ulepszone z wilasnej woli.
Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.
Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i1 zatwierdzone
przez Inspektora Nadzoru. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan
wykonywanych przez Inspektora Nadzoru beda odpowiednio opisane i oznakowane, w
sposOb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
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6.4. Badania i pomiar

Wszystkie badania 1 pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST,
stosowa¢ mozna polskie wytyczne, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inspektora
Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru
lub badania, Wykonawca przedstawi na pi§mie ich wyniki do akceptacji Inspektorowi
nadzoru.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami
badan jak najszybciej, nie p6zniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie
zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celéow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialéw u zrédta ich
wytwarzania. Do umozliwienia jemu kontroli zapewniona bedzie wszelka potrzebna
do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego
przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow i rob6t z wymaganiami ST na
podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawcg.

Inspektor nadzoru moze pobiera¢ probki materiatdw i prowadzi¢ badania niezaleznie
od Wykonawcy, na swdj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty
Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci
niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan,
albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatléw i
robot z dokumentacja projektowg i SST. W takim przypadku, catkowite koszty
powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez
Wykonawce.

6.7. Atesty jakoSci materialow i urzadzen

Przed wykonaniem badan jako$ci materialéw przez Wykonawce, Inspektor Nadzoru
moze dopusci¢ do uzycia materialty posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich
petng zgodnos¢ z warunkami podanymi w ST. W przypadku materiatéw, dla ktérych
atesty sg wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robdt bedzie posiadaé atest.
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Produkty przemystowe beda posiada¢ atesty wydane przez producenta, poparte
w razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych
badan bedg dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.

Materialy posiadajagce atesty lub urzadzenia — wazne legitymacje moga by¢ badane
w dowolnym czasie. Jezeli zostanie stwierdzona niezgodnos¢ ich wlasciwosci z ST to
takie materiaty i urzadzenia zostang odrzucone.

. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét, zgodnie
z dokumentacja projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru Robét zatwierdza Inspektor Nadzoru po pisemnym powiadomieniu przez
Wykonawce o zakresie obmierzanych robdt 1 terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni
przed tym terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do Ksiggi Obmiaru.

Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze
Robdét lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Btedne dane zostang poprawione
wg instrukcji Inspektora Nadzoru na pisSmie.

Obmiar gotowych robdt begdzie przeprowadzony z czestotliwoscig wymagana do celu
miesi¢cznej platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym
w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawcg i Inspektora Nadzoru.

7.2. Zasady oKkreslenia ilo$ci robét i materialow

Zasady okreslenia ilosci rob6t podane sa w odpowiednich specyfikacjach
technicznych.

Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, kosztorysowe;j.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6t beda
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang
dostarczone przez Wykonawcg.

Jezeli urzadzenia te lub sprz¢t wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie
posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym
stanie, w calym okresie trwania robot.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioru robét

W zaleznos$ci od ustalen odpowiednich ST, roboty polegaja nastepujagcym odbiorom:
* Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
* Odbiorowi instalacji i urzadzen technicznych
* Odbiorowi czg¢sciowemu
e (Odbiorowi ostatecznemu (koncowemu)
* Odbidr ostateczny po uptywie okresu gwarancji

8.2.  Odbior robét zanikajacych lub ulegajacych zakryciu

Odbidr robét zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jako$ci
wykonanych robét oraz ilosci tych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng
zakryciu.

Odbiér roboét zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogollnego postepu robot. Odbioru tego dokonuje Inspektor nadzoru.

Jakos¢ 1 ilos¢ robét ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie
dokumentéw zawierajagcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjag projektowa, ST
1 uprzednimi ustaleniami.

8.3.  Odbiory czesSciowe

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci rob6t. Odbioru
czeSciowego robot dokonuje sie dla zakresu robdt okreslonego w dokumentach
umownych wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje
Inspektor nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny (koncowy)

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét
w odniesieniu do zakresu (ilosci) oraz jakosci.

Odbidr ostateczny robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac
od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robaét.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego
w obecnosci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona
ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan
i pomiar6w, ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania robét z dokumentacja
projektowa i ST.
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W toku odbioru ostatecznego robdt, komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbioréw robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu oraz
odbioréw czesciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupelniajacych
1 robot poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robot
uzupeltniajacych w poszczegdlnych elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych,
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W  przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych robdt
w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja
projektowa 1 ST z uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong wartos¢ wykonywanych robét
w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ustalenia ogélne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych w kosztorysie powykonawczym podstawg
ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej
Roboty w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Kosztorysowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty pozycji kosztorysowej bedg obejmowac:
* koszty organizacji i przygotowania placu budowy,
* robocizn¢ bezposrednig wraz z kosztami,

e warto$¢ zuzytych materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania,
ewentualnymi kosztami ubytkéw i transportu na plac budowy,

e warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami,
* koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
* podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

* Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.



21

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ustawy

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo budowlane (Dz. U. z 2017r. poz.
1332 z pézniejszymi zmianami)

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. — Prawo zaméwien publicznych (Dz. U.
z 2015r. poz. 2164 z pézniejszymi zmianami)

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. — o wyrobach budowlanych (Dz. U.
z 2016r. poz.1570 z pézniejszymi zmianami

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. — o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U.
z 2017r. poz. 736 z pdzniejszymi zmianami)

Ustawa z dnia 21 grudnia 2000r. — o dozorze technicznym (Dz. U. z 2017r.
poz.1555 z pézniejszymi zmianami)

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. — Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U.
z 2017r. poz. 1566 z pézniejszymi zmianami)

Ustawa z dnia 21 marca 1985r. — o drogach publicznych (Dz. U. z 2017
poz. 1089 z pézniejszymi zmianami)

10.2. Rozporzadzenia

Rozporzadzenie Ministra infrastruktury z dnia 17 listopada 2016r. — w
sprawie sposobu deklarowania wlasciwosci uzytkowych wyrobow
budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U.
7 2016 poz. 1966)

Rozporzadzenie Ministra infrastruktury 1 Budownictwa w sprawie
krajowych ocen technicznych z dnia 17 listopada 2016r. (Dz. U. z 2016r.
poz. 1968)

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia
1997r. w sprawie ogdlnych przepisOw bezpieczenstwa i higieny pracy.
(Dz. U. z2011r. nr 173, poz. 1034)

Rozporzadzenie Ministra infrastruktury z dnia 6 lutego z 2003r. —
w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét
budowlanych (Dz. U. z 2003r. nr 47 poz. 401)

Rozporzadzenie Ministra infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r.
w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz
planu bezpieczenstwa i1 ochrony zdrowia (Dz. U. z 2003r. nr 120,
poz.1126)
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Rozporzadzenie Ministra infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r. w
sprawie szczegOtowego zakresu formy dokumentacji projektowej,
specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych oraz
programu funkcjonalno-uzytkowego. (Dz. U. z 2013r. poz. 1047)

Rozporzadzenie Ministra infrastruktury i Rozwoju z dnia 16 pazdziernika
2015r. zmieniajgce rozporzadzenie w sprawie dziennika budowy, montazu
i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajagcego dane
dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2015r. poz.
1775)

10.3. Inne dokumenty

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych, Instytut
Techniki Budowlanej, Warszawa, 2003

Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji, Centralny
Osrodek Badawczo-Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL,
Warszawa, 2001
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru rob6t pomiarowych przy realizacji zadania:

,»Remont urzadzen budowlanych stacji uzdatniania wody we Wlostowie, gmina
Lipnik”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zleceniu realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robét pomiarowych
dla realizacji zakresu okreslonego w dalszych specyfikacjach technicznych i obejmuja:

*  Wykonanie wykopoéw w gruntach nieskalistych
1.4.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST s3 zgodne z obowigzujacymi normami oraz
Dokumentacjg Techniczna.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢
z dokumentacjg projektowa, ST ,,Wymagania Ogélne” i poleceniami Inspektora
nadzoru.

2. MATERIALY

Zgodnie z ,Wymagania ogéllne” zawarte w Specyfikacji Technicznej oraz ze
zgodnoscia z Kontraktem i poleceniami Inspektora nadzoru.

Materialami stosowanymi przy wyznaczaniu punktow charakterystycznyh terenu
budowy oraz roboczych punktéw wysokosciowych wg zasad niniejszej ST s3:

* Paliki drewniane &15-20mm i dtugosci 1,5-1,7 m
* Prety stalowe @12mm i dtugosci 0,30m

e Farba
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3. SPRZET

Prace zwigzane ze stabilizacjg i oznaczeniem punktéw giéwnych oraz reperéw roboczych
beda wykonane rgcznie. Prace pomiarowe zwigzane z wytyczeniem oraz okre$leniem
rzednych oraz reperéw roboczych bedg wykonane odpowiednim sprzetem geodezyjnym
(niwelator, dalmierz, teodolit). Sprzet stosowany do wytyczen powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

Materiaty w postaci palikéw drewnianych, pretéw itp. Moga by¢ transportowane
dowolnym sprzetem.

Sprzet wykorzystywany w pomiarach powinien by¢ transportowany w sposéb
uniemozliwiajacy dzialanie drgan na urzadzenia pomiarowe.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania roboét
Ogolne zasady dotyczace sprzg¢tu podano w ,,Wymagania Ogélne” pkt. 5.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami
oraz wytycznymi technicznymi Giéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK)
przez geodetéw posiadajacych odpowiednie uprawnienia zawodowe.

W oparciu o dokumentacj¢ techniczng Wykonawca winien przeprowadzi¢ obliczenia
1 pomiary geodezyjne niezbedne do szczegélowego wytyczenia Robét. Prace zwigzane
ze stabilizacja 1 oznaczeniem gléwnych elementow sieci oraz reperéw roboczych beda
wykonywane recznie. Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone
w dokumentacji projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rz¢dnymi terenu. Jezeli
Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig si¢ od rzednych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym
Zamawiajacego. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane
przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Zamawiajagcego. Wszystkie roboty, ktore
bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikow pomiaréw przez Zamawiajacego. Wyznaczone punkty wierzchotkowe,
gléwne 1 posrednie musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajagce w sposob
wyrazny 1 jednoznaczny charakterystyke 1 potozenie tych punktéw. Forma 1 wzor tych
oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Zamawiajacego. Wykonawca jest
odpowiedzialny za ochron¢ wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robdt. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang
zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy. Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej
realizacji rob6t naleza do obowigzkéw Wykonawcy.
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5.2. Kolejnosé¢ wykonywania robét geodezyjnych
*  Wytyczenie istniejacych sieci
*  Wytyczenie gtdwnych osi wykopéw i nasypéw, lokalizacji studzienek.
*  Wykonanie pomiaréw sprawdzajacych

. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogolne zasady dotyczace sprzg¢tu podano w ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 6.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczeniem punktéw
charakterystycznych nalezy prowadzi¢ zgodnie =z zasadami okreslonymi
w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

6.2. Sprawdzanie robét pomiarowych

Nalezy sprawdzi¢ potozenie i rzgdne punktdw charakterystycznych.
. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robo6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét, zgodnie
z dokumentacjg projektowg i SST. Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST
,Wymagania Ogélne”.

Jednostka obmiaru przy liniowych robotach ziemnych jest 1 metr, w robotach
powierzchniowych 1 m”.

. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST ,,Wymagania Ogolne”.
8.2. Zasady odbioru robét

Odbiér prac, zwigzanych z powierzchniowymi robotami oraz wyznaczeniem tras
rurociggdédw nastgpuje na podstawie szkicéw i dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub
protokotu kontroli geodezyjnej, ktéry wykonawca przektada Inspektorowi nadzoru.
Odbidr jest potwierdzeniem wykonania rob6t zgodnie z postanowieniem kontraktu
oraz obowigzujacymi normami.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne zasady platnosci
Ogolne zasady ptatnosci podano w ST ,,Wymagania ogélne”

Platno$¢ za ilo§¢ pomiar6w nalezy przyjmowacé na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjne;j.

Przy robotach liniowych cena wykonanie 1 m pomiaru obejmuje:

*  Wytyczenie giéwnej osi lub punktéw charakterystycznych rurociggdéw i innych
obiektéw przewidzianych do wykonania

*  Wytyczenie niezbgdnych punktéw charakterystycznych

» Zastabilizowanie punktow w spos6b trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem
oraz oznakowaniem w sposéb ulatwiajagcy odszukanie i ewentualne
odtworzenie

*  Wykonanie pomiaréw sprawdzajacych
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Instrukcja techniczna 0-1 Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych
Instrukcja techniczna 0-3 Ogdlne zasady kompletowania prac geodezyjnych
Instrukcja techniczna G-2 Wysokosciowa osnowa geodezyjna (GUGIiK)
Instrukcja techniczna Kg. Geodezyjna obstuga inwestycji (GUGIK)
Instrukcja techniczna Kg. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe (GUGIiK)

Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyjne (GUGIiK)
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét ziemnych przy realizacji zadania:

,»Remont urzadzen budowlanych stacji uzdatniania wody we Wlostowie,
gmina Lipnik”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zleceniu realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1..

1.3.  Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg wykonania rob6t ziemnych dla
realizacji zakresu okreslonego w dalszych specyfikacjach technicznych i obejmuja:

*  Wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych
1.4.  Okreslenia podstawowe

* Glebokos¢ wykopu — réznica rzgdnej terenu i1 rzednej dna rob6t ziemnych
po wykonaniu zdjecia warstwy ziemi urodzajnej.

*  Grunt nieskalisty — grunt rodzimy lub antropogeniczny nie spelniajacy
warunkow dla gruntu skalistego

*  Grunt skalisty — grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunigtych
blokach, ktérego prébka nie wykazuje zmian objetosci ani nie rozpadajg si¢
pod dziataniem wody destylowanej i majg wytrzymato$¢ na $ciskanie
R>0,2 MPa.

*  Wskaznik zaggszczenia gruntu — wielkos¢ charakteryzujaca stan
zageszcezenia gruntu.

* Odkiad — miejsce wbudowania lub sktadowania gruntéw pozyskanych
w czasie wykonywania wykopow.

*  Wywoz gruntu — odleglo$¢ wg ustalen oferenta do miejsca sktadowania

*  Dowoz gruntu — odleglo$¢ wg ustalen oferenta, z jakiej dostarczy grunt
nadajacy si¢ do zageszczenia

Pozostale okreslenia zgodnie z wymaganiami ogélnymi ST, polskich norm, przepiséw
i literatury techniczne;j.

1.5.  Ogoélne wymagania dotyczace roboét
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Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢
z dokumentacjg projektowa, ST ,,Wymagania Ogélne” i poleceniami Inspektora
nadzoru.

. MATERIALY

2.1.  Zrédla uzyskania materialéw

Zgodnie z ,Wymagania ogdlne” zawarte w Specyfikacji Technicznej oraz ze
zgodnos$cig z Kontraktem i poleceniami Inspektora nadzoru.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Zgodnie z ,,Wymagania ogéllne” zawarte w Specyfikacji Technicznej oraz ze
zgodnoscig z Kontraktem i poleceniami Inspektora nadzoru.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora nadzoru Wykonawca nie
bedzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktdre
zostaly przedstawione w dokumentacji.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Grunty rodzime i materialty nieprzydatne do wykonania zasypania wykopéw oraz
nadmiar gruntéw z wykopéw musza by¢ wywiezione na sktadowisko wskazane przez
Zamawiajacego.

2.4. Zasada wykorzystania gruntow

Grunt uzyskany, jezeli spelnia wymagania, powinien by¢ wykorzystany
w maksymalnym stopniu do zasypek.

Humus i naklady czasowo zdj¢te z terenu wykopéw beda formowane w hatdy
i wykorzystane do rekultywacji terenu po ukonczeniu robaét.

Inspektor nadzoru moze nakaza¢ pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktérych
czasowa nieprzydatno$¢ wynika jedynie z powodu zamarznig¢cia lub nadmiernej
wilgotnosci.

. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ,,Wymagania Ogdélne” pkt. 3.
3.2.  Sprzet do rob6t ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykazac si¢
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu do:

* Odspajania i wydobywania gruntéw (koparki kotowe, gasienicowe itp.)
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* Jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki itp.)
e Transportu mas ziemnych (samochody samowytadowcze itp.)

* Sprzetu zageszczajacego (ubijaki, ptyty wibracyjne itp.)

4. TRANSPORT

4.1.

4.2.

Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ,,Wymagania Ogélne” pkt. 4.
Transport gruntu

Wyb6r srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany
do kategorii gruntu (materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku
oraz odlegtosci transportu. Wydajno$¢ srodkéw transportowych powinna by¢
ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania
i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odleglo$ci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze byc¢
podstawa roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport,
o ile zwigkszone odlegtosci nie zostaly wczes$niej zaakceptowane na pismie przez
Inspektora nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.

5.2

Ogoélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady dotyczace sprze¢tu podano w ,,Wymagania Ogélne” pkt. 5.
Zasady wykonania robét

Kontury robét pod wykopy ulegajace pdzniejszemu zasypaniu nalezy wyznaczy¢
przed przystapieniem do wykonania rob6t ziemnych.

Odchylenie osi wykopu lub nasypu od osi projektowanej nie powinno by¢ wigksze
niz +/— 10 cm. Réznice w stosunku do projektowanych rzgdnych robét ziemnych
nie moze przekroczy¢ +1 cmi— 3 cm.

Szerokos¢ wykopu nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz
+/— 10 cm, a krawedzie wykopu nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ si¢ od projektowanego o wiecej niz 10%
jego warto$ci wyrazonej tangensem kata. Maksymalna glgbokos$¢ nieréwnosci na
powierzchni skarp nie powinna przekracza¢ 10 cm przy pomiarze tatg 3 —metrowa.

W  sytuacjach niesprzyjacych  warunkéw atmosferycznych  Wykonawca
zobowiazany jest do odprowadzenia wod opadowych z terenu budowy i wykopdéw,
w sposob zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robét
Ogolne zasady dotyczace sprzetu podano w ,,Wymagania Ogélne” pkt. 6.

Kontrole jakosci robdt ziemnych prowadzi¢ w oparciu o PN-EN 1997-1:2008
1 PN-EN 1997-2:2009

Wyniki badan i1 pomiaréw kontrolnych w czasie wykonywania robdt ziemnych
nalezy wpisywac do:

* Dziennika laboratorium Wykonawcy
*  Protokotéw odbioru rob6t zanikajacych lub ulegajacych zakryciu
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych roboét, zgodnie
z dokumentacja projektowa i SST. Ogélne zasady obmiaru rob6t podano w ST
»Wymagania Ogdlne” i normach wg pkt. 10.

Jednostka obmiaru jest:

* Dla rob6t ziemnych — Im’ lub 1m? przy podanej grubo$ci warstwy —
objetos¢ wykopoéw, podsypki, obsypki, wymiany gruntu, zasypania
wykop6w, usunigcia i rozscielenia humusu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST ,,Wymagania Ogblne” pkt. 8 i normach wg
pkt.10

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne zasady platnosci
Ogolne zasady platnosci podano w ST ,,Wymagania ogélne”
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Wykonanie wykopéw
Cena wykonania 1m’ wykop6w obejmuje:
*  Wykonanie wykopdw z transportem gruntu na sktadowisko

* Dostawe i montaz umocnien $cian wykopow
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» Zabezpieczenie istniejacego uzbrojenia
* Demontaz elementéw przeznaczonych do usunigcia
* Dostawa 1 montaz zabezpieczen
* Odwodnienie wykopu
Podsypka, obsypki rurociagéw, wymiana gruntu
Cena wykonania Im? podsypki oraz 1m’ obsypki i wymiany gruntu obejmuje:
* Dostarczenie gruntu
* Przygotowanie warstw podsypki, obsypki i wymiany gruntéw
» Zageszczenie gruntu
* Badanie zageszczenia gruntu
Zasypanie wykopow
Cena wykonania 1m’ zasypki obejmuje:
* Dostarczenie gruntu nadajacego si¢ do zageszczenia
* Utlozenie warstw gruntu wraz z ich zageszczeniem
* Demontaz umocnien scian wykopow
* Demontaz odwodnienia
* Demontaz zabezpieczen
* Badanie zaggszczenia gruntu
* Plantowanie terenu po robotach ziemnych
Wywdéz nadmiaru gruntu
Cena wywozu 1m’ gruntu obejmuje:
e Zatadunek i wyw6z nadmiaru gruntu z wykopéw na sktadowisko
* Pozyskanie miejsca sktadowania gruntu

Usuniecie humusu i rozscielenie humusu
Cena wywozu 1m” usunigcia i roz$cielenia humusu obejmuje:

* Usunigcie z przemieszczeniem humusu na hatde

* Rozscielanie humusu z recznym plantowaniem
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» Zakup i dostarczenie nasion traw

*  Wykonanie trawnikéw

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.

Normy

PN-B-10736:1999 Roboty ziemne: Wykopy otwarte dla przewodéw wodociagowych
1 kanalizacyjnych — warunki techniczne wykonania

PN-B-02481:1998 Geotechnika — Termninologia podstawowa, symbole literowe
1 jednostki miar

Eurokod 7: Projektowanie geotechniczne. Czg¢s¢ 1. Zasady ogdlne

PN-EN 1997-1:2008

PN-EN 1997-1:2008/AC:2009
PN-EN 1997-1:2008/Ap1:2010
PN-EN 1997-1:2008/Ap2:2010
PN-EN 1997-1:2008/NA:2011

PN-EN 1997-1:2008/A1:2014-05

Eurokod 7: Projektowanie geotechniczne. Cz¢$¢ 2. Rozpoznanie i badanie podtoza
gruntowego

10.2.

PN-EN 1997-2:2009
PN-EN 1997-2:2009/Ap1:2010

PN-EN 1997-2:2009/AC:2010

Rozporzadzenia

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych
(Dz. U. 2003 nr 47 poz.401)

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzesnia 2001 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzen
technicznych do robét ziemnych, budowlanych i drogowych. (Dz. U. 2001 nr
118 poz. 1263)
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru rurociggéw miedzy obiektowych w zakresie objetym przetargiem na:

,»Remont urzadzen budowlanych stacji uzdatniania wody we Wlostowie, gmina
Lipnik”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy
wykonaniu rurociggdw miedzy obiektowych, ich uzbrojenia i armatury, a takze prace
tymczasowe i towarzyszace. Roboty montazowe na sieciach zewnetrznych podzielone
zostang na kanalizacje¢ i wodociagi miedzy obiektowe.

Rurociaggi miedzy obiektowe:
* Rury z PE100 SDR17 PN10 &225-160 mm;
* Studnie betonowe na armatur¢ &1200mm
*  Wiazy stalowe ocieplane
Kanalizacja:
* Rurociagi z rur PVC-U SN8 J250-160 mm
* Studnie betonowe @1200 i &2000 mm
*  Wiazy
* Pompa zanurzeniowa
Roboty ziemne zwigzane z wykonaniem rurociggéw ujeto w ST ,,Roboty ziemne”
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami.
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1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce roboét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Kontraktem i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogdélne wymagania dotyczace robot
podano w ST ,,Wymagania Og6lne”

. Materialy
2.1. Stosowane materialy
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu rurociggéw wedtug zasad niniejszej ST s3:
Rurociagi (wodociagi) z rur PE
e Ruryz PE100 SDR17 @160x9,5; @225x13,4 zgrzewane doczotowo
* Ruraz PE100 SDR22 J25x1,2
* Ksztaltki 1 ztgczki z PE taczone doczotowo
* Armatura odcinajgca
* Kotnierz stalowy luzny
e Tuleja kotnierzowa

Ksztattki i rury musza pochodzi¢ od jednego producenta. Rury muszg by¢ cechowane
bezposrednio na wyrobach w odstgpach nie wigkszych niz 2m. Cechowanie powinno
zawierac:

* Nazwg lub symbol producenta
*  Symbol surowca
*  Wymiar: srednica x grubos$¢ $cianki, seria
* Sztywno$¢ obwodowa (dla rur)
* Informacje¢ identyfikujaca produkcje (nr linii produkcyjnej, data)
e Numer aprobaty technicznej
Studnie betonowe

Elementy prefabrykowane studni z betonu C35/45 wodoszczelnego o nasigkliwosci
<5%, sktadajace si¢ z nastepujacych elementow:

* Dno bez kinety z rzgpiom oraz przej$ciem szczelnym na rury

* Kregi betonowe z przejsciami szczelnymi z uszczelkami dla wiaczenia
rurociaggléw oraz ze stopniami ztazowymi zeliwnymi
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* Pokrywa

*  Wtaz stalowy ocieplany

» Uszczelki potaczen prefabrykatow

» Tasma sygnalizacyjna ostrzegawcza z wkladkg stalowg
Armatura Odcinajgca

W studzienkach betonowych na rurociggach miedzyobiektowych montowane zasuwy
z napedem elektromechanicznym 1 sterowaniem. Zasuwy migkkouszczelniajace
klinowe, réwnoprzelotowe wykonane z zeliwa sferoidalnego i pokryte powtoka
z zywicy epoksydowanej. Armatura musi speilnia¢ warunki okre§lone w normie PN-
EN 1074 -1 1 PN-EN 1074-2.

Polaczenie armatury odcinajacej z rurociggiem z PE100 za pomocg tulei kotnierzowej
z kotnierzem stalowym luznym.

Potaczenia kotnierzowe musza by¢ zwymiarowane i owiercone zgodnie z PN-EN
1092-1 1 PN-EN1092-2.

Remontowana kanalizacja
Rurociagi z rur PVC-U 1 PE

* Rury kielichowe z jednolitego PVC-U SN8 ze scianka lita o jednorodnej
hemogenicznej s$ciance wg PN-EN 1401-1 z uszczelkami wargowymi
@160x4,7; 8250x6,2

* Ruryz PE100 SDR17 &200x11,9

* Ksztaltki kanalizacyjne z jednolitego PVC wg wymogéw jak dla rur
kanalizacyjnych PVC; ksztaltki musze pochodzi¢ od jednego producenta. Rury
musza by¢ cechowane bezposrednio na wyrobach w odstgpach nie wiekszych
niz 2m. Cechowanie powinno zawierac:

o Symbol surowca

o Wymiar: $rednica x grubos$¢ $cianki, seria S

o Sztywno$¢ obwodowa (dla rur)

o Informacje identyfikujace produkcje (nr linii produkcyjnej, data)
o Numer aprobaty techniczne;j

Wymiary rur okreslone sg nominalng $rednicg zewnetrzng, maksymalng i minimalng
gruboscia $cianki oraz tolerancjami obu wymiaréw, owalnos$cig Srednicy zewnetrzne;.
Dopuszczalna owalnos¢ rur nie powinna przekraczac¢ 0,024DN
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Studnie betonowe

Elementy prefabrykowane studni z betonu C35/45 wodoszczelnego o nasigkliwosci
<5%, sktadajace si¢ z nast¢pujacych elementéw:

* Dno bez kinety z rzapiom oraz przejSciem szczelnym na rury

* Kregi betonowe z przejSciami szczelnymi z uszczelkami dla wlaczenia
rurociggdéw oraz ze stopniami ztazowymi zeliwnymi

* Pokrywa

* Wtaz stalowy ocieplany

* Uszczelki potaczen prefabrykatéw
Pompa zanurzeniowa

Pompa zanurzeniowa wraz z zestawem montazowym umozliwiajagcym prace
W systemie stacjonarnym.

2.2. Skladowanie materialow
2.2.1. Ogolne wytyczne skladowania materiatow

Ogodlne wytyczne skladowania materialéw podane zostaly w ST ,,Wymagania
0golne”.

2.2.2. Skladowanie rur z PE i PVC

Rury i ksztattki nalezy w okresie przechowywania chroni¢ przed bezposrednim
dziataniem promieniowania stonecznego i temperaturg przekraczajacg 40°C.

Przy dtugotrwatym sktadowaniu (kilka miesi¢gcy lub diluzej) rury powinny by¢
chronione przed dzialaniem $wiatla stonecznego przez przykrycie sktadu
plandekami brezentowymi lub innym materiatem (np. folig nieprzezroczystg
z PVC lub PE) lub wykonanie zadaszenia. Nalezy zapewni¢ cyrkulacj¢ powietrza
pod powtokg ochronng aby rury nie nagrzewaty si¢ i nie ulegaty deformacji.

Oryginalnie zapakowane wigzki rur mozna sktadowac po trzy, jedna na drugiej do
wysoko$ci maksymalnej 3 m, przy czym ramki wigzek winny spoczywac na sobie,
luzne rury lub niepelne wigzki mozna sktadowa¢ w stosach na rownym podtozu,
na podktadkach drewnianych o szerokosci min. 10 cm, grubosci min. 2,5 cm
i rozstawie co 1-2 m. Stosy powinny by¢ z boku zabezpieczone przez drewniane
wsporniki, zamocowane w odstepach co 1-2 m. Wysoko$¢ uktadania rur w stosy
nie powinna przekracza¢ 7 warstw rur i 1,5 m wysokosci. Rury o réznych
srednicach winny by¢ sktadowane odrebnie.
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Rury kielichowe uktada¢ kielichami naprzemianlegle lub kolejne warstwy
oddziela¢ przekladkami drewnianymi. Stos nalezy zabezpieczy¢ przed
przypadkowym zeslizgnigciem si¢ rury poprzez ograniczenie jego szerokosci przy
pomocy pionowych wspornikéw drewnianych zamocowanych w odst¢pach 1+2 m.

2.2.3. Skladowanie armatury

Zasuwy $rednic DN100-DN300 nalezy magazynowa¢ na paletach - na stopce,
w polozeniu stabilnym z zastosowaniem przekladek z kartonu lub foli
pecherzykowe;.

Dla zachowania wtasciwosci ochronnych powtoki z zywicy epoksydowej, nalezy
zapobiega¢ szkodliwym oddziatywaniom pogodowym na powlok¢ - np.
promieniowaniu UV  oraz jej uszkodzeniom mechanicznym podczas
magazynowania, transportu oraz montazu. Zasuw, poddanych wptywom
promieniowania slonecznego, a niezabezpieczonych lakierem przeciw UV, nie
nalezy przez dluzszy czas przechowywac¢ na wolnym powietrzu. Armatura winna
by¢ przechowywana w pomieszczeniach wolnych od zanieczyszczen
mechanicznych, chemicznych i bakteriologicznych.

2.2.4. Skladowanie pompy zanurzeniowej

Pompe zaleca si¢ przechowywa¢ w suchym pomieszczeniu, wolnym od pyléw
i opar6w zracych, szczegdlnie wtedy, gdy zaklada si¢ sktadowanie ich przez
dtuzszy czas. Dopuszcza si¢ rOwniez przechowywanie pomp na powierzchni
otwartej, (np. pod wiatg) pod warunkiem zabezpieczenia wolnego konca przewodu
zasilajagcego badz wylacznika (jezeli wystepuje) przed dziataniem warunkow
atmosferycznych (opadéw) Nowe pompy, do momentu dostarczenia na miejsce
montazu zaleca si¢ przechowywac¢ w oryginalnym opakowaniu fabrycznym.

W trakcie dlugotrwatego przechowywania pompy zaleca si¢ okresowe
(co 3 miesigce) przeglady, w ramach ktérych zaleca si¢:

* reczne obrdcenie wirnika pompy (kilka obrotéw) co jest korzystne dla
uszczelnienia mechanicznego pompy. W przypadku stwierdzenia sklejenia
si¢ par ciernych uszczelnienia nie mozna dopusci¢ pompy do eksploatacji,
poniewaz uruchomienie jej grozi uszkodzeniem uszczelnienia a w
konsekwencji catej pompy. Wymagane jest w takim przypadku dokonanie
przegladu i ewentualnej naprawy pompy.

* gsprawdzenie stanu technicznego gumowych elementéw pompy jak
uszczelki, odgigtka a szczegdlnie opona przewodu elektrycznego

Nie zaleca si¢ rozpakowywania nowych pomp, opakowanych fabrycznie w pudta
tekturowe lub umieszczonych na paletach transportowych i zabezpieczonych folig
pecherzykowa az do momentu przewiezienia ich na miejsce montazu.
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Pompy stacjonarne zaleca si¢ (do momentu posadowienia na kolanie stopowym)
przechowywac w pozycji poziomej, poniewaz konstrukcja ich ze wzgledu na brak
stojaka nie zapewnia dostatecznej statecznosci.

2.2.5. Skladowanie studzienek betonowych

Sktadowanie na terenie inwestycji wyrobéw nalezy tak zorganizowaé aby
wykluczy¢ mozliwos$¢ pogorszenia ich wtasciwosci technicznych.

Elementy nalezy skladowa¢ w pozycji wbudowania. Zabronione jest ukladanie
elementéw na $ciankach bocznych kregdéw, pierscieni itp.

Krggi mozna uktada¢ i spigtrza¢ do wysokosci 3 metréw oraz maksymalnie
3 warstwy przy zachowaniu kolejnosci pézniejszego uktadania ich w wykopie.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania
Ogdlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podane zostaly w ST ,,Wymagania Ogdlne”.
3.2.  Wymagany sprzet
+ Zuraw budowlany samochodowy
e Samochdd dostawczy
* Zestaw do ewentualnego odwadniania wykopéw (wody opadowe)
4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podane zostaty w ST ,,Wymagania ogélne”.
4.2. Rury

Rury nalezy przewozi¢ w pozycji poziomej, zabezpieczone przed przesuwaniem
i przetaczaniem w czasie ruchu pojazdu. Przy przewozie nalezy przestrzegac
przepisow obowigzujacych w publicznym transporcie drogowym 1 kolowym.
Wytadunek rur w wigzkach wymaga uzycia podnos$nika widlowego z plaskimi
widtami lub dzwigu z belka uniemozliwiajaca zaciskanie si¢ zawiesi na wigzce. Nie
wolno stosowa¢ zawiesi z lin metalowych lub tancuchéw.

4.3. Armatura odcinajaca

Transport na paletach w stabilnym potozeniu (jak podczas sktadowania), dopuszcza
si¢ inne potozenie pod warunkiem uzycia do transportu palet i zabezpieczenia
armatury przed przemieszczaniem i powstaniem uszkodzen mechanicznych powtoki.
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Nie dopuszczalne jest z uwagi na mozliwo$¢ uszkodzenia powtoki, uzywanie zawiesi
stalowych lub tancuchéw do bezposredniego opasania armatury, zrzucania armatury
do wykopu lub ciggniecie po terenie itp..

4.4. Pompa zanurzeniowa

Pompy mozna przewozi¢ dowolnym s$rodkiem transportu w stanie catkowicie
zmontowanym.

Przy doborze $rodka transportu nalezy uwzgledni¢ masg pompy, podang m.in. na
tabliczce znamionowej pompy.

Po rozpakowaniu pompy na miejscu montazu nalezy pamigta¢, ze pompa posiada
uchwyt stuzacy do przenoszenia, lub zamocowania ciggna (zawiesia) w postaci liny
lub tancucha, przeznaczonego do podnoszenia pompy, wzglednie opuszczenia jej do
studzienki. Zamocowanie zawiesia do zaréwno do pompy jak i wciggnika (dzwigu)
nalezy wykonac¢ starannie, w sposob uniemozliwiajacy wysuniecie si¢ pompy. Nalezy
stosowac ciggna i podnosniki odpowiednie do masy pompy, ciggno wolno mocowac
tylko za uchwyt.

4.5. Studzienki betonowe

Elementy studni nalezy transportowac w pozycji wbudowania czyli w pozycji
pionowej. Skrzynia fadunkowa powinna by¢ réwna i pozioma. Elementy nalezy
zabezpieczy¢ podkladami drewnianymi przed przesuwaniem si¢ na skrzyni.
Podnoszenie 1 ustawianie prefabrykatow na Srodku transportowym oraz roztadunek
powinny by¢ wykonywane przy uzyciu urzadzen zmechanizowanych o udzwigu
dostosowanym do masy przenoszonych elementow.

Prefabrykaty transportowane przy uzyciu zurawi powinny by¢ podwieszane za
pomoca specjalnych zawiesi zapewniajacych wiasciwe zawieszenie prefabrykatu
podczas transportu i réwnomierne roztozenie sit na poszczegdlne ciggna. Do
roztadunku i montazu studni zabrania si¢ korzysta¢ z uszkodzonych urzadzen lub
narzedzi.

Wszystkie czynnosci zwigzane z transportem i sktadowaniem nalezy przeprowadzic¢
zgodnie z przepisami BHP.

. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podane zostaty w ST ,,Wymagania Ogdlne”.
5.2.  Warunki przystapienia do roboét

Przed przystagpieniem do montazu rurociggéw mig¢dzyobiektowych nalezy postepowac
zgodnie z ST ,ROBOTY ZIEMNE”
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5.3. Montaz rurociagéow
Montaz rurociggéw z PE100 moze odbywa¢ si¢ dwiema metodami:

* Montaz odcinkéw rurociggu na powierzchni terenu i opuszczanie ich do
wykopow

* Montaz odcinkéw rurociggdéw w wykopie
Rury w wykopie powinny by¢ montowane w osi montowanego przewodu.
Montaz rurociggéw z PVC:

Montaz nalezy wykonywac¢ zgodnie z projektowanym spadkiem pomigdzy weztami od
punktu o rz¢dnej nizszej do wyzszej.

Bose konce rur PVC nalezy wciska¢ w kielich po uprzednim posmarowaniu $rodkiem
utatwiajacym poslizg. Przed przystapieniem do wykonywania kolejnego ztacza, kazda
ostatnia rura, do kielicha ktérej wciskany bedzie bosy koniec rury, powinna by¢
uprzednio ustabilizowana przez wykonanie obsypki.

5.4. Polaczenie rur i ksztaltek z PE100

Przed przystapieniem do montazu rur i ksztattek z PE nalezy dokona¢ ogledzin tych
materiatléw. Powierzchnie wewnetrzne 1 zewngtrzne rur i ksztaltek powinny by¢
gtadkie, czyste, pozbawione poréw, wglebien i innych wad powierzchniowych w
stopniu uniemozliwiajgcym spetnienie wymagah okreslonych w normach PN-EN
12201-1+4:2004.

Potaczenia zgrzewane moga by¢ doczotowe lub elektrooporowe.

5.5.  Uzbrojenie sieci wodociagowej (zasuwy)
Przed zamontowaniem nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ otrzymanej armatury
z zamOwieniem.
Przed przystapieniem do montazu nalezy sprawdzic:
e (Czy armatura odcinajgca (zasuwa) jest w pozycji ,,otwarta”, jesli nie to nalezy
ja otworzy¢
* Sprawdzi¢ czysto$¢ wnetrza oraz czotowych powierzchni przytaczy
e Sprawdzi¢ stan powloki ochronnej, w przypadku stwierdzenia drobnych
uszkodzen powtoki nalezy uzy¢ do ich usunigcia zestawu naprawczego lub
farby renowacyjne;j

W trakcie montazu zwrdcic¢ szczegdlng uwage na zachowanie wspétosiowosci zasuwy
1 rurociggu oraz na rownolegtos$¢ kotnierzy zasuwy i rurociggu, niezachowanie w/w.
warunkéw moze prowadzi¢ do powstania trudnych do przewidzenia warto$ci naprezen
montazowych. Zasuwa nie powinna réwniez przenosi¢ obcigzen pochodzacych od
cigzaru rurociggow.
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Montaz armatury winien si¢ odbywa¢ w sposéb eliminujacy uderzenia mogace
spowodowac uszkodzenia powtoki.

Uzbrojenie sieci wodociggowej montuje si¢ w studzienkach (komorach)
wodociggowych. Powszechnie stosowana jest armatura zeliwna. Armatur¢ nalezy
faczy¢ zgodnie z wytycznymi podanymi przez producenta.

Ogledziny — powierzchnie wewnetrzne i zewngetrzne armatury powinny by¢ gtadkie,
czyste, pozbawione poréw, wgtebien i innych wad powierzchniowych.

W czasie wykonywania rob6t montazowych sieci wodociggowych nalezy $cisle
przestrzega¢ instrukcji i zalecen producentéw wszystkich materialéw zastosowanych
do ich budowy.

5.6. Montaz napedu elektromechanicznego
Na zasuwach umieszczonych w studzienkach na armatur¢ i1 zamontowanych na
rurociggach z PE100 przewiduje si¢ montaz napedéw elektromechanicznych. Naped
mozna montowac i eksploatowa¢ w dowolnym potozeniu.
Zamontowania na armaturze:
e Sprawdzi¢, czy kotnierz przylaczeniowy pasuje do armatury. Centrowanie
kotnierzy wykona¢ z pasowaniem luznym. W przypadku polaczenia typu
A gwint musi by¢ zgodny z gwintem trzpienia armatury. Jezeli
w zamdwieniu nie zazyczono sobie w sposéb wyrazny tulei z gwintem,
tuleja gwintowana nie jest dostarczana z fabryki bez otworu lub
nawierconym otworem prowadzacym.
* Sprawdzi¢ czy otwor i wpust odpowiada trzpieniu wejSciowemu armatury.
* Powierzchnie przylegania kotnierzy przylaczeniowych do napedu ruchu
obrotowego oraz armatury doktadnie odttuscic.
* Trzpien wejsciowy armatury lekko nasmarowac
* Naped ruchu obrotowego nasadza¢ na armature i zamocowac
*  Sruby dokrecié na krzyz réwnomiernie i mocno

5.7.  Plukanie i czyszczenie rurociagow

Na zakonczenie préb hydraulicznych na rurociggach, przewody powinny by¢
doktadnie przeptukane woda czysta w cel usuniecia luznych materialéw wewnatrz rur.

Po zakonczeniu ptukania, Zamawiajagcy pobierze préby wody do badan
bakteriologicznych. Jezeli wynik bedzie zadowalajacy, przewdd bedzie uwazany za
przygotowany do odbioru. Jezeli nie, przewdd bedzie poddany dezynfekcji.

5.8.  Dezynfekcja rurociagu

Dezynfekcja powinna by¢ prowadzona przez Wykonawce¢ z pobieraniem probek
i badaniem bakteriologicznym.
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Dezynfekcja wykonanej instalacji wodociggowej powinna by¢ przeprowadzona przez
Wykonawcg, ktéry powinien dostarczy¢ sprzet, materiaty 1 site robocza wymagane do
przeprowadzenia dezynfekcji zgodnie z procedurami podanymi ponize;j.

Po zakonczeniu czyszczenia przewdd powinien by¢ doktadnie przeptukany czysta
wodg. Nastepnie uktad powinien by¢ zdezynfekowany roztworem podchlorynu sodu
(1 litr na 500 litréow wody) do osiggni¢cia ste¢zenia wolnego chloru przynajmniej 10
mg/l. Nastgpnie powinien by¢ oprézniony i zapelniony woda. Po dalszych 24
godzinach nalezy pobra¢ prébki wody z uktadu technologicznego. Proby beda badane
przez laboratorium zatwierdzone przez Inzyniera nadzoru, a wyniki udost¢pnione
Wykonawcy w ciggu czterech dni od pobrania proby. Jezeli wyniki beda
niezadowalajagce, Wykonawca powtdrzy catg procedure, az do osiagnigcia dobrych
wynikow.

Przed zrzutem do odbiornika Wykonawca powinien wykona¢ dechloracje wody
dezynfekcyjnej. Wykonawca nie powinien odprowadza¢ chlorowanej wody do
kanalizacji 1 ciekéw wodnych. Na zakonczenie dezynfekcji, uktad technologiczny
powinien zosta¢ napelniony woda pod ci$nieniem eksploatacyjnym. Przylaczanie
nowych przewodéw do istniejgcych jest ,,zastrzezong operacjg”’. Podlagczenia powinny
by¢ wykonywane wytacznie z upowaznienia Inspektora nadzoru, po potwierdzeniu
pozytywnych wynikéw préb bakteriologicznych.

5.9. Montaz pompy zanurzeniowej

Pompe zanurzeniowa w wersji stacjonarnej instaluje si¢ w zbiorniku za pomocg
kolana stopowego, przy wykorzystaniu zestawu montazowego.

W sktad zestawu montazowego wchodzi:
* Uszczelka ksztaltowa
e Zaczep
* Sruby do zamocowania zaczepu i podktadki okragte

Kolano nalezy zamocowa¢ do dna zbiornika za pomocag $rub fundamentowych.
Kolano posiada przykrecone czopy, na ktére naktada si¢ prowadnice rurowe (nie
wchodzg w sktad zestawu). Jako prowadnice nalezy zastosowaé dwie rury stalowe
ocynkowane. Prowadnice w gornej czgsci mocuje si¢ do pokrywy zbiornika za
pomoca wspornika. Wspornik mocuje si¢ przykrecajac go srubami.

Kolejnym elementem jest tacznik rurowy. Musi by¢ zakonczony od strony kolana
stopowego kotnierzem o odpowiedniej wielkosci. Lacznik rurowy z drugiej strony
nalezy potaczy¢ z zaworem zwrotnym, zasuwa i docelowo z rurociagiem ttocznym.

Przy montazu nalezy przestrzega¢ zalecen producenta pompy.
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5.10. Studzienki betonowe

Przed montazem studni nalezy sprawdzi¢ wszystkie elementy pod katem
ewentualnych  uszkodzen. Niedopuszczalne jest montowanie elementow
z uszkodzonymi zamkami.

Dennice¢ studni nalezy montowa¢ na podsypce piaskowej. Podtoze musi by¢ dobrze
7ageszczone i wypoziomowane.

Na posadowiong dennic¢ naktada si¢ kolejno odpowiednig ilos¢ kregdéw i pokrywe.
Laczenie prefabrykatéw o S$rednicy Dw1200 za pomocg uszczelek, taczenie
prefabrykatéw Dw2000 za pomoca zaprawy.

Elementy nalezy naktada¢ z zachowaniem réwnolegtosci i osiowosci elementéw
w trakcie montazu. Nalezy zwrdci¢ uwage aby szczelina wewnatrz studni miedzy
zamontowanymi elementami na calym obwodzie byta jednakowej wielkosci.

Montaz nalezy wykonywac przy uzyciu odpowiednich narzedzi.

. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podane zostaty w ST ,,Wymagania Ogdlne”.
6.2. Kontrola wykonania sieci

Szczegdlng uwage nalezy zwrdci¢ na oceng prawidtlowosci wykonania potgczen
zgrzewanych. Oceng te nalezy przeprowadzi¢ w oparciu o nastepujace kryteria:

* Zgrubienie zgrzewane powinno by¢ obustronnie mozliwie okragto
uksztaltowane

* Powierzchnia zgrubienia powinna by¢ gladka

e Rowek miedzy wyptywkami nie powinien by¢ zaglebiony ponizej
zewnetrznych powierzchni faczonych elementow

* Przesunigcie $cianek taczonych rur nie powinno przekracza¢ 10% grubosci
$cianki rury

* (Calkowita szerokosci wyptywek powinna by¢ wigksza od zera i nie powinna
przekracza¢ wartosci okreslonych przez producenta rur i ksztattek.

W celu sprawdzenia szczelnosci 1 wytrzymalosci polaczen przewodu nalezy
przeprowadzi¢ probe szczelnosci.

Préby szczelnos$ci nalezy wykonywac dla kolejnych odbieranych odcinkéw przewodu,
ale na zadanie inwestora lub uzytkownika nalezy réwniez przeprowadzi¢ probe
szczelnosci catego przewodu.
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Przed przystagpieniem do przeprowadzenia préby szczelnosSci nalezy zachowad
nastepujace warunki:

ewentualne wymagania inwestora zwigzane z proba powinny by¢ jasno
okreslone w projekcie albo w szczegétowej specyfikacji technicznej ST,
poleceniu Inspektora nadzoru

odcinki poddawane probie szczelnosci mogg mie¢ dlugosci ok. 300 m w
przypadku wykopow o scianach umocnionych lub ok. 600 m przy wykopach
nieumocnionych ze skarpami

wszystkie zlgcza powinny by¢ odkryte oraz w petni widoczne i dostepne,

odcinek przewodu powinien by¢ na calej swojej dlugosci stabilny,
zabezpieczony przed wszelkimi przemieszczeniami

wszelkie odgatezienia od przewodu powinny by¢ zamknigte,

nalezy sprawdzi¢ wizualnie wszystkie badane potaczenia.

W czasie przeprowadzania préby szczelno$ci nalezy w szczegdlnosci przestrzegad
nastepujacych warunkéw:

6.3.

przewdd nie mozne by¢ nastoneczniony a zimg temperatura jego powierzchni
zewngtrznej nie moze by¢ nizsza niz 1°C,

napetnianie przewodu powinno odbywac si¢ powoli od nizszego punktu,

temperatura wody wykorzystywanej przy probie ciSnienia nie powinna
przekraczac 20°C,

po catkowitym napelnieniu woda 1 odpowietrzeniu przewodu nalezy go
pozostawi¢ na 20 godzin w celu ustabilizowania,

po ustabilizowaniu si¢ probnego cisnienia wody w przewodzie nalezy przez
okres 30 minut sprawdzac jego poziom,

wynik préoby szczelno$ci uznaje si¢ za pozytywny, gdy nie nastgpit w tym
czasie spadek ci$nienia ponizej wartosci ci$nienia probnego.

Kontrola instalacji pompy zanurzeniowej

Przed umieszczeniem pompy w studzience nalezy sprawdzi¢ poprawnos$¢ instalacji.

Zaleca si¢ sprawdzi¢ czy pompa jest kompletnie zmontowana a szczegélnie czy
wszystkie sruby i nakretki sg prawidtowo dokrecone.
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Przed umieszczeniem pompy w zbiorniku zaleca si¢ krotkotrwate wiaczenie pompy
w celu stwierdzenia, czy wirujace czesci nie ocierajg o czesci state, oraz sprawdzenia
kierunku obrotéw silnika. Kierunek obrotéw powinien by¢ zgodny ze strzatka na
korpusie silnika. W przypadku niewlasciwego kierunku obrotéw nalezy go
skorygowaé, zamieniajac miejscami dwie dowolne koncowki fazowe przewodu
zasilajgcego.

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru

Ogdlne zasady obmiaru podane zostaty w ST ,,Wymagania Og6lne”
ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST ,,Wymagania ogdélne”
8.2.  Odbior czesciowy robot

Odbiér robdt czegsciowy polega na sprawdzeniu zgodnosci z Dokumentacja
Projektowg i specyfikacja techniczng, uzycia wlasciwych materiatéw, prawidtowosci
montazu, szczelno$ci oraz zgodnosci z innymi wymaganiami.

Wyniki z przeprowadzonych badan powinny by¢ ujete w formie protokotdw.
8.3.  Odbiodr koncowy

Odbiér koncowy polega na ocenie ilosci i1 jakosci calosci wykonanych robét oraz
ustalenia koncowego wynagrodzenia za ich wykonanie zgodnie z postanowieniami
umowy. Catkowite zakonczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie
stwierdzone przez wykonawce wpisem.

PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne zasady platnosci

Ogolne zasady platnosci podano w ST ,,Wymagania Ogélne”.
9.2. Rozliczenie robét

Rozliczenie rob6t montazowych sieci moze by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu
pelnego zakresu robét i ich koncowym odbiorze lub etapami okre§lonymi w umowie,
po dokonaniu odbioréw czesciowych robot.

Ostateczne rozliczenie umowy pomiedzy zamawiajagcym a wykonawca nastepuje po
dokonaniu odbioru koncowego.
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Podstawe rozliczenia oraz platnosci wykonanego i odebranego zakresu robdt stanowi
wartos¢ tych robdt obliczona na podstawie:

okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci
robét potwierdzonych przez zamawiajacego lub

ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robot.

Ceny jednostkowe wykonania robét lub kwoty ryczattowe obejmujace roboty
montazowe sieci uwzgledniaja:

przygotowanie stanowiska roboczego,

dostarczenie materialéw, narzedzi i sprzetu,

obstuge sprz¢tu nieposiadajgcego etatowej obstugi,

przenoszenie podrecznych urzadzen i sprz¢tu w miar¢ postepu robot,
wykonanie robét ziemnych,

montaz rurociggdw 1 armatury,

wykonanie préb cisnieniowych,

usuni¢cie wad i usterek powstatych w czasie wykonywania robét,

doprowadzenie terenu po budowie przewodéw wodociggowych do stanu
pierwotnego

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.

Normy

PN-B-10736:1999 Roboty ziemne — Wykopy otwarte dla przewodéw
wodociggowych i kanalizacyjnych : warunki techniczne wykonania

PN-EN 12201-1:2012 Systemy przewodéw rurowych z tworzyw sztucznych do
przesytania wody oraz do ci$nieniowej kanalizacji deszczowej i sanitarnej --
Polietylen (PE) -- Czes¢ 1: Postanowienia ogdlne

PN-EN 12201-2+A1:2013-12 Systemy przewodéw rurowych z tworzyw
sztucznych do przesytania wody oraz do ci$nieniowej kanalizacji deszczowej
i sanitarnej — polietylen (PE) cze$¢ 2: Rury

PN-EN 12201-3+A1:2013-05 Systemy przewodéw z tworzyw sztucznych do
przesytania wody oraz do cisnieniowej kanalizacji deszczowej 1 sanitarnej —
polietylen (PE) — czes¢ 3: Ksztaltki
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PN-EN12201-5:2012 Systemy przewodoéw rurowych z tworzyw sztucznych do
przesytania wody oraz do ci$nieniowej kanalizacji deszczowej i sanitarnej --
Polietylen (PE) -- Cz¢$¢ 5: Przydatno$¢ systemu do stosowania

PN-EN 1401-1 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne
bezcisnieniowe systemy przewodowe z niezmigkczonego poli(chlorku winylu)
(PVC-U) do odwadniania 1 kanalizacji. Wymagania dotyczace rur, ksztaltek
i systemu.

PN-EN 1917:2004 Studzienki wtazowe i niewtazowe z betonu niezbrojonego,
z betonu zbrojonego widknem stalowym i zelbetowe

PN-EN 1074-1:2002 Armatura wodociggowa — wymagania uzytkowe i badania
sprawdzajace — cze$¢ 1: Wymagania ogdlne

PN-EN 1074-2:2002 Armatura wodociggowa — wymagania uzytkowe i badania
sprawdzajace — czg$¢ 2: Armatura zaporowa

PN-EN 12266-1: 2012 Armatura przemystowa — badania armatury metalowej —
cze$S¢ 1: proby cisnieniowe, procedury badawcze i kryteria odbioru -
wymagania obowigzkowe

PN-EN 15714-2:2010 Armatura przemystlowa — napedy — czgs$¢ 2: Napedy
elektryczne do armatury przemystowej — wymagania podstawowe

PN-EN ISO 5210:2017-6  Armatura przemystowa —  przylacza
wieloobrotowego napedu armatury
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej jest wymiana czesci instalacji
technologicznej z montazem odpowiednich urzadzen zapewniajacych prace stacji zgodnie
Z przeznaczeniem w zakresie objetym przetargiem na:

»Remont urzadzen budowlanych stacji uzdatniania wody we Wlostowie, gmina
Lipnik”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1..

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt przy wymianie
rurociggdédw zeliwnych na rurociagi ze stali nierdzewnej 1.4301 i PE100 oraz potfaczenie
istniejacej instalacji z rur PVC z wymieniong czgscig instalacji. Dodatkowo planowany
montaz zestawu hydroforowego wielopompowego 1 sterylizatora UV oraz wymiang stacji
dozujacej podchloryn sodu. Przewiduje si¢ réwniez wymiang¢ glowic sterujagcych
zmigkczaczem oraz wodomierza z nimi wspotpracujacego, jak réwniez montaz
dodatkowego filtru odmanganiajacego.

W hali technologicznej przewiduje si¢ rowniez powigkszenie kanatlu technologicznego i
montaz zestawu pompowego II stopnia w jego wnetrzu.

14. OKreslenia podstawowe
Ogodlne okreslenia podstawowe podane zostaly w ST ,,Wymagania Ogdlne”.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z Kontraktem i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogdélne wymagania dotyczace robot
podano w ST ,,0gélne Wymagania”.

2. MATERIALY
2.1. Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robét instalacyjnych wedlug zasad niniejszej
ST sa:

* Rura ze stali nierdzewnej 1.4301 @168,3x8,8; @219x8,8,

* Rury PVC-U PN 10 ©@63x3,0; @75x3,6; @90x4,3;J110x4,2
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* Przepustnica kotnierzowa DN150

* Zawory zwrotne DN150;DN50;DN65

* Zasuwy kotnierzowe DN200; DN50;DN65; DN300/200

* Ksztattki (tréjniki, zwezki, tuki kotnierzowe itd.) DN50 - DN300
e Sterylizator UV

* Stacja dozujaca podchlorynu sodu

* Zestaw hydroforowy wielopompowy — konstrukcja na zaméwienie
*  Gtowice 3900/1800 NXT (SM) — 2 szt.

*  Wodomierz

* Przeptywomierze

* Przepustine

e Zasuwy

e Zbiornik zmigkczacza

* Drobne elementy instalacji (Manometry, kurki poboru préb itd.)

Zestaw hydroforowy wielopompowy wykonany jest na zamdwienie z powodu
ograniczonej ilosci miejsca na montaz standardowego zestawu.

2.2, Przechowywanie i skladowanie materialow
2.2.1. Skladowanie armatury

Dla zachowania wlasciwosci ochronnych powtoki z zywicy epoksydowej, nalezy
zapobiega¢ szkodliwym oddzialywaniom pogodowym na powtoke - np. promieniowaniu
UV oraz jej uszkodzeniom mechanicznym podczas magazynowania, transportu oraz
montazu. Zasuw, poddanych wplywom promieniowania stonecznego,
a niezabezpieczonych lakierem przeciw UV, nie nalezy przez dluzszy czas przechowywac
na wolnym powietrzu. Armatura winna by¢ przechowywana w pomieszczeniach wolnych
od zanieczyszczeh mechanicznych, chemicznych 1 bakteriologicznych.

2.2.2. Skladowanie rur z PE
Wymagania dotyczace sktadowania rur przedstawiono w ST -02.00 w pkt. 2.
2.2.3. Skladowanie rur ze stali nierdzewnej

Rury ze stali nierdzewnej powinny by¢ magazynowane tak, aby nie pogarszaly si¢
wlasciwosci antykorozyjne.
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Stal nierdzewna bgdzie magazynowana w suchym i czystym miejscu nie narazonym na
dziatanie czastek zelaza, odpryski lub dym ze spawania stali zwykle;j.
Stal nierdzewna powinna by¢ chroniona przed iskrami od stali zwykle;j.

Nalezy ostrzec przed uzyciem tasm ze stali weglowej uzywanych przy pakowaniu.
W zadnych okoliczno$ciach nie nalezy dopusci¢ do kontaktu w/w tasm z rurami ze stali
nierdzewne;.

Przy przechowywaniu na placu, rury powinny by¢ pokryte impregnowanym brezentem,
jezeli nie ma mozliwos$ci sktadowania pod dachem.

2.2.4. Skladowanie sterylizatora

Sterylizator nalezy przechowywa¢ w oryginalnym opakowaniu, w pomieszczeniu. Ze
wzgledu na elementy wyposazenia wykonane z szkla kwarcowego sterylizator wraz
z wyposazeniem nalezy skladowa¢ w miejscu, w ktérym szansa uszkodzenia jest
minimalna, po za obszarem wykonywanych robot.

2.2.5. Skladowanie zestawu hydroforowego wielopompowego

Zestaw hydrofory wielopompowy nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniu. Miejsce
przechowywania powinno pozwoli¢ unikng¢ uszkodzen zestawu.

2.2.6. Skladowanie stacji dozujacej

Stacje dozowania powinno si¢ sktadowa¢ w oryginalnych opakowaniach w pomieszczeniu
chlorowni pod warunkiem, ze nie bedzie utrudnial prac zwigzanych z demontazem
istniejgcych chloratoréw i instalacji chlorujacej.

2.2.7. Skladowanie glowic i wodomierza

Elementy powinno przechowywac¢ si¢ w oryginalnych opakowaniach w pomieszczeni.
Nalezy przestrzega¢ zalecen producenta w sprawie przechowywania.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podane zostalty w ST ,,Wymagania ogélne”.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podane zostaty w ST ,,Wymagania ogdlne”.

4.2, Transport sterylizatora
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Transport rzagdzenia powinien odbywac si¢ w pozycji poziomej z zabezpieczeniem przed
wstrzgsami. Urzadzenie powinno by¢ rozmontowane tzn. wszystkie elementy szklane
powinny by¢ zapakowane w oddzielnie i zabezpieczone przed sttuczeniem.

4.3. Transport uzbrojenia rurociagéw

Armatur¢ matych $rednic zaleca si¢ transportowa¢ w koszach lub kartonach
z zastosowaniem przektadek z kartonu lub folii pecherzykowate;.

Przepustnice nalezy transportowa¢ i skladowaé¢ w stanie lekko otwartym - w takim
stopniu, aby dysk nie wychodzit poza dtugos¢ zabudowy przepustnicy.

44. Transport rur
Rury nalezy transportowa¢ z zachowaniem wymagan z ST 02.00 pkt. 4
4.5. Transport stacji dozujacej

Poszczegdlne elementy stacji dozujacej nalezy transportowaé w oryginalnych
opakowaniach, zabezpieczone przed uszkodzeniem podczas transportu.

4.6. Transport glowic i wodomierza

Gtowice i wodomierz nalezy transportowa¢ zgodnie z zasadami ogdlnymi i zaleceniami
producenta.

4.7. Transport zestawu hydroforowego wielopompowego

Zestaw nalezy transportowac zgodnie z zasadami ogélnymi i zaleceniami producenta.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne wymagania wykonania robét

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robdt podane zostaty w ST ,,Wymagania
0goblne”.

5.2. Warunki przystapienia do roboét

Przed przystapieniem do montazu instalacji nalezy:
*  Usung¢ czes¢ instalacji do wymiany
*  Wyznaczy¢ miejsca uktadania rur, ksztattek 1 armatury
*  Wykona¢ podpory, uchwyty i podwieszenia

5.3. Montaz rurociggow

Po wykonaniu czynno$ci z pkt. 5.2. nalezy przystapi¢ do wilasciwego montazu rur,
ksztattek i armatury.
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Rury ze stali nierdzewnej laczone spawaniem lub kolnierzowo. Diugosci odcinkéw
kolnierzowych korygowa¢ w trakcie montazu. Do polaczen kotnierzowych stosowac
sruby ze stali nierdzewnej. Wymagania dotyczace spawania zawarto w ST 03.00 pkt. 5.2..

Rury i ksztattki z PVC-U taczy¢ za pomoca klejenia. Powierzchnie taczone za pomoca
kleju musza by¢ czyste i odtluszczone. Nalezy bezwzglednie przestrzegaé zalecen
producenta kleju. Pomieszczenie, w ktorym odbywa si¢ klejenie musi by¢ dobrze
wietrzone oraz zabezpieczone przed otwartym ogniem z powodu tworzenia si¢ par
rozpuszczalnikéw. Rodzaj zastosowanych potaczen rur i ksztaltek powinien by¢ zgodny
z instrukcjami producentéw tych materiatéw.

54. Montaz armatury odcinajacej
5.4.1. Montaz zasuw

Krééce przytaczy zasuw kolnierzowych sg zabezpieczone zaslepkami z tworzywa,
ktérych demontaz winien nastgpi¢ bezposrednio przed montazem zasuwy.

Przed zamontowaniem nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ otrzymanej armatury z zamdéwieniem.
Przed przystgpieniem do montazu nalezy sprawdzi¢:

e (Czy armatura odcinajgca (zasuwa) jest w pozycji ,,otwarta”, jesli nie to nalezy
ja otworzy¢

* Sprawdzi¢ czystos¢ wnetrza oraz czotowych powierzchni przylaczy

e Sprawdzi¢ stan powtoki ochronnej, w przypadku stwierdzenia drobnych
uszkodzen powtoki nalezy uzy¢ do ich usunigcia zestawu naprawczego lub
farby renowacyjne;j

W trakcie montazu zwréci¢ szczegdlng uwage na zachowanie wspotosiowosci zasuwy
irurociggu oraz na réwnoleglo$¢ kotnierzy zasuwy i rurociggu, niezachowanie w/w.
warunkéw moze prowadzi¢ do powstania trudnych do przewidzenia warto$ci naprezen
montazowych. Zasuwa nie powinna réwniez przenosi¢ obcigzen pochodzacych od cigzaru
rurociagow.

Montaz armatury winien si¢ odbywa¢ w spos6b eliminujgcy uderzenia mogace
spowodowac uszkodzenia powtoki.

Uzbrojenie sieci wodociggowej montuje si¢ w studzienkach (komorach) wodociggowych.
Powszechnie stosowana jest armatura zeliwna. Armatur¢ nalezy taczy¢ zgodnie
z wytycznymi podanymi przez producenta.

Ogledziny — powierzchnie wewngtrzne 1 zewngtrzne armatury powinny by¢ gladkie,
czyste, pozbawione poréw, wgtebien i innych wad powierzchniowych.
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W czasie wykonywania robdot montazowych sieci wodociggowych nalezy $cisle
przestrzega¢ instrukcji 1 zalecen producentéw wszystkich materiatéw zastosowanych do
ich budowy.

5.4.2. Montaz przepustnicy

Przed zamontowaniem nalezy sprawdzi¢:
* zgodno$¢ otrzymanej przepustnicy z zamowieniem,
* dzialanie przepustnicy poprzez jej zamknigcie 1 otwarcie,
* stan powloki zabezpieczajacej przed korozja,

Przepustnice zaleca si¢ zabudowywac zgodnie z kierunkiem przeptywu wskazanym na
korpusie. Na przepustnicy nalezy zamontowa¢ naped elektromechaniczny zgodnie
z wytycznymi producenta.

Zaleca si¢ stosowanie prostego odcinka rurociggu przed armaturg zaporowa, o dtugosci
minimum trzykrotnej §rednicy wlotu zaworu.

Przed przystgpieniem do montazu nalezy:

* sprawdzi¢, czy przepustnica jest w pozycji ,otwarta” jesli nie, to nalezy ja
otworzy¢ w takim stopniu aby dysk nie wychodzit poza dlugos¢ zabudowy
przepustnicy,

* sprawdzi¢ czystos¢ wnetrza przepustnicy oraz czotowych powierzchni przytaczy,
w razie potrzeby nalezy wnetrze przepustnicy wymy¢ woda,

* sprawdzi¢ czystos¢ wnetrza rur — w razie koniecznos$ci nalezy rury przeptukac
strumieniem wody. Parametry ostatecznego ptukania rurociggdw 1 armatury
winien okresla¢ projekt techniczny.

* sprawdzi¢ stan powloki ochronnej, w przypadku stwierdzenia drobnych uszkodzen
powtoki nalezy je usung¢ za pomocg farby renowacyjnej,

* zabudowa¢ przepustnice pomiedzy kotnierzami wstawki montazowo -
demontazowej a kolnierzem rurociagu ustalajac wstgpnie jej potozenie za pomocg
srub montazowych a po wtozeniu uszczelek ustabilizowac jej polozenie za pomoca
pozostatych $rub.

W  trakcie montazu zwrdci¢ szczegdlng uwage na zachowanie wspoétosiowosci
przepustnicy i rurociggu oraz na rownolegtos¢ kotnierzy przepustnicy i rurociggu.
Przepustnice nalezy zabudowywac tak, aby nie byty narazone na napre¢zenia pochodzace
do rurociggéw — gléwnie napre¢zenia gnace. Uszczelki ptaskie muszg odpowiadaé swoimi
wymiarami zewnetrznymi wymiarom przylgi kotnierza nie mogg by¢ mniejsze a wymiar
wewnetrzny musi by¢ rowny $rednicy nominalnej! Montaz armatury winien si¢ odbywac
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w sposOb eliminujacy uderzenia mogace spowodowac uszkodzenia powloki. Do taczenia
przepustnic z rurociggami lub inng armaturg zaleca si¢ stosowac S$ruby i nakretki
nierdzewne, dobrane wiasciwie do ciSnienia, temperatury i materiatu uszczelki.

5.4.3. Montaz zaworéw zwrotnych

Nalezy bezwzglednie przestrzega¢, aby kierunek przeptywu byl zgodny z kierunkiem
strzatki na korpusie, z pokrywa skierowang do goéry za$§ o$ obrotu klapy lezala
w plaszczyznie poziome;.

Pozostale wymagania montazu zblizone do wymagan dla zasuw i przepustnic.
5.4.4. Montaz ksztaltek

Ksztattki nalezy taczy¢ zgodnie z wytycznymi podanymi przez producenta i1 zgodne ze
sztukg w tym zakresie.

5.4.5. Montaz sterylizatora UV
Montaz korpusu sterylizatora, zgodnie z wytycznymi producenta:
* Urzadzenie montowa¢ w pozycji poziomej
* W pomieszczeniu o temp. min 0,1°C max 35°C — temperatury dodatnie

* Montaz ma zapobiega¢ powstawaniu poduszki powietrznej w komorze
sterylizatora

* Zalecana jest instalacja typu by-pass
* Montaz nie moze powodowac¢ naprgzen na kréécach przytaczeniowych
* Zainstalowac zawory odcinajace z obu stron

Montaz rur ostonowych

* Rury ostonowe ze szkta kwarcowego wsunag¢ delikatnie przez krééce do
momentu osadzenia si¢ w gniazdach dennic.

Zatozy¢ pierscienie uszczelniajace na rure¢ ostonows, podktadki, zakrgci¢ mufy
przy pomocy specjalnego klucza, do zdecydowanego oporu.

Przeprowadzi¢ prébe cisnieniowa

Dokrecanie mufy innym narzedziem moze doprowadzi¢ do skruszenia rury
ostonowej

5.4.6. Montaz zestawu hydroforowego wielopompowego

Zasady podtaczenia i zestawu:
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* Miejsce zainstalowania zestawu powinno spetnia¢ wszystkie warunki
odpowiednich norm i przepiséw m.in:
o Wysokos¢ pomieszczenia co najmniej 2,2 m

o Podloge ze wpustem podlogowym 1 odptywem na zewnatrz
pomieszczenia, zapewniajaca skuteczne odwodnienie pomieszczenia

o Utrzymanie temperatury minimum 5°C

o Wentylacje zapewniajaca 1,5 — krotng wymian¢ powietrza w ciggu
1 godziny

* Podlaczenie hydrauliczne zestawu powinno spetnia¢ warunki:

o Srednice nominalne rurociggdéw tlocznego i ssawnego powinny by¢ co
najmniej rowne $rednicg odpowiednich kolektoréw zestawu,

o Przewody ssawny i tloczny nalezy prowadzi¢ ze stalym wzniosem
w kierunku przeptywu

* Zestaw hydroforowy nalezy zamontowac na stabilnym podescie
Montaz pompy dozujacej

Pompa dostarczana jest z plyta montazowa. Plyt¢ montazowa zamocowa¢ na
zbiorniku za pomocg $rub o $rednicy Smm. Na ptycie montazowej nastepnie
nalezy zamocowa¢ pompe¢ dozujacy.

Mozliwa jest zmiana potozenia panelu sterowania. Zmiana potozenia paneli
sterowania dopuszczalna w sytuacji poprawy ergonomii obstugi stacji dozujace;.

Podtaczajac przewody ssawny i ttoczny nalezy:
e Zwrdbci¢ uwage na wysokos¢ ssania i §rednice przewodu
* Przewody nalezy ucina¢ pod katem prostym
* Przewody nalezy prowadzi¢ bez zataman i petli

* Przewdd ssawny powinien by¢ mozliwie najkrétszy

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakoSci

Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci rob6t podano w ST ,,Wymagania Og6lne”.

6.2.

Kontrola szczelnosci
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Przed przystgpieniem do préby nalezy sprawdzi¢ jako$¢ wykonanych potaczen oraz robét
montazowych.

Po wykonaniu instalacji technologicznej konieczne jest wykonanie proby szczelnosci.
Zauwazone nieszczelnosci usung¢ zgodnie z instrukcjg producenta rur.

6.3. Préby montazowe

Przeprowadzenie préob montazowych zgodnie z ,,Warunkami technicznymi wykonania
i odbioru robo6t budolwano-montazowych” oraz dokumentacjg techniczno — ruchowg
(DTR) producenta urzadzen.

6.4. Badania i pomiary
Badania i pomiary powinny obejmowac:

* Sprawdzi¢ dobér armatury
* Sprawdzi¢ rodzaje rur, ksztattek, armatury
* Sprawdzenie wykonania potaczen przewoddow, ksztaltek, armatury
* Sprawdzenie szczelno$ci i wytrzymatosci przewodu i armatury.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne wymagania obmiaru robét

Ogdblne wymagania obmiaru rob6t podano w ST ,,Wymagania Ogélne”.

7.2. Jednostka obmiaru

Jednostkag obmiaru wykonanej w zakresie uzdatniania wody, uwzgledniajac elementy
sktadowe rob6t obmierzane wg ponizszych jednostek:

Obmiar bedzie okreslal faktyczny zakres wykonanych robdt, zgodnie z dokumentacja
projektowg i ST.

Diugos$¢ rurociggéw na odcinkach prostych mierzy si¢ wzdluz ich osi tgcznie
z ksztaltkami w metrach wedtug rodzaju rur i $rednic. Luki w rurociggach mierzy si¢ po
ich zewnetrznej stronie.

Armatur¢ oblicza si¢ w sztukach. Ksztaltki oblicza si¢ w sztukach z podzialem na
srednice.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne wymagania odbioru robét

Ogo6lne wymagania odbioru rob6t podano w ST ,,Wymagania Ogélne”.
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8.2. Odbiér czesciowy

Odbidr czesciowy polega na sprawdzeniu zgodnosci z Dokumentacjg Projektowa
i specyfikacjami technicznymi, uzycia wlasciwych materiatéw, prawidtowosci
montazu, szczelnos$ci oraz zgodnosci z innymi wymaganiami.

8.3. Odbioér koncowy
Odbidr koncowy polega na ocenie ilosci i jakosci cato$ci wykonanych robét oraz ustalenia

koficowego wynagrodzenia za ich wykonanie zgodnie z postanowieniami umowy.
Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzone
przez Wykonawceg wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Zamawiajacego i Inspektora nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne zasady platnosci

Ogolne zasady ptatnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.
9.2. Rozliczenie robét

Rozliczenie rob6t montazowych sieci i armatury moze by¢ dokonane jednorazowo po
wykonaniu petlnego zakresu robdt i ich koncowym odbiorze lub etapami okreslonymi
w umowie, po dokonaniu odbioréw czesciowych robot.

Ostateczne rozliczenie umowy pomigdzy zamawiajagcym a wykonawca nastepuje po
dokonaniu odbioru koncowego.

Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci wykonanego i odebranego zakresu robdt stanowi
wartos¢ tych robdt obliczona na podstawie:

e okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci
robét potwierdzonych przez zamawiajacego lub

* ustalonej w umowie kwoty ryczaltowej za okreslony zakres robot.

Ceny jednostkowe wykonania rob6t lub kwoty ryczattowe obejmujace roboty montazowe
sieci uwzgledniaja:

* przygotowanie stanowiska roboczego,

* dostarczenie materiatéw, narzedzi i sprzetu,

* obstuge sprzetu nieposiadajacego etatowej obstugi,

e przenoszenie podrecznych urzadzen i sprzgtu w miar¢ postgpu robot,
* montaz rurociggdéw i armatury,

* wykonanie préb ci$nieniowych,



66

* usuni¢cie wad 1 usterek powstatych w czasie wykonywania robot,

* doprowadzenie terenu po montazu instalacji i armatury do stanu pierwotnego

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

PN-EN 806-1:2004 Wymagania dotyczace wewnetrznych instalacji wodociggowych do
przesytu wody przeznaczonej do spozycia przez ludzi - Czgs¢ 1: Postanowienia ogélne

PN-EN 1452-1:2010 Systemy przewodéw rurowych z tworzyw sztucznych do przesytania
wody oraz do ci$nieniowego odwadniania i kanalizacji uktadanej pod ziemig i nad ziemig
- Nieplastyfikowany poli(chlorek winylu) (PVC-U) - Cze$¢ 1: Wymagania ogélne

PN-EN 1452-2:2010 Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do przesytania
wody oraz do ci$nieniowego odwadniania i kanalizacji uktadanej pod ziemig i nad ziemig
- Nieplastyfikowany poli(chlorek winylu) (PVC-U) - Cze¢$¢ 2: Rury

PN-EN 1452-3:2011 Systemy przewodéw rurowych z tworzyw sztucznych do przesytania
wody oraz do ci$nieniowego odwadniania i kanalizacji uktadanej pod ziemig i nad ziemig
- Nieplastyfikowany poli(chlorek winylu) (PVC-U) - Cze$¢ 3:Ksztattki

PN-EN 1452-4: 2011 Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do
przesytania wody oraz do ci$nieniowego odwadniania 1 kanalizacji uktadanej pod ziemia
1 nad ziemig - Nieplastyfikowany poli(chlorek winylu) (PVC-U) - Cze¢s¢ 4: Armatura

PN-EN 1452-5:2011 Systemy przewodéw rurowych z tworzyw sztucznych do przesytania
wody oraz do ci$nieniowego odwadniania i kanalizacji uktadanej pod ziemig i nad ziemig
- Nieplastyfikowany poli(chlorek winylu) (PVC-U) -- Cze$¢ 5: Przydatno$¢ systemu do
stosowania

PN-EN 60529:2002 Stopnie ochrony zapewnione przez obudowy

PN-EN 558+A1:2012 Armatura przemystowa - Dlugosci zabudowy armatury metalowe]
prostej 1 katowej do rurociggéw kolnierzowych - Armatura z oznaczeniem PN i klasy

10.2. Rozporzadzenia

Rozporzadzenie Ministra Zdrowia z dnia 13 listopada 2015r. w sprawie jakosci wody
przeznaczonej do spozycia przez ludzi (Dz. U. 2015 poz. 1989)

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 27 stycznia
1994 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy stosowaniu srodkéw chemicznych
do uzdatniania wody i oczyszczania $ciekéw. (Dz. U. 1994 nr 21 poz.73)
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej jest wymiana rurociagéw, urzadzen
pomiarowych 1 pozostalego wyposazenia zbiornikdw wyréwnawczych w zakresie
objetym przetargiem na:

»Remont urzadzen budowlanych stacji uzdatniania wody we Wlostowie, gmina
Lipnik”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg robét polegajacych na:
*  Wymianie rurociaggéw wewnatrz zbiornikow wyréwnawczych:

o Rurocigg ttoczy zeliwny @250 na rurocigg ze stali nierdzewnej DN150
(159x8,8mm)

o Rurocigg ssawny zeliwny @250 na rurocigg ze stali nierdzewne DN200
(219,1x8,8mm)

o Rurocigg upustowy zeliwny 250 na rurocigg ze stali nierdzewnej DN200
(219,1x8,8mm)

o Przelew z rur ze stali nierdzewnej DN200 (219,1x8,8mm)
* Montaz nowych urzadzen zabezpieczajgco-pomiarowych:

o Sondy hydrostatyczne

o Ptywaki
* Montaz armatury na wodociggach:

o Kosze ssawne z zaworem zwrotnym
*  Wymiana pozostatlego wyposazenia:

o Drabina stalowa wymieniona na drabin¢ ze stali nierdzewnej z koszem
zabezpieczajacym rowniez ze stali nierdzewnej
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*  Wpykonanie przejs¢ szczelnych ci$nieniowych na przej$ciach rurociggéw przez $ciang
zbiornikow
14. OKreslenia podstawowe
Ogodlne okreslenia podstawowe podane zostaly w ST ,,Wymagania Ogdlne”.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢
z Kontraktem i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogdélne wymagania dotyczace robot
podano w ST ,,0Ogb6lne Wymagania”.

2. MATERIALY

2.1. Stosowane materialy

Materiatlami stosowanymi

2.2. Skladowanie i przechowywanie materialow

2.2.1. Wymagania ogélne skladowania

Ogolne wytyczne sktadowania materiatéw podane zostaly w ST ,,Wymagania ogélne”.
2.2.2. Rury ze stali nierdzewnej

Rury ze stali nierdzewnej powinny by¢ magazynowane tak, aby nie pogarszaly sie
wlasciwosci antykorozyjne.

Stal nierdzewna bedzie magazynowana w suchym 1 czystym miejscu nie narazonym na
dziatanie czastek zelaza, odpryski lub dym ze spawania stali zwykle;j.

Stal nierdzewna powinna by¢ chroniona przed iskrami od stali zwykle;j.

Nalezy ostrzec przed uzyciem tasm ze stali weglowej uzywanych przy pakowaniu.
W Zadnych okoliczno$ciach nie nalezy dopusci¢ do kontaktu w/w tasm z rurami ze stali
nierdzewnej.

Przy przechowywaniu na placu, rury powinny by¢ pokryte impregnowanym brezentem,
jezeli nie ma mozliwosci sktadowania pod dachem.

2.2.3. Kosze ssawne z zaworem zwrotnym

Kosz ssawny z zaworem zwrotnym powinien by¢ przechowywany w oryginalnym
opakowaniu, w czystym i suchym miejscu wolnym od UV. Na miejscu instalacji nalezy
pozostawi¢ w oryginalnym opakowaniu i chroni¢ przez kurzem itd.
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2.2.4. Urzadzenia pomiarowe

Sonde nalezy przechowywa¢ w opakowaniu fabrycznym w pomieszczeniu zamknietym,
wolnym od czynnikéw agresywnych wywotujacych korozj¢ temperaturze od 0°C do 70°C
przy wilgotnosci wzglednej nie przekraczajacej 80% z jednoczesnym zabezpieczeniem
przed drganiami 1 wstrzasami.

2.2.5. Przejscia szczelne

Przejscia szczelne powinny by¢ przechowywane w oryginalnych opakowaniach i zgodnie
z zasadami dla stali nierdzewnej

Stal nierdzewna powinna by¢ magazynowana tak, aby nie pogarszaly si¢ wtasciwosci
antykorozyjne i powinna by¢ zgodna z tym, co nast¢puje:

» Stal nierdzewna bedzie magazynowana w suchym i czystym miejscu, nie narazonym
na dzialanie czgstek zelaza, odpryski lub dym pochodzacy ze spawania stali zwyktej.

e Stal nierdzewna powinna by¢ chroniona przed iskrami od stali zwykte;j.

* Nalezy ostrzec przed uzyciem tasm ze stali weglowej uzywanych przy pakowaniu.
W Zadnych okolicznosciach nie nalezy dopusci¢ do kontaktu w/w tasm
z przedmiotami ze stali nierdzewnej.

* Przy przechowywaniu na placu budowy, materialy powinny by¢ pokryte
impregnowanym brezentem, jezeli nie ma mozliwosci sktadowania pod dachem.

2.2.6. Pozostale

Drabina z koszem zabezpieczajacym ze stali nierdzewnej powinna by¢ przechowywana
zgodnie z wytycznymi dla stali nierdzewne.

Stal nierdzewna powinna by¢ magazynowana tak, aby nie pogarszaty si¢ wilasciwosci
antykorozyjne i powinna by¢ zgodna z tym, co nast¢puje:

e Stal nierdzewna bedzie magazynowana w suchym i czystym miejscu, nie narazonym
na dziatanie czastek zelaza, odpryski lub dym pochodzacy ze spawania stali zwyktej.

» Stal nierdzewna powinna by¢ chroniona przed iskrami od stali zwykle;j.

* Nalezy ostrzec przed uzyciem tasm ze stali weglowej uzywanych przy pakowaniu.
W zZadnych okolicznosciach nie nalezy dopusci¢ do kontaktu w/w tasm
z przedmiotami ze stali nierdzewne;j.

* Przy przechowywaniu na placu budowy, materiaty powinny by¢ pokryte
impregnowanym brezentem, jezeli nie ma mozliwosci sktadowania pod dachem.
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3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podane zostalty w ST ,,Wymagania ogélne”.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podane zostaty w ST ,,Wymagania ogdlne”.
4.2. Transport rur

Rury nalezy transportowa z zachowaniem wymagan zawartych w ST 02.00 pkt. 4.

Rury ze stali nierdzewnej powinny by¢ transportowane tak, aby nie pogarszaty si¢
wlasciwosci antykorozyjne.

Nalezy ostrzec przed uzyciem tasm ze stali weglowej uzywanych przy pakowaniu.
W Zadnych okoliczno$ciach nie nalezy dopusci¢ do kontaktu w/w tasm z rurami ze stali
nierdzewnej.

4.3. Transport armatury

Podczas przenoszenia i montazu kosza ssawnego z zaworem zwrotnym nalezy zwrocic¢
uwage na jego powloke epoksydowq. Niektére zawory posiadajg uchwyty transportowe,
za ktore nalezy dokonywa¢ podnoszenia zaworu. W przypadku braku uchwytu
transportowych, nalezy je przenosi¢ za pomoca adekwatnych srodkéw, tak, aby nie
spowodowac uszkodzen powtoki 1 wewnetrznych elementow.

Kazdy kosz ssawny z zaworem zwrotnym mocno uderzony lub upuszczony powinien
zostac odestany do producenta w celu jego sprawdzenia. Peknigcia niewidoczne gotym
okiem moga skutkowac¢ p6zniejszymi wyciekami

44. Urzadzenia pomiarowe

Przewo6z sond 1 ptywakéw powinien odbywac si¢ krytymi srodkami transportu. Pakowania
powinny by¢ zabezpieczone przed przesunigciem sig.

4.5. Pozostale wyposazenie

Pozostale wyposazenie nalezy transportowac¢ z zachowaniem zasad transportu biorac pod
uwage: wielko$¢, material wykonania, wrazliwo$¢ na uszkodzenia i drgania itp.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne wymagania wykonania robot

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania rob6ét podane zostaty w ST ,,Wymagania
0g0lne”.
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5.2. Montaz rurociagéw ze stali nierdzewnej

Wykonawca musi dostarczy¢ wszystkie rurociggi ze stali nierdzewnej w ilo$ciach
przedstawionych w projekcie. W razie koniecznosci Wykonawca jest zobowigzany do
dostarczenia wigkszej ilo$ci rurociggdéw, jezeli wymaga prawidlowe wykonanie robot.

Zastosowane dodatkowo do montazu materiaty powinny spetnia¢ nastepujace wymagania:
* Do taczenia rur przewiduje si¢ kotnierze ze srubami nierdzewnymi oraz spawanie

* Kotnierze muszg by¢ zgodne z odpowiednimi normami i by¢ przeznaczone do
okreslonych ci$nien

* Montaz rur powinien zapewnia¢ prac¢ bez wibracji we wszystkich warunkach
eksploatacyjnych

*  Wszystkie materiaty stuzace do montazu rur musza mie¢ aprobat¢ na zastosowanie
ze strony Inspektora nadzoru

* Instalacja rurociggu powinna by¢ tatwa do demontazu i wymiany armatury.
Spawanie

Wszystkie prace spawalnicze powinny by¢ prowadzone zgodnie z odpowiednimi
normami.

Kazde spawanie winno by¢ wykonywane przez wykwalifikowanych spawaczy
i doswiadczonych w poszczegdlnych typach spawania. Wykonawca jest odpowiedzialny
za zapewnienie, ze wszyscy spawacze majg odpowiednie kwalifikacje do wykonywania
wymaganych prac spawalniczych. Konce rur powinny by¢ kalibrowane przed spawaniem,
aby utrzymac tolerancj¢ osiowosci miedzy koncami rur w zakresie 20 % grubosci $cianki
w kazdym punkcie obwodu.

Wykonawca poda Inspektorowi nadzoru wszystkie szczegély dotyczace typu elektrod
spawalniczych. Na prosbe Inspektora nadzoru Wykonawca przeprowadzi na miejscu rob6t
demonstracje, aby zaprezentowa¢ zgodnos¢ proponowanej metody, sprzgtu i materiatu do
spawania. Kazdy spawacz powinien by¢ wyposazony w markery w celu zaznaczenia
identyfikacji kazdego punktu, ktéry spawa. Inspektor nadzoru bedzie upowazniony do
odwotania zezwolenia na prace, jesli spawacz w poszczegélnych pracach nie zapewnia
odpowiedniego standardu. Specyfikacje procedur spawalniczych powinny by¢
przygotowane i zaaprobowane przez Inspektora nadzoru w nast¢pujacych przypadkach:

* Spawanie stali wysokostopowych
* Spawanie stali z zawartoscig wegla powyzej 0,38 %

Wykonawca powinien prowadzi¢, do wgladu przez Inwestora, zapis procedur
spawalniczych i testow kwalifikacyjnych spawaczy dla wykonanych prac.
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Materialy spawalnicze beda sktadowane zgodnie z Polskimi Normami. Odrzucony
material powinien by¢ natychmiast usunigty z warsztatu lub terenu budowy. Wypetniacze
spawalnicze powinny mie¢ odpornos¢ na korozj¢ przynajmniej taka, jak metal rodzimy.
Spawanie stali nierdzewnej. Zaréwno dla spawania w warsztacie jak i na budowie
powinno stosowac si¢ spawanie elektroda wolframowa w ostonie gazu oboj¢tnego (T1G)
oraz elektrodg topliwg w ostonie gazu obojetnego (MIG). Dla spawania w warsztacie
spawanie plazmowe rowniez jest dopuszczalne. Aby zagwarantowa¢ wysoka jako$¢
spawoOw, ztaczy, rurociagi i inny sprz¢t wykonany z wysokojakos$ciowej stali nierdzewne;j
powinien by¢ w jak najszerszym zakresie prefabrykowany w warsztacie. Podczas prac
montazowych dopuszczalne jest wylacznie spawanie czolowe rur. Przy stosowaniu spoin
czolowych penetracja powinna by¢ calkowita. Gaz ostonowy bedzie stosowany w
najszerszym mozliwym zakresie przy wszelkich pracach spawalniczych i zawsze kiedy
nie jest mozliwe prowadzenie obrdobki pospawalniczej tylnej strony spawu. Gazem
ostonowym powinien by¢ argon lub gaz wytwarzany ( 90 % azotu i 10 % wodoru). Jezeli
nie ma by¢ prowadzona zadna obrébka strony graniczna zawarto$¢ zanieczyszczen
w gazie ostonowym nie powinna przekraczac nast¢pujacych limitow:

* Tlen max 25 ppm
*  Woda max 25 mm (punkt rosy max —53 stopni)

Gaz stosowany w punkcie spawania powinien posiada¢ powyzszy stopien czystosci. Gaz
atmosferyczny powinien by¢ wyparty przez gaz ostonowy w innym wypadku mieszanina
nie bedzie spetnia¢ wymagan ( max 25 ppm tlenu).W rezultacie gaz ostonowy powinien
by¢ o wyzszej czystosci w momencie zakupu niz okreslono powyzej. Czystos¢ gazu
ostonowego powinna by¢ kontrolowana przy pomocy aparatury testujgcej z wykrywaniem
limitéw wody i tlenu w przyblizeniu 10 ppm lub mniej. Jezeli taka aparatura nie jest
dostgpna, jako$¢ gazu powinna by¢ sprawdzona poprzez przeglad spawu po ostygnieciu
do temperatury pokojowej. W przypadku niebieskich lub brgzowych odbarwien gaz
ostonowy nie ma wystarczajacej czystosci. Gaz ostonowy powinien by¢ stosowany za
pomoca narzedzi, ktore ostaniajg matg przestrzen wokot grani. Skutecznos$¢ narzedzi
powinna by¢ sprawdzona przed uzyciem. Rury o Srednicy mniejszej niz 100mm moga
jednak by¢ przedmuchiwane bez uzycia narzedzi do gazéw oslonowych.
Przedmuchiwanie powinno by¢ wykonane nastepujaco :

* Rury o $rednicy od 25 do 100 mm mogg by¢ przedmuchane bez uzycia narz¢dzi
do gazéw ostonowych pod warunkiem, ze gaz wchodzi przez ciasng przestong
1 pod warunkiem, ze gaz za spawem przechodzi przez kryze¢ o Srednicy okoto
22 mm i ze otwOr jest mniejszy niz 2.0 mm dla srednicy ,, d”

*  Przeptyw przedmuchu, Q podczas spawania powinien wynosi¢ : Q = d/3 ( I/min),
(np. D= 60 mm Q = 60/3 =20 1/min )

We wszystkich przypadkach przedmuchiwanie gazem ostonowym powinno by¢
utrzymane, az temperatura spawu spadnie do 250 °C.
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Wytrawianie po spawaniu

Jezeli pokrycie gazu ostonowego jest niewystarczajace strona grani powinna by¢ mocno
oksydowana i przyjmuje niebieskie. bragzowe i czarne odcienie. Z punktu widzenia
korozyjnos$ci, jest to nie do przyjecia. Spawy z niedopuszczalnymi odbarwieniami
powinny by¢ w konsekwencji wytrawiane, szlifowane lub szczotkowane szczotkg ze stali
nierdzewnej 1 nast¢pnie wytrawiane. Ten typ obréobki pospawalniczej powinien by¢ takze
przeprowadzony na czotach spawania. Po wytrawieniu powierzchnia powinna wygladac¢
gtadko 1 metalicznie, czysto bez zadnych odbarwien. Gdy podany jest odst¢p czasowy na
obrobke z wytrawianiem np. 8 — 24 godziny, wynika to z szybkos$ci reakcji zaleznej od
temperatury; im wyzsza temperatura tym szybsza reakcja i tym krétszy czas obrobki.
Spawy winny by¢ doktadnie umyte w czystej wodzie po wytrawianiu i pasywacji. Przy
poprawianiu istniejagcych spawéw gaz ostonowy powinien by¢ stosowany aby zapewni¢
uzyskanie gladkiej 1 odpornej na korozje powierzchni. Dla stali nierdzewne]
niedopuszczalne jest piaskowanie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci

Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci rob6t podano w ST ,,Wymagania Og6lne”.
6.2. Kontrola szczelnosci

Przed przystapieniem do proby nalezy sprawdzi¢ jakos¢ wykonanych potaczen oraz robot
montazowych.

Po wykonaniu instalacji technologicznej konieczne jest wykonanie proby szczelnosci.
Zauwazone nieszczelnosci usuna¢ zgodnie z instrukcjg producenta rur.

6.3. Préby montazowe

Przeprowadzenie préob montazowych zgodnie z ,,Warunkami technicznymi wykonania
i odbioru robo6t budolwano-montazowych” oraz dokumentacjg techniczno — ruchowg
(DTR) producenta urzadzen.

6.4. Badania i pomiary
Badania i pomiary powinny obejmowac:
* Sprawdzi¢ dobér armatury
* Sprawdzi¢ rodzaje rur, ksztattek, armatury
* Sprawdzenie wykonania potaczen przewoddéw, ksztattek, armatury

* Sprawdzenie szczelno$ci i wytrzymatosci przewodu i armatury.
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Kontrola spawéw

W sytuacji, gdy do montazu rur wykorzystane zostanie spawanie nalezy przeprowadzic¢
kontrolg spawéw po ich wykonaniu.

Kryteria dopuszczenia spawow:

Na spawach stali nierdzewnej obydwie strony spawéw muszg by¢ metalicznie
czyste lub posiada¢ biatle wykonczenia bez sladow oksydowanej zgorzeliny
1 odbarwienia.

Wizualna i kapilarna kontrola koloru, szwy spawalnicze muszg uzyska¢ 3 klase
bez wad grani.

W przypadku kontroli radiograficznej szwy spawalnicze muszga by¢ zdolne do
uzyskania najwyzszej klasy okreslonej przez odpowiednie normy.

Wszystkie spawy powinny by¢ testowane wizualnie, jezeli zbyt duza liczba spawéw nie
przejdzie kontroli Inspektor nadzoru moze zada¢ kolejnych testow:

Kontrola wizualna calego spawania po stronie spawu i grani

Spawy, ktére nie moga by¢ sprawdzone wizualnie po stronie grani powinny
podlega¢ kontroli radiograficznej pod nadzorem Inspektora nadzoru. Szorstkie
konice spawow przeznaczonych do kontroli powinny by¢ oczyszczone.

Inzynier nadzoru moze zazada¢ kontroli radiograficznej lub kapilarnej koloru.
Szorstkie konce spawdéw przeznaczonych do kontroli powinny by¢ oczyszczone.

Jezeli radiograficzna lub kapilarna kontrola koloru wykryje niedopuszczalne biedy
kontrola bedzie rozszerzona.

Wykonawca dostarczy niezbedny sprzet do testow. Testy beda powtarzane do czasu
otrzymania satysfakcjonujacych wynikow.

Naprawa spawOw:

Spawy stali nierdzewnej z odbarwieniami lub drobnym wytworzeniem
oksydowanej zgorzeliny bedg naprawione przez wytrawienie

Znaczne tworzenie si¢ oksydowanej zgorzeliny, ktére nie moze by¢ naprawione
przez wytrawianie i wady geometrii bedzie naprawione przez szlifowanie
i ponowne spawanie Inzynier nadzoru moze zada¢ aby wadliwe spawy byty
odcigte 1 zastgpione czesciami zamiennymi. Odcigcia powinny mie¢ dlugosé
przynajmniej 100 mm i réwno wokoét wadliwego szwu.

Naprawione spawy podlegaja tym samym testom i wymogom kontroli, co
oryginaty.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne wymagania obmiaru robét

Ogdlne wymagania obmiaru rob6t podano w ST ,,Wymagania Ogélne”.
7.2. Zasady 1 jednostki obmiaru

Obmiar bedzie okreslal faktyczny zakres wykonanych robdt, zgodnie z dokumentacja
projektowa i ST.

Dlugo$¢ rurociggéw na odcinkach prostych mierzy si¢ wzdluz ich osi tgcznie
z ksztaltkami w metrach wedtug rodzaju rur i $rednic. Luki w rurociggach mierzy si¢ po
ich zewngetrznej stronie.

Armatur¢ oblicza si¢ w sztukach. Ksztaltki oblicza si¢ w sztukach z podzialem na
srednice.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne wymagania odbioru robét

Ogdlne wymagania odbioru rob6t podano w ST ,,Wymagania Ogélne”.
8.2 Odbior czesciowy

Odbidér czeSciowy polega na sprawdzeniu zgodnos$ci z Dokumentacjg Projektowa
i specyfikacjami technicznymi, uzycia wtasciwych materiatéw, prawidlowosci montazu,
szczelnosci oraz zgodnosci z innymi wymaganiami.

8.3. Odbiér koncowy

Odbidr koncowy polega na ocenie ilosci i jakosci calosci wykonanych robét oraz ustalenia
koncowego wynagrodzenia za ich wykonanie zgodnie z postanowieniami umowy.
Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowo$¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzone
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Zamawiajacego 1 Inspektora nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne zasady platnosci

Ogolne zasady ptatnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.
9.2. Rozliczenie robét

Rozliczenie rob6t montazowych sieci i armatury moze by¢ dokonane jednorazowo po
wykonaniu petlnego zakresu robdt i ich koncowym odbiorze lub etapami okreslonymi
w umowie, po dokonaniu odbioréw czesciowych robot.
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Ostateczne rozliczenie umowy pomigdzy zamawiajgcym a wykonawcag nastepuje po
dokonaniu odbioru koncowego.

Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci wykonanego i odebranego zakresu robdt stanowi
warto$¢ tych robdt obliczona na podstawie:

* okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych 1 ilosci
robét potwierdzonych przez zamawiajgcego lub

* ustalonej w umowie kwoty ryczaltowej za okreslony zakres robot.

Ceny jednostkowe wykonania robét lub kwoty ryczattowe obejmujace roboty
montazowe sieci uwzgledniaja:

* przygotowanie stanowiska roboczego,

* dostarczenie materiatéw, narzedzi 1 sprzetu,

* obstuge sprzetu nieposiadajgcego etatowej obstugi,

* przenoszenie podrecznych urzadzen i sprzgtu w miare postepu robot,
* montaz rurociggdw i armatury,

* wykonanie préb ci$nieniowych,

* usuni¢cie wad 1 usterek powstatych w czasie wykonywania robot,

* doprowadzenie terenu po montazu instalacji i armatury do stanu pierwotnego

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

PN-EN 806-1:2004 Wymagania dotyczace wewnetrznych instalacji wodociggowych do
przesytu wody przeznaczonej do spozycia przez ludzi -- Cz¢$¢ 1: Postanowienia ogélne

10.2. Rozporzadzenia

Rozporzadzenie Ministra Zdrowia z dnia 13 listopada 2015r. w sprawie jakosci wody
przeznaczonej do spozycia przez ludzi (Dz. U. 2015 poz. 1989)
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej jest wymiana 1 montaz nowego
wyposazenia studni glgbinowej w zakresie objetym projektem na:

»Remont urzadzen budowlanych stacji uzdatniania wody we Wlostowie, gmina
Lipnik”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg robét polegajacych na:
* Montaz pomp giebinowych
* Montaz nowego rurociggu ttocznego w studni gtebinowe;j

* Montaz naziemnej obudowy studni glgbinowej wraz z wyposazeniem

14. OKreslenia podstawowe
Ogodlne okreslenia podstawowe podane zostaly w ST ,,Wymagania Ogdlne”.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z Kontraktem i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogdélne wymagania dotyczace robot
podano w ST ,,0gélne Wymagania”.

2. MATERIALY

2.1. Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi w pracach objetych niniejszg Specyfikacja Techniczng sg:
* Pompa glgbinowe
* Rurociagi tloczne (pompowe)
* Obudowa studni

* Sonda hydrostatyczng
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* Sondy konduktometryczne
2.2. Skladowanie i przechowywanie materialow
2.2.1. Wymagania ogélne sktadowania
Ogolne wytyczne sktadowania materiatéw podane zostaly w ST ,,Wymagania ogélne”.
2.2.2. Pompa glebinowa

Pompe wraz z silnikiem nalezy przechowywac¢ w temperaturze od -20°C do +60°C. Silnik
musi by¢ sktadowany w zamknigtym, suchym i dobrze wentylowanym pomieszczeniu.
Z pompa nalezy si¢ obchodzi¢ si¢ delikatnie. Podczas instalacji pompe nalezy pozostawic¢
w opakowaniu do czasu ustawienia jej w pozycji pionowej. Pompa nie moze by¢
podawana uderzeniom i wstrzagsom.

Jezeli silnik jest sktadowany dtuzej niz rok, watl silnika musi by¢ obrécony recznie
przynajmniej raz w miesigcu. Jezeli silnik jest skladowany dtuzej niz jeden rok przed jego
zainstalowaniem, cze¢sci ruchowe silnika muszg zosta¢ zdementowane i sprawdzone przed
uzyciem.

Unika¢ sktadowania w miejscu bezposrednio nastonecznionym. Po wypakowaniu pompy
nalezy ulozy¢ poziomo na podporach lub ustawi¢ pionowo, aby nie byla narazona na
zginanie. Nalezy si¢ upewnic, ze pompa nie stoczy si¢ lub spadnie.

2.2.3. Rurociagi tloczne (pompowe)

Rury pompowe wykonane ze stali nierdzewnej DN125 przechowywa¢ z zachowaniem
wymagan zawartych dla rur ze stali nierdzewnej w ST 04.00 pkt. 2.

2.2.4. Obudowa studni glebinowej

Naziemng obudowe studni przechowywac¢ w taki sposéb i w takim miejscu, zeby unikng¢
zagrozenia uszkodzeniem lub nadmiernego zabrudzenia (trudnego do usunigcia). Do
czasu montazu obudowy nalezy ja zabezpieczy¢ przed niekorzystnym oddzialywaniem
warunkow atmosferycznych.

2.2.5. Urzadzenia pomiarowe
Sondy hydrostatyczne przechowywac zgodnie z zasadami zawartymi w ST 04.00 pkt. 2.

Sondy konduktometryczne nalezy przechowa¢é w opakowaniu fabrycznym,
w pomieszczeniu wolnym od czynnikéw agresywnych.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podane zostalty w ST ,,Wymagania ogélne”.
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3.2. Sprzet do montazu wyposazenia studni glebinowej.

* Na terenie montazu obudowa naziemna studni glgbinowej moze bycé
transportowana rgcznie przez 4 pracownikow.

* Do montaz opuszczenia studni gtgbinowej i montazu rurociggu pompowego nalezy
wykorzysta¢ dzwig samochodowy.

* Do transportu betonu do wykonania podstawy pod obudowe studni gtebinowe;j
1jego przepompowania na odpowiednie miejsce zastosowa¢ samochodu
ciezarowego przystosowanego do transportu mieszanki betonowej ,,gruszki”
zpompa lub zestaw pojazdéw: pompa do betonu i samochodu cigzarowego
przystosowanego do transportu mieszanki betonowej ,,gruszki”

* Do pozostatych prac: samochodéw dostawczych, koparka do robé6t ziemnych
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podane zostaty w ST ,,Wymagania ogdlne”.
4.2, Transport pomp glebinowych

Pompe nalezy transportowa¢ w opakowaniu fabrycznym. Opakowanie z pompa powinno
by¢ zamontowane w sposob uniemozliwiajacy niekontrolowane przemieszczanie si¢ po
przestrzeni tadunkowej. Podczas instalacji pompe¢ nalezy pozostawi¢ w opakowaniu do
czasu ustawienia jej w pozycji pionowej. Pompa nie moze by¢ podawana uderzeniom
1 wstrzgsom.

4.3. Transport rur ttocznych (pompowych)

Rury tloczne (pompowe) DNI125 transportowa¢ z zachowaniem wymagan dla rur
stalowych nierdzewnych zawartych w ST 03.00 pkt. 4.

4.4. Transport obudowy studni glebinowej

W podstawie obudowy zamontowane sg po obu jej bokach gwintowane nieprzelotowe
tulejki umozliwiajagce wkrecenie czterech uchwytéw do transportu obudowy. Po
przetransportowaniu obudowy na miejsce jej posadowienia w tulejki wkrecane sg Sruby
M20 mocujgce aluminiowe elementy kotwigce podstawe obudowy do podioza. Po
zdemontowaniu zespotu glowicy z wodomierzem 1 ksztaltkami, obudowa studni
(podstawa wraz z przymocowang do niej pokrywg) moze by¢ transportowana rgcznie
przez czterech pracownikow. W zwigzku z tym do zatadunku, roztadunku i montazu
obudowy studni nie potrzeba dzwigu samochodowego. Podczas transportu nalezy
zabezpieczy¢ obudowe¢ przed uszkodzeniami mechanicznymi. Na czas transportu
obudowy na miejsce montazu obudowa zamocowana jest na palecie.
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4.5. Transport urzadzen pomiarowych

Sondy hydrostatyczne i sondy konduktometryczne transportowa¢ zgodnie z wymaganiami
zawartymi w ST 04.00 pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne wymagania wykonania robot

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania rob6t podane zostaty w ST ,,Wymagania
0golne”.

5.2. Montaz pompy glebinowej

Przed przystgpieniem do montazu pompy glg¢binowej nalezy sprawdzi¢ wypelnienie
silnika cieczg 1 w razie potrzeby dopetni¢ ciecza. Uzywac¢ czystej wody, nie stosowac
wody destylowanej. W razie zagrozenie mrozem stosowac¢ specjalng ciecz producenta
pompy. Dla pomp gl¢binowych zamontowanych w miejscach, w ktérych uzyskanie
odpowiednich predkosci optywu silnika (chlodzenie silnika), konieczny jest ptaszcz
chtodzacy. W studni glebinowej S-3 konieczne jest zastosowanie ptaszcza chtodzacego
z powodu zawieszenia pompy ponizej gérnej krawedzi filtra.

Zanim pompa zostanie wyjeta ze skrzyni, nalezy podnies¢ ja do pozycji pionowe;j.

Dynamiczny poziom wody powinien zawsze znajdowac si¢ powyzej czeSci wlotowej
pompy. Minimalne ci$nienie naptywu wynika z charakterystyki NPSH pompy. Minimalny
margines bezpieczenstwa musi wynosi¢ przynajmniej 1 metr wysokosci. Po wpuszczeniu
pompy na zadang gltebokos¢ nalezy ja zabezpieczy¢ montujac glowice studni.

Przed przylaczeniem kabla podwodnego do silnika nalezy zadbac, aby zlacze wtykowe
kabla bylo czyste i suche. Kabel nalezy montowa¢ za pomocg opasek kablowych,
montowanych co 3m.

Do montowania rur ttocznych kotnierzowych z pompa wykona¢ za pomoca odpowiednie;j
ksztattki przejSciowe;.

Przed wpuszczeniem pompy do studni zaleca si¢ sprawdzenie jej droznoSci przez
przepuszczenie odpowiedniego sprawdzianu.

Pompe wpuszcza¢ do studni ostroznie, aby nie uszkodzi¢ kabla silnika lub kabla
podwodnego. Pompy nie wolno wpuszczaé ani wyciggac za kabel silnika.

Prace montazowe nalezy wykonywac¢ zgodnie z instrukcjg producenta pompy. Podczas
montazu w studni gltebinowych zachowac szczegélna ostroznos¢ w celu zapobiezenia
zanieczyszczenia studni gtebinowe;.
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5.3. Montaz rurociagéw tlocznych (pompowych)

Rurociag tloczny (pompowy) wykonany jest z rur stalowych nierdzewnych kotnierzowych
itaczy pompe gtebinowg z glowica studni. Rury taczy si¢ za pomocg kotnierzy. Ilo§¢
i dtugo$¢ poszczegdlnych rur pompowych zalezy od poziomu zawieszenia studni
glebinowej w studni.

Montaz rur kotnierzowych rozpoczyna si¢ od zamontowania specjalnej ksztattki
przejsciowe;.

Podczas montazu w studni glebinowych zachowaé szczegdlna ostrozno$s¢ w celu
zapobiezenia zanieczyszczenia studni gigbinowej.

54. Montaz obudowy studni glebinowej

Naziemng obudowe studni gltebinowej nie nalezy montowa¢ na przenosnych podstawach
betonowych posadowionych bezposrednio na gruncie. Nalezy wykona¢ podtoze z betonu
wystajace ponad powierzchnie terenu min. 10cm. Zaleca si¢ wykonanie podtoza
betonowego wokét rury ostonowej do glebokosci strefy przemarzania gruntu.
Powierzchnie styku podloza betonowego z podstawg obudowy zaleca si¢ uszczelni¢
pianka poliuretanowa. Brzegi 1 pozostate szczeliny uszczelni¢ za pomocg silikonu.

Obudowe¢ montuje si¢ na uprzednio wykonanym podiozu z betonu, ktére jest niezbedne do
zapewnienia prostopadlego usytuowania podstawy obudowy do osi orurowania studni.
Przed wylaniem podtoza na pionowym odcinku podejscia rurociggu wodnego osadza si¢
kréciec z rury PCV lub blachy, ktéry po wylaniu podtoza umozliwia swobodne wsunigcie
tupin ocieplajacych pionowy odcinek rury wodociggowej. Po ustawieniu obudowy na
podiozu wystajacy rury ostonowej studni znajdzie si¢ w otworze podstawy pod gltowica
a odcinek ocieplenia rury wodociggowej w drugim otworze podstawy.

Po zakotwiczeniu podstawy do podtoza betonowego krawedz styku otworu podstawy
znajdujacego si¢ pod glowicg z podiozem uszczelnia si¢ kitem silikonowym.

Podczas montazu w studni glebinowych zachowa¢ szczegdlna ostroznos¢ w celu
zapobiezenia zanieczyszczenia studni gigbinowej.

Jezeli obudowa naziemna montowana jest na istniejacej studni, ktéra jest obudowane
obudowa doziemna, nalezy po zdemontowaniu calego wyposazenia 1 orurowania
przygotowa¢ do zasypania komory starej obudowy. Przed zasypaniem i1 zageszceniem
materiatu zasypowego, nalezy przygotowac studnie do montazu studni glgbinowej. Nalezy
rOwniez przygotowa¢ miejsce na rurociggi ttoczne miedzy studnia a budynkiem stacji
uzdatniania wody.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakoSci

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci rob6t podano w ST ,,Wymagania Ogdlne”.
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6.2. Kontrola jakosci rob6t

Po przeprowadzeniu poszczegdlnym elementéw montazu nalezy sprawdzi¢ jako$¢ ich
wykonania.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne wymagania obmiaru robét

Ogdblne wymagania obmiaru rob6t podano w ST ,,Wymagania Ogélne”.

7.2 Jednostka obmiaru
Dla rurociggéw, kabli itp. — m
Dla betonu, ziemi itp. — m’

Dla pomp glebinowych, obudowy, wyposazenia studni itp. — szt.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne wymagania odbioru robét

Ogodlne wymagania odbioru rob6t podano w ST ,,Wymagania Ogdlne”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne zasady platnosci

Ogolne zasady ptatnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Rozliczenie robot

Rozliczenie rob6t montazowych sieci i armatury moze by¢ dokonane jednorazowo po
wykonaniu pelnego zakresu robdt i ich koncowym odbiorze lub etapami okreslonymi
w umowie, po dokonaniu odbioréw czesciowych robot.

Ostateczne rozliczenie umowy pomig¢dzy zamawiajagcym a wykonawca nastepuje po
dokonaniu odbioru koncowego.

Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci wykonanego i odebranego zakresu robdt stanowi
wartos¢ tych robdt obliczona na podstawie:

e okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci
robét potwierdzonych przez zamawiajacego lub

* ustalonej w umowie kwoty ryczaltowej za okreslony zakres robot.

Ceny jednostkowe wykonania rob6t lub kwoty ryczattowe obejmujace roboty montazowe
sieci uwzgledniajg:
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przygotowanie stanowiska roboczego,

dostarczenie materialéw, narzedzi i sprzetu,

obstuge sprzetu nieposiadajacego etatowej obstugi,

przenoszenie podrgcznych urzadzen i sprzetu w miar¢ postepu robot,
montaz rurociggdéw i armatury,

wykonanie prob,

usuni¢cie wad i usterek powstatych w czasie wykonywania robét,

doprowadzenie terenu po montazu do stanu pierwotnego

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.

Rozporzadzenia

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkéw jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. z 2015r.
poz. 1422 z p6zn. zm.)

10.2.

Normy

PN-G-02318:1994 Studnie wiercone: Zasady projektowania, wykonania i odbioru
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace rozbiorki i
odtworzenia dr6g wewnetrznych w zakresie objetym przetargiem na:

,»Remont urzadzen budowlanych stacji uzdatniania wody we Wlostowie, gmina
Lipnik”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robdt polegajacych rozbidrce
1 odtworzeniu drég wewnetrznych.

14. OKreslenia podstawowe
1.4.1. Ogoélne okreslenia podstawowe
Ogodlne okreslenia podstawowe podane zostalty w ST ,,Wymagania Ogélne”.
1.4.2. Okreslenia podstawowe

* Warstwa wigzgca — warstwa znajdujaca si¢ pomiedzy warstwag S$cieralng
i podbudowa zapewniajgca rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazanie
ich na podbudowe

* Warstwa Scieralna — wierzchnia warstwa nawierzchni, poddawana
bezposredniemu oddzialywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢
z Kontraktem i1 poleceniami Inspektora nadzoru. Ogdélne wymagania dotyczace robét
podano w ST ,,Ogbélne Wymagania”.
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2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialéw
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow podano w ST Wymagania ogélne
2.1. Materialy do wykonania robét

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu rob6t odtworzeniowych wedlug zasad
niniejszej ST sa:

* Mieszanka mineralno-asfaltowa (PN-74/S-96022) — do betonu asfaltowego stosuje
si¢ kruszywo tamane, naturalne i naturalne uszlachetnione wg PN-87/B-01100
w proporcjach i o parametrach jako$ciowych, zaleznych od rodzaju warstw
nawierzchni, do jakiej przeznaczony jest beton asfaltowy.

* Thuczen — kruszywo powinno by¢ pozbawione zanieczyszczen obcych 1 winno
odpowiadac klasie co najmniej II wg normy PB-B-11112:1196

* Krawezniki — materiat z demontazu
* Piasek o réznej ziarnistosci
3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podane zostalty w ST ,,Wymagania ogélne”.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robét
Do wykonania rob6t drogowych nalezy uzywac nastepujacych maszyn i urzadzen:
» Zageszczarki do podsypki i nawierzchni
* Koparka
*  Wibratory powierzchniowe i wglebne
*  Walec
* Pila do cigcia asfaltu
* Samochdd do 5t
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podane zostaty w ST ,,Wymagania ogdlne”.

5. WYKONANIE ROBOT
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5.1. Ogoélne wymagania wykonania robét

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robdt podane zostaty w ST ,,Wymagania
0gdblne”.

5.2 Roboty rozbiorkowe
* Rozbiérka nawierzchni asfaltowej — asfalt pod wykop nalezy wycia¢ na
odpowiednia szerokos¢, material uzyskany =z rozbidrki transportowa¢ na
sktadowisko

* Rozbiorka kraweznikow- rozebra¢ recznie lub przy pomocy lekkiego sprzetu,
materiat sktadowac do ponownego wbudowania

5.3. Roboty odtworzeniowe

W miejscach gdzie rozebrano nawierzchni¢ asfaltowa nalezy ja odtworzy¢ z warstwy

wigzacej o grubosci 4cm 1 warstwy $cieralnej - o grubosci 3 cm z betonu asfaltowego.

Mieszanka mineralno-bitumiczna musi by¢ dostarczona z otaczarni gwarantujace;j

wlasciwg jako$¢ mieszanki. Dozowanie powinno odbywaé si¢ przy uzyciu wagi

sterowanej automatycznie. Jako lepiszcza uzywac asfaltu drogowego D50. Receptura

podlega zatwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru. Czas transportu nie moze przekroczy¢

jednej godziny. Ukladanie mieszanki moze odbywa¢ si¢ jedynie przy uzyciu

mechanicznej uktadarki

o wydajnosci skorelowanej z wydajnoscig otaczarki 1 posiadajacej wyposazenie

umozliwiajace:

* automatyczne sterowanie pozwalajace na ulozenie warstwy zgodnie z niweleta oraz
gruboscia;

* elementy wibrujace do wstepnego zageszczania z regulacja czgstotliwosci 1 amplitudy
drgan;

* urzadzenie do podgrzewania elementéw roboczych uktadarki.

Nawierzchni¢ zagesci¢ zestawem walcoOw ogumionym i stalowym lub mieszanym.

Obrzeza i krawegzniki betonowe nalezy ustawia¢ na fawie z oporem wykonang z betonu
klasy B15.

. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakoSci

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci rob6t podano w ST ,,Wymagania Og6lne”.
. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne wymagania obmiaru robét

Ogdlne wymagania obmiaru rob6t podano w ST ,,Wymagania Ogélne”.
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7.2. Jednostka obmiaru

Jednostka obmiaru jest 1m” rozebranej i odtwarzonej drogi wewnetrznej. Jednostka
obmiaru dla krawegznikéw jest 1 m.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne wymagania odbioru robét
Ogo6lne wymagania odbioru rob6t podano w ST ,,Wymagania Ogélne”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoélne zasady platnosci
Ogolne zasady ptatnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.
9.2. Rozliczenie robot
Cena wykonania 1m? rozbiérki i odtworzenia nawierzchni asfaltowej obejmuje:
* Przecigcie nawierzchni asfaltowej pitg do asfaltu
* Rozebranie nawierzchni z transportem na sktadowisko
* Rozebranie podbudowy z ttucznia z transportem
* Dostarczenie materiatéw
* Montaz podbudowy
* Montaz nawierzchni asfaltowej
* Posprzatanie po robotach
Cena wykonania rozbioérki i wykonania 1m kraweznika betonowego obejmuje:
* Rozebranie kraweznika
* Dostarczenie materiatéw
* Montaz podsypki piaskowe;j
* Montaz kraweznika

* Posprzatanie

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-87/B- 01100 Kruszywo skalne. podzial, nazwy, okreslenia.



PN-S-02205 - Drogi samochodowe - roboty ziemne.
PN-S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podziat, nazwy, okreslenia.
PN-88/B-06250 - Beton zwykty
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1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej jest wykonanie inwentaryzacji
powykonawczej w zakresie objetym przetargiem na:

»,Remont urzadzen budowlanych stacji uzdatniania wody we Wlostowie, gmina Lipnik”
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg robét polegajacych na:
14. OKreslenia podstawowe
1.4.1. Ogolne okreslenia podstawowe
Ogodlne okreslenia podstawowe podane zostaly w ST ,,Wymagania Ogdlne”.
1.4.2. Okreslenia podstawowe

* Reper — zasadniczy element znaku wysokos$ciowego lub samodzielny znak
wysokosciowy, ktérego wysokos¢ jest wyznaczona.

e Znak geodezyjny — znak z trwalego materialu umieszczony w punktach
osnowy geodezyjnej

* Inwentaryzacja powykonawcza — pomiar powykonawczy wybudowanych
rurociggdéw, urzadzen i sporzadzenie dokumentacji geodezyjnej.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢
z Kontraktem i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogélne wymagania dotyczace rob6t podano
w ST ,,0g6lne Wymagania”.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialéw

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow podano w ST Wymagania ogélne
2.2 Materialy do wykonania robét

Materialy do wykonywania robét nalezy stosowa¢ materiaty zgodnie z ST 01.00 Roboty
pomiarowe oraz zgodnie z instrukcjami technicznymi.
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3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podane zostalty w ST ,,Wymagania ogélne”.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robét

Przy wykonaniu rob6t Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazac si¢
mozliwoscig korzystania ze sprzg¢tu dostosowanego do przyjetej metody robot:

* Teodolity i tachimetry
* Niwelatory
* Dalmierze
* Tyczki, taty, taSmy stalowe
* Ewentualnie odbiorniki GPS dajace wymagang doktadno$¢ pomiaréw
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podane zostaty w ST ,,Wymagania ogélne”.
4.2. Transport materialéw i sprzetu
Sprzet 1 materiaty do prac geodezyjnych mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne wymagania wykonania robét
Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robot podane zostaty w ST ,,Wymagania ogdlne”.
5.2 Zasady wykonania roboét
Przed przystgpienie do rob6t Wykonawca geodezyjnych rob6t inwentaryzacyjnych powinien:
e Zapoznac si¢ z zakresem opracowania
* Uzgodni¢ z Inspektorem nadzoru spos6b wykonania prac
* Zapoznac¢ si¢ z dokumentacjg projektowa

Prace inwentaryzacyjne wykona¢ zgodnie z instrukcjg opracowang przez GUGIK, mierzac
wszystkie elementy tresci mapy zasadniczej oraz treSci dodatkowe zgodnie z wymaganiami
Zamawiajacego.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne wymagania dotyczgce kontroli jakosci

Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci rob6t podano w ST ,,Wymagania Og6lne”.
6.2. Kontrola jakosci robét

Kontrola jakosci prac powinna obejmowac¢ zar6wno wewngetrzna kontrole Wykonawcy robot
pomiarowych jak i kontrol¢ prowadzong przez Inspektora nadzoru.

Przestrzeganie ogdlnych zasad i wytycznych prowadzenia prac okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne wymagania obmiaru robét
Ogdlne wymagania obmiaru rob6t podano w ST ,,Wymagania Ogélne”.
7.2 Jednostka obmiaru
Jednostka obmiarowg jest m (metr) dla robét liniowych i m? dla robét powierzchniowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne wymagania odbioru robét
Ogdlne wymagania odbioru rob6t podano w ST ,,Wymagania Ogélne”.

Odbidr robdt nastepuje na podstawie protokotu oraz dokumentacji technicznej przeznaczone;j
dla Zamawiajacego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoélne zasady platnosci

Ogolne zasady ptatnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.
9.2. Rozliczenie robot

Cena wykonania obstugi geodezyjnej podczas wykonania inwentaryzacji geodezyjnej
powykonawczej obejmuje:

* Obstuge geodezyjng — prace pomiarowe w terenie zwigzane ze szczegdélowym
wytyczeniem rurociggéw oraz innych elementéw stanowigcych przedmiot
realizacji zadania

* Prace pomiarowe i kameralne przy pomiarze powykonawczym wedlug wymagan
dokumentacji techniczne;]

* Koszty osrodkéw geodezyjnych
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* Sporzadzenie inwentaryzacji geodezyjnej powykonawcze]

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 17 maja 1989r. Prawo geodezyjne 1 kartograficzne (Dz. U. z 2016r. poz 1629)

Instrukcje i wytyczne Giéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii:

Instrukcja techniczna O-1.

Instrukcja techniczna 0-3.
i kartograficznej

Instrukcja techniczna G-1
Instrukcja techniczna G-2
Instrukcja techniczna G-3

Instrukcja techniczna G-4

Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych

Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej

Pozioma osnowa geodezyjna
Wysokosciowa osnowa geodezyjna
Geodezyjna obstuga inwestycji

Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne



